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Q Kulcsszavak keresése

Keressen kulcsszavakra, példaul akkumulator”és telepités’; hogy megtalalja a témat. Ha az Adobe Readerben olvassa
ezt a dokumentumot, nyomja meg a Ctrl + F (Windows) vagy a Command + F (Mac) billenty(iket a kereséshez.

{b Navigalas adott témahoz

Tekintse at témak teljes listajat a tartalomjegyzékben. Kattintson valamelyik témara, hogy ahhoz a részhez
ugorjon.

[%j A dokumentum nyomtatasa

Ezt a dokumentumot kinyomtathatja nagy felbontasban.

A kézikonyv hasznalata

Jelmagyarazat

@ Figyelmeztetés A Fontos ‘1{?} Tippek és tandcsok Referencia

Olvassa el az els6 replilés el6tt

Olvassa el az alabbi dokumentumokat a PHANTOM™ 4 hasznalata el&tt:

1. Mi van a dobozban

2. Phantom 4 felhaszndldi kézikényv

3. Phantom 4 révid dtmutaté

4. Phantom 4 nyilatkozat és biztonsdgi irdnyelvek

5. Phantom 4 intelligens replilési akkumuldtor biztonsdgi irdnyelvek

Javasoljuk, hogy nézze meg az Gsszes oktatovidedta DJI™ hivatalos honlapjan, és olvassa el a nyilatkozatot a
reptilés el6tt. Készljon fel az elsé repiilésre a Phantom 4 rovid Utmutatdjanak attekintésével, és olvassa el a
Felhasznaldi kézikdnyvet a tovabbi részletekért.

Oktatovideok
Kérjlk, nézze meg az az alabbi linken taldlhaté oktatévidedkat, amelyek bemutatjak, hogyan
hasznélja a Phantom 4-et biztonségosan: E E

http://www.dji.com/product/phantom-4/info#video

Toltse le a DJI GO alkalmazast.
Toltse le és telepitse a DJI GO alkalmazast a dron hasznalata el6tt. Olvassa be a jobbra lathato

QR-kédot a leguijabb verzié letltéséhez.

A DJI GO alkalmazas Android véltozata Android 4.1.2 vagy Gjabb rendszerrel kompatibilis.
A DJI GO alkalmazas iOS valtozata iOS 8.0 vagy ujabb rendszerrel kompatibilis.
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Termékjellemzok

Ez a rész bemutatja a Phantom 4-et, valamint
felsorolja a drén és a tavirdnyito részeit.

© 2016 DJI All Rights Reserved. 5

DJI - Phantom 4 User Manual - HUv1.2 Duplitec Kft



plexAWET[EIEEIVIETR

Termékjellemzok

Bevezetés

A DJI Phantom 4 rendkival kifinomult repiil kamera, amely képes objektumokat intelligensen kévetni kiilén
eszkoz nélkiil, kikerilni az akadalyokat és repiilni egyetlen koppintasra. Mindekézben 4K videdt vagy 12
megapixeles dlloképeket készit.

A legfontosabb jellemzék

ATapfly és az ActiveTrack két vadonatj parancs a DJI GO alkalmazasban, kizarélag a Phantom 4-hez. Mostan-

tél egy egyszeri koppintassal barmilyen, a képernyén lathaté helyre elrepiilhet, vagy siman és egyszeriien
kdvethet egy mozgé targyat.

Kamera és gimbal: A Phantom 4 segitségével akar masodpercenként 30 képkockas, 4K videdt vagy 12 mega-
pixeles fotokat készithet, amelyek élesebbek és tisztabbak, mint valaha. A tovabbfejlesztett érzékeld tisztabb
képet, alacsonyabb zajszintet és jobb felvételeket kindl, mint barmely korabbi repiilé kamera.

HD Video kozvetitése: A kis késleltetés(, nagy hatotavd (akar 5 km) HD kézvetitést a DJI Lightbridge tovabb-
fejlesztett valtozata teszi lehetvé.

DJI intelligens repulési akkumulator: Az Gj 5350 mAh DJI intelligens reptilési akkumulator tovabbfejlesztett

akkumulatorcellakat és fejlett energiagazdalkodasi rendszert tartalmaz, hogy hozzavetéleg 28 perc repiilési
idét biztositson*.

Replilésiranyité: A kovetkezd generacios repulésiranyitot frissitettiik, hogy biztonsdgosabb, megbizhatébb
repiilési élményt nyljtson. Az Ujonnan bevezetett fedélzeti adatrégzité térolja a kritikus adatokat minden
egyes repiilésbdl és a vizudlis helymeghatarozas fokozza lebegés pontossagat beltéri repiilés esetén vagy olyan
kérnyezetben, ahol a GPS nem elérhetd. A kettds IMU és iranytd kialakitas redundanciat biztosit a dronnak.

A dron el6készitése

A gimbal csatlakozé eltavolitasa
Tavolitsa el a gimbal csatlakozét a kamerardl az alabbiak szerint:

* Tengerszinten, nyugodt kérnyezetben, ATTI izemmaodban repllve. A repiilési idé valtozhat a kilénbézé
repuilési szokasok, az idjarasi viszonyok és a magassag alapjan.
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Phantom 4 felhasznaloi kézikonyv

Légcsavarok felhelyezése:

Csatlakoztassa a fekete gyUr(s légcsavarokat a fekete pontokkal jelzett motorokhoz. Csatlakoztassa az eziist

gylrds |égcsavarokat a fekete pontok nélkiili motorokhoz. Nyomja le a légesavart a csatlakozésikig és forgassa
el a lezaré iranyba, amig nincs biztonsagosan régzitve.

& Minden replilés el6tt ellenérizze, hogy az 6sszes légcsavar rogzitve van.

Akkumulator behelyezése

Csusztassa be az akkumulatort az akkumulatorrekeszbe a nyil iranyaban, az alabbiak szerint. Figyeljen a

kattanasra, ami jelzi, hogy az akkumulator hatarozottan a helyére keriilt. Ennek elmulasztasa befolyasolhatja
a drén repulésének biztonsagat.

A tavirdnyité el6készitése:
A mobileszkdztarté tablagép vagy mobil eszkdz rogzitésére lett kialakitva. Dontse meg a mobileszkéztartét a
kivant helyzetbe, majd allitsa be az antennakat, hogy kifelé nézzenek.

1. Nyomja meg a mobileszkdztartd jobb felsé oldalan talalhaté gombot a saru kioldasahoz, majd allitsa be,
hogy illeszkedjen a mobil eszkdz méretéhez.

2. Nyomja le a mobil eszkozt a saruval rogzitéshez, és csatlakoztassa a mobil eszkézt a taviranyitohoz USB
kabel segitségével.

3. Akabel egyik végét csatlakoztassa a mobil eszk6zhéz, a masik végét a taviranyitd hatoldalan az USB porthoz.

AozWR|BMPULIRL
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Phantom 4 felhasznalé6i kézikonyv

Drén abraja

E8E =2

[7]

— [8]

[
[10]

[12]

[11GPS

[2] Légcsavar

[3] Motor

[4] Elélapi LED kijelzo

[5] Gimbal és kamera

[6] Akadalyérzékeld rendszer

[7] Intelligens repilési akkumulator
[8] Drén éllapotjelzé

[9] Kamera/Kapcsolat dllapotjelzé és Kap-
csolat gomb

[10] Micro USB port
[11] Kamera Micro SD-kartyahely

[12] Vizualis helymeghatérozas érzékeldk

[1] Antennék
A drén irdnyito és videojelét to-
vabbitja.

[2] Mobileszk&ztarto

Biztonsagosan régziti a mobil esz-
kozt a taviranyitohoz.

[3] Vezérlokar
A drén tijolasat és mozgasat ira-
nyitja.

[4] Hazatérés (RTH) gomb

Nyomja meg hosszan a gombot,
hogy elinditsa a hazatérést (RTH).



Phantom 4 felhasznaloi kézikonyv

[5] Akkumulatorszint LED-ek
Jelzi a taviranyito akkumulatoranak téltottségi
szintjét.

[6] Allapot LED

Jelzi a taviranyité rendszerallapotat.

[7]1 Bekapcsolé gomb

A taviranyitd be- és kikapcsolasa.

[8] RTH-LED
A korkorés LED az RTH gomb kérdl jelzi az RTH
allapotat.

[9] Kamerabeallité tarcsa
Forgassa el a tarcsat a kamera beéllitidsainak
megadasahoz. (Csak akkor makédik, ha a tavira-
nyité DJI GO alkalmazast futtaté mobil eszkdz-
héz csatlakozik.)
[10] Intelligens replilés szlinet gomb
Nyomja meg egyszer, hogy a drén kilépjen a

TapFly, ActiveTrack vagy Advanced maédbdl.

[11] Exponalé gomb
Nyomja meg fénykép készitéséhez. Ha a so-
rozatfelvétel mad van kivalasztva, a bedllitott
szamu kép késziil el egy gombnyomasra.

[12] Replilési méd-valto
Valtas P-méd, S-méd és A-méd kozott.

[13] Videofelvétel gomb
Nyomja meg videofelvétel inditasahoz. Nyomja
meg ismét a videofelvétel leéllitasahoz.

[14] Gimbal tarcsa
Ezzel a tarcsaval vezérelheti a gimbal dontését.

[171C1 gomb

Testre szabhaté a DJI GO alkalmazasban.
[18] C2 gomb

Testre szabhat¢ a DJI GO alkalmazasban.
[19] Tapfesziiltség csatlakozd

Csatlakoztassa a t6ltéhoz a taviranyité akku-

mulatoranak toltéséhez.

h (N

[15] Micro USB Port
Foglalt csatlakozé port.
[16] USB Port

Csatlakozéas mobil eszkézhéz DJI GO alkalma-
zas futtatasahoz.

[18] (171

AozWR|BMPULIRL



Dron

Ez a rész bemutatja a reptilésiranyitd, a vizualis
helymeghatarozas és az intelligens repulési
akkumulator funkcidit.

10 © 2016 DJI All Rights Reserved.



Dron

Repiilésiranyitd
A Phantom 4 replilésiranyitoja szamos fontos fejlesztést kapott, beleértve az Uj repiilési modot. A biztonsagi
maodok kdzt szerepel az lizembiztos és a hazatérés (RTH). Ezek a funkcidk garantaljak a drén biztonsagos
visszatérését, ha elvész a vezérl6 jel. A replilésiranyitd képes tovabba kritikus repllési adatokat eltarolni
minden repllésrdl a fedélzeti tarolé eszkdzon. Az Uj repilésirdnyité megndvelt stabilitast és (j, levegében
fékez6 funkciot is kinal.

Repiilési méd
Héarom repulési mod all rendelkezésre. Az egyes repiilési modok részleteit lasd alabb:

P-méd (Pozicionalds) A P-méd erds GPS-jel esetén mikddik alegjobban. A drén a GPS és az akadalyérzékelé
rendszer segitségével automatikusan stabilizélja magat, navigal az akadalyok kozétt vagy
kéveti a mozgé targyat. A fejlett funkcidk, amilyen példaul a TapFly és az ActiveTrack,
ennél a modnal érhetdek el.

S-maéd (Sport): A dron kezelési értékei megvaltoznak, hogy S-médban javuljon a kormanyozhatdsaga.
A drén maximalis repiilési sebessége 20 m/s értékre emelkedik ebben a médban.
Figyelem! Az akadalyérzékel6 rendszer nem érhetd el ebben az izemmédban.

A-méd (Helyzettartas): Amikor sem a GPS, sem az akadalyérzékel 6 rendszer nem érhet6 el, a drén kizarélag
légnyomasmeérdjét alkalmazza a helymeghatarozasahoz magassaga szabalyozasara.

Az akadalyérzékel6 rendszer nem elérhetd S-modban (Sport), ami azt jelenti, hogy a dron nem lesz
képes a repiilési ttvonalaba esé akadalyokat automatikusan elkeriilni. Ugyeljen ré, hogy elkeriilje
az akadalyokat.

A drén maximalis sebessége és a fékut jelentdsen megnévekszik S-médban (Sport). 50 méter (164 1ab)
minimalis fékutra van szlikség szélcsendes korllmények kozétt. A drén érzékenysége jelentésen ma-
gasabb S-médban (Sport), ami azt jelenti, egy kis botkormany mozdulat a tavirdnyitén nagy utazasi
tavolsagot jelent a drénnak. Ugyeljen ra, hogy megtartsa a megfeleld mozgésteret a reptilés soran.
A dron stillyedési sebessége jelentésen megnévekszik S-médban (Sport). 50 méter minimalis fékutra
van szikség szélcsendes koriilmények kdzott.

B

.

.

A repiilésiranyito izemmaod kapcsoloval valtoztathatja meg a dron repiilési maodjat, bévebben lasd
LRepllésiméd-valté "a 33. oldalon.

1
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Phantom 4 felhasznalé6i kézikonyv

Replilési allapotjelz6

APhantom 4-en elélapi LED-ek és drén allapotjelzék talélhaték. A LED-ek elhelyezkedése az aldbbi dbran lathaté:

ElSlapi LED

Dron allapotjelzé

Az elSlapi LED-ek mutatjék a drén tajolasét. A elélapi LED-ek folyamatos piros fénnyel vilagitanak, amikor a
drén be van kapcsolva, jelezve a drén elejét (avagy orrét). A drén allapotjelzok jelzik a rendszer allapotét a
reptilésiranyito felé. Lasd az alabbi tablazatot tovabbi informacickért a drén allapotjelzérél.

Drén allapotjelzé leiras

Normal

VIEZ 5 ) -+ Piros, z6ld és sarga villogas
felvaltva

Z-S. --Zold és sarga villogas felvaltva

vASTErN Z5ld villogas lassan

ZX2 -+~ Z8ld villanas kétszer

CYRTERN Sarga villogas lassan

Figyelmeztetés

S/ .-+ Sarga villogas gyorsan
\VASTERES Piros villogas lassan
\V/STRRER Piros villogas gyorsan
\V/STRrT Piros villogas felvaltva

V| —— pirosan vilagit

\V/SCOSTRTES Piros és sarga villogas felvaltva

Bekapcsolas és onellenérzés

Bemelegedés

Biztonsagban replilhet (P-médban vagy S-médban GPS-
szel, vizualis helymeghatéarozassal és akadaly érzékeléssel)

Biztonsagban repiilhet (P-moédban vagy S-moédban GPS-
szel, vizudlis helymeghatérozassal és akadaly érzékeléssel)

Biztonsagban repilhet (A lizemmddban, azonban GPS
és vizualis helymeghatérozas és akadaly érzékelés nélkiil)

Taviranyito jele elveszett

Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
Kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés
IMU hiba

Kritikus hiba

Iranyti kalibralas sziikséges




Phantom 4 felhasznaloi kézikonyv

Hazatérés (RTH)

A hazatérés (RTH) funkcié visszahozza a drént az utolsé régzitett kiindulépontra. Harom fajta RTH eljaras
létezik: Intelligens RTH, alacsony akkumulatorszint RTH, és (izembiztos RTH. Ez a rész bemutatja a hdrom

forgatékényvet részletesen.

BB GPS

Leiras

Kiindulépont ol

Ha erds volt a GPS jel felszallas elétt, a kiindulépont az a hely, ahonnan
adrénindult. A GPS jel er6sségét a GPS ikon jelzi (3 /). Adrén éllapot-

jelzd gyorsan villog, amikor a kiindulépontot régziti.

A\ Adrén érzékeli és elkeriili az akadalyokat, ha az akadalyérzékeld rendszer be van kapcsolva, és a
fényviszonyok megfeleldek. A dron automatikusan emelkedni fog, hogy kikerilje az akadalyokat és
az Uj magassagon repiil a kiindulépontra.

Uzembiztos RTH

Ha a kiindulépontot sikeresen rogzitette, és az iranytd normalisan mukédik, az Gzembiztos RTH automatikusan
aktivalédik, ha a taviranyité jele tobb mint hdrom masodpercre elvész. A hazatérés (RTH) folyamatot meg
lehet szakitani, és az iranyito visszaveheti az irdnyitast a drén folott, ha a taviranyitéval a kapcsolat helyreall.

Uzembiztos méd bemutatésa

1 Kiindulépont régzitése

& W

2 Kiindulépont megerdsitése

,_?NII”

e ®

3 Taviranyito jele elveszett

&

Z8ld villogas

Z5ld villogas

Sérga villogds gyorsan

& e

. 4 A jelvesztés tartds (3 mp-en tl) .

: E
X

5 RTH (allithaté magassag)

ngggo k
X <
I T2om

) ® Magassag kiindulpant felett <= 20m

Emelked T2

-l
-

6 Leszéllas (5 mp lebegés utan)
x B’

&

Sarga villogas gyorsan

Sarga villogés gyorsan

Sérga villogés gyorsan

A A drén nem tud visszatérni a kiinduldpontra, ha a GPS jel gyenge ([% /] sziirkén jelenik meg) vagy

nem érhetd el.

« A drén automatikusan leereszkedik és leszall, ha az RTH elindul, amikor a drén a kiindulépont 20
méteres (65 lab) sugari korén belllre repdl. A drén nem emelkedik tovabb és azonnal visszatér a
kiindulépontra, ha a bal botkorményt megmozditja, amikor a drén eléri a 20 méteres (65 lab) vagy
nagyobb magassagot Gizembiztos médban.

« Adrén nem tudja kikeriilni az akadalyokat (izembiztos RTH soran, amikor az akadalyérzékeld rendszer

ki van kapcsolva, ezért fontos a megfeleld lizembiztos magassag beéllitdsa minden repulés elétt.
Inditsa el a DJI GO alkalmazast, lépjen be a,kameréba’, és vilassza a,MOD > Speciélis beéllitasok >
Uzembiztos méd” pontot az lizembiztos magassag beéllitasahoz.

+ Afelhasznalé nem tudja iranyitani a dront, amig az az tzembiztos magassagba emelkedik. A felhasz-
nalé azonban megnyomhatja egyszer az RTH gombot, hogy kilépjen az emelkedésbdl és visszakapja

az irdnyitast.
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Phantom 4 felhasznalé6i kézikonyv

Intelligens RTH

Hasznélja a tavirdnyitén az RTH gombot (lasd ,RTH gomb”a 33. oldalon tovabbi informéciékért) vagy koppint-
son az RTH gombra a DJI GO alkalmazasban, és kévesse a képernyén megjelend utasitasokat, amikor a GPS
elérhetd, az intelligens RTH kezdeményezéséhez. A drén ezutan automatikusan visszatér az utolsé régzitett
kiindulépontra. Hasznalhatja a taviranyité botkormanyait, hogy iranyitsa a dron helyzetét, hogy elkerilje
az litkozést az intelligens RTH folyamat soran. Nyomja meg egyszer hosszan az intelligens RTH gombot a
folyamat elinditasahoz, és nyomja meg az intelligens RTH gombot ismét a folyamat leallitasahoz és a dron
irdnyitasanak visszavételéhez.

Alacsony akkumulatorszint RTH

Az alacsony akkumulatorszint {izembiztos méd aktivalodik, amikor a DJI intelligens repiilési akkumulator
annyira lemertil, hogy az hatassal lehet a dron biztonsagos visszatérésére. A felhasznalonak javasolt azonnal
hazahivni a dront vagy leszallni vele, amikor a figyelmeztetést megkapja. A DJI GO alkalmazas értesitést kiild,
ha az alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés aktivalodik. A drén automatikusan visszatér a kiindulépontra
ha a felhasznalé nem tesz semmit a tizmasodperces visszaszamlalas utan. A felhasznalé térélheti az RTH
eljarast az RTH gomb megnyomasaval a tavirdnyiton. Ezeknek a figyelmeztetéseknek a hatarértékét a drén
automatikusan hatarozza meg a pillanatnyi magassaga és a kiinduléponttél mért tavolsaga alapjan.

A drén automatikusan leszall, ha az aktualis akkumulatorszint csak a drén aktudlis magassagabdl a leszallas-
hoz elegendé. A felhasznald tovabbra is hasznalhatja a taviranyitot, hogy megvaltoztassa a dron tajolasat
a leszéllasi folyamat soran.

A DJI GO alkalmazasban megjelend akkumulatorszint kijelzét az aldbbiakban ismertetjiik:

Kritikus alacsony akkumulatorszint Elegendé akkumula-
figyelmeztetés (piros) torszint (zéld)

Alacsony akkumulatorszint
figyelmeztetés (sarga) Hatralévé repiilési idé

Hazatéréshez szilkséges ‘&

teljesitmény

Akkumulatorszint kijelzé

Akkuszint . . Dron allapot . — -
. Megjegyzés o B DJI GO alkalmazas Repuilési utasitasok
figyelmeztetés jelzé
Koppintson a,Hazatérés" gomb-
ra, hogy a drdn visszatérjen a R .
: N g'y ) _J Repiiljon a drénnal
Az akkumulator kiindulépontra és automatikusan L
. A o e . vissza, és szélljon le
Alacsony akku- téltdttségiszintie Adrén allapotjelzé leszélljon, vagy a,Mégse”gombra le a lehet legh
: o Y vele a lehet6 legha-
mulatorszint alacsony. lassan PIROSAN anormalis repulés folytatasahoz bb. maid ’ﬁ’t
: ) ) marabb, majd éllitsa
figyelmeztetés Kérjik, szalljonle villog. Ha nem tesz semmit, 10 masod- : .
) ) ) . le a motorokat, és cse-
adrénnal. perc utan a drén automatikusan

. o ; . . réljen akkumulatort.
visszatéra kiindulépontra és leszall.

A taviranyité hangriasztast ad.
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Kritikusan ala-
csony akkuszint
figyelmeztetés

Becsiilt hatralé-
V4 repuilési idd

A drénnak azon-
nal le kell szallnia.

A drén allapot- A DJI GO alkalmazas kijelzéje . .
Hagyja a drént auto-

Becsiilt hatralé-
v6 replilésiidé az
aktualis akkuszint

alapjan.

jelzd vorosen villog, és a drén elkezd ;
’ " Y _ matikusan leereszked-
PIROSAN villog sullyedni. A taviranyito hangri- ., S
) ni és leszallni.
gyorsan. asztast ad.
N/A N/A N/A

O’ + Ha a kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés megjelenik, és a drén elkezd automatikusan leszallni,
megnyombhatja a bal botkormanyt felfelé, hogy a dron lebegjen az aktualis magassagan, igy leheté-
séget kap, hogy megfeleldbb leszélléhelyre navigélja.

+ Aszines zénéak és jeldl6k az akkumulatorszint kijelz6 sdvon mutatjak a becsiilt hatralévé repiilési idét.
Ezek automatikusan igazodnak a drén aktualis tartézkodasi helyéhez és allapotahoz.

Uzembiztos biztonsagi megjegyzések

" A drén nem képes elkerilni az akadalyokat az izembiztos RTH alatt, ha az

akadalyérzékeld rendszer le van tiltva. Ezért fontos a megfelelé Gzembiztos
magassag bedllitisa minden repiilés el&tt. Inditsa el a DJI GO alkalmazast,
lépjen be a,kameraba’, és valassza a,MODE (MOD) > Advanced Settings (Spe-
cialis beallitasok) > Failsafe mode (Uzembiztos méd)” pontot az lizembiztos
magassag beallitasahoz.

Ha a drén 20 méternél (65 1ab) alacsonyabban repiil, és az izembiztos RTH (vagy
intelligens RTH vagy alacsony akkumulatorszint RTH) aktivaladik, a drén elészor
automatikusan felemelkedik 20 méterre (65 Iab) az aktualis magassagarél. Az
emelkedéstcsak az izembiztos modbél kilépve torélheti. Lasd ,RTHgomb"a 33.
oldalon tovabbi informacioért arrol, hogyan Iépjen ki az izembiztos médbal
és vegye vissza az iranyitast a taviranyitoval.

A drén automatikusan leereszkedik és leszall, ha az RTH elindul, amikor a dron
a kiindulépont 20 méteres (65 1ab) sugaru korén belllre repil. A drén nem
emelkedik tovabb és azonnal visszatér a kiindul6pontra, ha a bal botkormanyt
megmozditja, amikor a drén eléri a 20 méteres (65 lab) vagy nagyobb magas-
sagot Uzembiztos médban.

Adrén nem tud visszatérni a kiindulopontra, ha a GPS jel gyenge ([%, /1 szlirkén
jelenik meg) vagy nem érhetd el.

Ha a bal botkormanyt megmozditja, miutan a drén eléri a 20 méteres (65 1ab),
de még nem éri el az el6re bedllitott lizembiztos RTH magassagot, adrén nem
emelkedik tovabb, és azonnal visszatér a kiindulépontra.
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Akadalyok elkeriilése RTH alatt

A drén képes érzékelni és aktivan kikeriilni az akadalyokat az Gizembiztos RTH alatt, feltéve, hogy a fényvi-

szonyok megfelelnek az akadalyérzékeld rendszernek. A drdn viselkedésérdl az akadalyok kiker(ilés soran az

alabbiakban talalhat részleteket:

1. A drén lassit, ha akadalyt érzékel a 20 méterre (65 lab) elére.

2. A drén megéll és lebeg, majd elkezd fiiggélegesen emelkedni, hogy kikeriilje az akadalyt. Végdil, a drén
abbahagyja az emelkedést, ha legaldbb 5 méterrel (16 lab) az érzékelt akadalyt félott vagy.

3. Az Uzembiztos RTH eljaras folytatasahoz a dron tovabbrepil a kiindulopont felé az aktualis magassagon.

A\ + Annak biztositasa érdekében, hogy a drén a megfelel§ iranyba haladjon, nem forgathatja a dront
tizembiztos RTH alatt, amikor az akadalyérzékelé rendszer be van kapcsolva. A drén nem képes
kikerllni az olyan akadalyt, amely kdzvetleniil a drén folott van.

TapFly
Bevezetés

ATapFly funkcioval a felhasznalé mostantol mobil eszkézének képernydjén egyetlen koppintassal iranyithatja
adrénta kijeldlt irdnyba, a tavirdnyité hasznélata nélkil. A drén automatikusan képes kikeriilni az akadalyokat
vagy automatikusan fékezhet és egy helyben lebeghet a replilés soran, feltéve, hogy nincs tul sotét (<300
lux), sem tul vilagos (> 10000 lux).

A TapFly hasznalata

Ellenérizze, hogy az akkumulatorszint 50% félétt van az intelligens reptilési akkumulatorban. Es a drén
P-moédban mikadik.

Ezutan kdvesse az alabbi lépéseket a TapFly hasznalatahoz:

Szélljon fel, és gy6z6djén meg arrél, hogy a drén legaldbb 3 méterrel (9 1ab) van a fold félott.

PS A

on &) orF (l ) 3 méter
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Inditsa el a DJI GO alkalmazast és koppintson az

a megjelend értesitést.

on [ gal | w0 | swewmen | gl |l 5100w S DNEERETIE soryars | &l | ol [B100w[ =

=
£
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ikonra a kamera nézet aljan, olvassa el és értelmezze

Koppintson egyszer a cél irdnyaba, és varjon a @ ikon megjelenésére. Koppintson ismét a kivalasztas meg-
erdsitéséhez és a drén automatikusan a cél felé repil.

@

® ®

[#]s€om [sal [ o0 | swonyar | wad | wral [mioow] =
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A -

NE vezesse a dront emberek, allatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul faag vagy tavvezetékek)

vagy atlatszé objektumok (példaul Giveg vagy vizfelszin) felé.
Figyeljen a replilési Utvonalon lévé akadalyokra és maradjon tavol téliik.
Lehetnek eltérések a TapFly médban kivalasztott és a tényleges repulési Gtvonal kézott.

A vélaszthaté céliranyok tartomanya korlatozott. Nem valaszthat TapFly célpontot a képernyé felsé

vagy alsé szélének kézelében.

A TapFly izemmodd nem biztos, hogy megfeleléen muikadik, ha a drén vizfelszin vagy héoval boritott

terulet folétt repdl.
Legyen kérultekintd, ha rendkivil sétét (<300 lux) vagy vilagos (> 10000 lux) kérnyezetben repil.

© 2016 DJI All Rights Re
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Miutdn megerdsitette a TapFly célpont kivalasztasat, a drén automatikusan az () ikon altal jeldlt teriilet
felé indul. Vegye figyelembe, hogy tovabbra is hasznalhatja a botkorméanyt a drén mozgésanak irdnyitasara
repiilés kézben.

w[on [aa [ w0 | serro | | ol |s0owm] = _ﬁ

Vegye figyelembe, hogy a drén is automatikusan valtoztatja a sebességét, ha akadalyt érzékel maga el6tt vagy
til kozel replil a f6ldhéz. A felhasznalénak azonban nem ajanlott erre a funkciéra tAmaszkodni, hogy a drént
akadalyok kézétt navigalja. Ekozben az Uizembiztos eljaras feliilirja a TapFly m(iveletet, feltéve, hogy a GPS jel
gyenge; a drén kilép az 6nallé TapFly replilésbél és automatikusan visszarepl a kiindulépontra.

Kilépés a TapFly-bol

Az alabbi modszerek hasznalataval kiléphet TapFly modbél:

1. Nyomja meg egyszer az intelligens repuilés sziinet gombot a taviranyiton, vagy huzza hatra az emelkedés
botkormanyt a taviranyiton.

2. Koppintson a,STOP” gombra a képernydn.

Intelligens repiilés sziinet gomb

A dron megall és lebeg a TapFly modbadl kilépést kovetéen. Koppintassal uj célt adhat meg, hogy a drén arra
folytassa az Gtjat, vagy visszahozhatja a kiindulépontra kézzel.

ActiveTrack

Az ActiveTrack lehetévé teszi, hogy kijelsljon és nyomon kévesen egy mozgé targyat mobil eszkéze képer-
nyéjén. A drén automatikusan elkeriili az akadalyokat a repiilési utvonalan.

18 © 2016 DJIAll Rights R
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Az ActiveTrack hasznalata

Ellenérizze, hogy az akkumulatorszint 50% folott van az intelligens repiilési akkumulatorban, és a drén vala-
melyik P-médban mikédik. Ezutan kbvesse az aladbbi lépéseket az ActiveTrack hasznalatadhoz:
1. Szalljon fel, majd lebegjen legalabb 3 méterrel (9 1ab) a fold folott.

-

/52 AN
on &Y oFF ([l 3 méter
=/

2. A DJIGO alkalmazasban koppintson az -~ ikonra hogy felhozza a repiilési modokat, majd valasszon.

o | A | w0 | sewmyors | bl | coal |100w] = #[% o [£at] sanoryiors | w il | col | 61006 2

3. Huzzon keretet a kévetni kivant objektum koré, és koppintson ra a megerdsitéshez. A keret zéldre A
valt, amikor a kévetés folyamatban van. Ha a keret pirosra valt, a targy volt azonosithaté, és meg
kell prébalnia djra.

=5

oon [ £l |« | sworors | @l | ool |B100w] 2
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A

NE jel6ljon ki olyan terliletet, ahol emberek, allatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul faag vagy
tavvezetékek) vagy atlatszo objektumok (példaul tiveg vagy vizfelszin) vannak.

Maradjon tavol arepiilési utvonal kdzelében taldlhato akadalyoktdl, kiilonésen, ha a dron hatrafelé repdil.
Legyen fokozott figyelemmel az ActiveTrack hasznalatakor az alabbi esetek barmelyikében:

a) A kovetett tirgy nem egyenletes sikban mozog.

b) A kévetett targy forméja jelentésen megvéltozik mozgas kézben.

c) A kdvetett targy hosszu ideig takardsban lehet vagy elveszhet a latémezébdl.

d) A kévetett targy havas fellileten mozog.

e) A kdrnyezeti fény rendkiviil alacsony (<300 lux) vagy magas (> 10000 lux).

f) A kdvetett targy hasonld szinii vagy mintazatd, mint a kérnyezete.
Tartsa tiszteletben a helyi adatvédelmi térvényeket és rendeletek az ActiveTrack hasznalata kézben.

.

c‘ A drén észleli és elkeriilni az akadalyokat a repiilési itvonalan.

Ha a drén elveszti a kévetett targyat, mert tdl gyors vagy takarasban van, valassza ki Ujra a targyat,
hogy folytassa a kovetést.

Kilépés az ActiveTrackbél

Kétféle médon lehet kilépni az ActiveTrackbél:
1. Nyomja meg az intelligens repiilés sziinet gombot a taviranyiton.
2. Hazza hétra az emelkedés botkormanyt.

VAGY

Az ActiveTrackbél kilépve a drén megéll és egy helyben lebeg, ekkor dénthet tigy, hogy Uj feladatot kezdjen
vagy visszahozhatja a dront a kiindulépontra.

Akadalyok és a vizualis helymeghatarozas (Vision Positioning System)

A Phantom 4 fel van szerelve akadalyérzékeld rendszerrel, amely folyamatosan pasztazza az elStte lévo
akadalyokat, igy elkeriilheti az Gtkdzést az akadalyt megkeriilve, f6létte atrepllve, vagy helyben lebegve.
A DJI vizuélis helymeghatarozasi rendszer ultrahangot és képadatokat hasznal, hogy segitse a drént aktualis
helyzetének megtartasaban. A vizualis helymeghatarozas segitségével a Phantom 4 pontosabban lebeghet
egy helyben és repiilhet beltérben vagy mas olyan kérnyezetben, ahol a GPS jel nem elérhetd. A vizualis
helymeghatérozasi rendszer fé dsszetevéi a Phantom 4 aljan talalhaték; kdztlk [3] két ultrahangos érzékel
és [1][2] négy monokularis érzékelé.
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Erzékelési hat6tav
Az akadélyérzékeld és a vizudlis helymeghatérozasi rendszer érzékelési hatétavja alabb lathaté. Vegye
figyelembe, hogy a drén nem képes érzékelni és elkeriilni az érzékelési tartomanyan kiviil esé akadalyokat.

El6lapi érzékeldk kalibralasa

A leszallotalpakra telepitett akadalyérzékelé kamerakat szallitaskor kalibraljak. Ezek a kamerak azonban ér-
zékenyek a tul erés titésekre, igy sziikséges Sket idérdl idSre kalibralni a DJI Assistant 2 segitségével. Kdvesse
az alabbi |épéseket a kamera kalibralasahoz, amikor a DJI GO alkalmazas felszélitja erre.

Iranyitsa a drént a Igazitsa Gssze a Déntse és forgassa
képernyd felé kereteket adrént

A vizualis helymeghatarozas hasznalata

A vizualis helymeghatarozas automatikusan aktivalédik, ha a drén be van kapcsolva. Tovabbi lépésekre nincs
szlkség. A vizulis helymeghatarozas tipikusan beltéri kérnyezetben hasznalatos, ahol a GPS nem elérhetd.
A vizudlis helymeghatarozasi rendszerbe beépitett érzékelSk segitségével a dron képes pontosan lebegni,

még GPS nélkdl is.
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Kdvesse az alabbi lépéseket a vizualis helymeghatarozasi rendszer hasznalatdhoz:

1. Kapcsolja a repiilésiméd-valtét P-médba.

2. Helyezze a dront sima felliletre. Vegye figyelembe, hogy a vizualis helymeghatarozasi rendszer
nem miikadik megfeleléen jol kivehetd mintazatok nélkiili feltletekkel.

3.Kapcsolja be a dront. A dron allapotjelzé kétszer zélden felvillan, jelezve, hogy a vizualis
helymeghatarozasi rendszer készen all. Finoman nyomja a bal botkoramnyt felfelé, hogy a
dron felemelkedjen és egy helyben lebegjen.

Az akadalyérzékeld rendszerrel tamogatott lassitas

Az akadalyérzékelS rendszerrel a drén most mar képes aktivan lassitast kezdeményezni, amikor akadalyt
érzékel maga elétt. Vegye figyelembe, hogy az akadalyérzékeld rendszer idedlis megvilagitasi kériilmények
kozott, jellegzetes mintazatot mutaté fellletekkel mikdédik a legjobban. Ezen tilmenden, sebessége nem
haladhatja mega 10 méter/masodpercet, hogy a drén biztonsagos tavolsagban lassithasson és megallhasson.

A\ Avizuilis helymeghatarozasi rendszer teljesitményét befolyasolja a feltilet, amely felett repuil. Az ultra-
hangos érzékel6k nem biztos, hogy pontos tavolsdgmérést végeznek, ha hangelnyelé anyagok felett
mukodnek. Ezen tilmenden, a kamera nem miikédik megfeleléen a nem optimalis kérnyezetben.
A drén automatikusan atvalt P-médbél A-médba, ha sem a GPS, sem a vizualis helymeghatarozasi
rendszer nem elérhetd. Kiilonés koriltekintéssel izemeltesse a dront a kévetkez6 esetekben:

.

Replilés egyszinii felliletek (példaul tiszta fekete, tiszta fehér, tiszta piros, tiszta zold) felett.
Replilés erésen tikrézads felliletek felett.

Replilés nagy sebességgel (10 m/s f6l6tt 2 méteren vagy 5 m/s félott 1 méteren).

Replilés viz vagy atlatszé felliletek felett.

Repiilés mozgo fellletek vagy targyak felett.

Replilés egy olyan teriileten, ahol a megvilagitas gyakran vagy jelentésen valtozik.
Replilés rendkiviil sétét (lux <10) vagy vilagos (lux> 100000) feliiletek felett.

Replilés hanghulldmokat elnyelé fellletek (példaul vastag szényeg) felett.

Replilés jellegzetes mintak vagy a textudra nélkli feltletek felett.

Repiilés azonos, ismétlddé mintazattal vagy texturaval rendelkezd felliletek (példaul egyforma
csempék) felett.

Repiilés ferde felliletek felett, amelyek eltéritik hanghullamokat a dréntél.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.
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Tartsa a szenzorokat mindig tisztan. Szennyezédés vagy egyéb tormelék hatranyosan befolyasolhatja
az érzékeldk hatékonysagat.

A vizualis helymeghatarozas csak akkor hatékony, ha a drén 0,3-10 méter kdzotti magassagban van.
A vizudlis helymeghatérozasi rendszer nem mukédik megfeleléen, ha a drén viz felett repil.

A vizudlis helymeghatérozasi rendszer lehet, hogy nem képes felismerni mintazatot a talajon rossz
fényviszonyok mellett (100 lux alatt).

Ne hasznaljon mas ultrahangos késziiléket 40 kHz frekvencian a vizualis helymeghatarozasi rendszer
mukodése kdzben.

.

.

Tartsa tavol az dllatokat a dréntél, amikor a vizudlis helymeghatarozasi rendszer aktiv. A szonar érzékeld
magas frekvenciaji hangot bocsat ki, amely csak néhany allat szdmara hallhaté.

o

Fedélzeti adatrogzité

A repiilési adatokat a dron automatikusan rogziti a belsé tarolon. Ez magéaban foglalja a reptilési telemetriat,
adroén allapotét és egyéb paramétereket. Ezeknek az adatoknak az eléréséhez csatlakoztassaa dronta PC-hez
Micro USB porton keresztiil, és inditsa el a DJI GO alkalmazast.

Légcsavarok felhelyezése és levétele

Csak a DJI altal jovahagyott légcsavart hasznaljon a Phantom 4-hez. A légcsavaron asziirke, illetve fekete gytird
jelzi, hova kell csatlakoztatni, és milyen iranyban kell forognia.

Légcsavarok Eziist gy(rd Fekete gydri
Abra Sy ——
Csatlakoztatas Motorok harom pont nélkiil Motorok harom ponttal

Ecﬁ Lezaras: Forgassa a légcsavart a jelzett iranyba a felhelyezéshez és régzitéshez.

Jelmagyarazat - i ] - I . e s
~5} Kioldés: Forgassa a légcsavart a jelzett irdnyba a kioldashoz és eltévolitdshoz.

A légcsavarok felhelyezése

1. Mindenképpen tavolitsa el a figyelmezteté cimkéket a motorokrél, miel6tt felhelyezi a légcsavarokat.

2. Csatlakoztassa a fekete gytir(s légcsavarokat a fekete pontokkal jelzett motorokhoz. Csatlakoztassa az
ezlist gy(rds légcsavarokat a fekete pontok nélkili motorokhoz. Nyomja le a légcsavart a csatlakozésikig
és forgassa el a lezaré irdnyba, amig nincs biztonsagosan régzitve.

%,
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A\ -+ Vigyazzon a légcsavar éles széleivel. Ovatosan kezelje.
- Csak a DJI altal jovahagyott légcsavart hasznaljon. Ne hasznalja vegyesen a légcsavartipusokat.
- Tartsa magat tavol a motoroktdl, és NE érintse meg a légcsavarokat forgas kdzben.

A légcsavarok levétele

Nyomja le a légcsavart a csatlakozosikig, és forgassa el a jelzett iranyba a légcsavar feloldasahoz.

.

Minden replilés eltt ellendrizze, hogy a légcsavarok és a motorok megfeleléen helyezkednek el, és
szildrdan régzitve vannak.

Minden repiilés elétt gy6z6djon meg réla, hogy minden légcsavar j6 allapotban van. NE hasznéljon
eléregedett, csorbult vagy torott légcsavart.

A sériilések elkeriilése érdekében, TARTSA TAVOL magat és NE ERINTSE MEG a légcsavarokat vagy
motorokat forgas kézben.

CSAK eredeti DJI légcsavarokat hasznaljon a jobb és biztonsagosabb repulési éiményért.

A

.

DJlintelligens repulési akkumulator

A DlJlintelligens replilési akkumulator kapacitasa 5350 mAh, fesziiltsége 15,2V, és rendelkezik intelligens toltési/
kisttési funkciéval. Csak a DJI altal jévahagyott, megfeleld t6ltét hasznéljon a téltésére.

Intelligens repiilési akkumulator Tolté

A Az intelligens repllési akkumulatort teljesen fel kell tolteni az elsé hasznalat elétt. Tovabbi informa-
ciokért lasd, Az intelligens repiilési akkumulator toltése”.

':c;:' Vegye figyelembe, hogy a Phantom 4-hez mellékelt t&1té kimené teljesitménye 100W.

DJlintelligens repiilési akkumulator funkciék

—

. Akkumulatorszint kijelzés: A LED kijelz6k mutatjak az aktualis akkumulatorszintet.

. Akkumulator élettartam kijelz6: A LED jelzi a jelenlegi akkumulator ciklust.

. Automatikus lemerités funkcié: A meghibasodas megakadalyozasara, az akkumulator automatikusan a
maximalis tSltés 65%-a ala meriti le magat, ha t8bb mint tiz napon &t nincs hasznélatban. Kérulbeldl két
napig tartlemeriteni az akkumulatort 65%-ig. Enyhe meleg kibocsatasa normalis az akkumulator lemeritési
eljarasa soran. A lemeritési hatarértéket be lehet allitani a DJI GO alkalmazasban.

4. Kiegyensulyozott toltés: Automatikusan kiegyenstlyozza minden egyes akkumulatorcella fesziiltségét a

toltés alatt.

5. Tultsltés elleni védelem: A t&ltés automatikusan ledll, ha az akkumulator teljesen fel van téltve.

6. Hoérzékelés: Az akkumulator csak 5°C (41°F) és 40°C (104°F) kozotti hémeérsékleten téltédik.

w N
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7.Taldram elleni védelem: Az akkumulator téltése ledll, ha a nagy aramerdsség (t6bb mint 8A) lép fel.
8. Tulzott kisulés elleni védelem: A tilzott kisiilés okozta kar megakadalyozasara a kistités automatikusan leall,
ha az akkumulator fesziltsége eléri a 12V-ot.

9. Révidzarlat elleni védelem: Automatikusan lecsatlakoztatja az dramellatast révidzérlat észlelésekor.

10. Akkumulatorcella kdrosodasa elleni védelem: A DJI GO alkalmazas figyelmeztetd (izenetet jelenit meg, ha
sériilt akkumulatorcellat érzékel.

11. Akkumulator hibatérténet: Atbéngészheti az akkumulator hibatérténetét a DJI GO alkalmazasban.

12. Alvd méd: Az energiatakarékossag érdekében az akkumulator alvé izemmadba lép 20 perc inaktivitas utan.

13. Kommunikacio: Az akkumulator fesziltségére, kapacitasara, aramara stb. vonatkozé informacié tovabbi-
todik a drén taviranyitojara.

/N Nézze at a Phantom 4 intelligens repiilési akkumuldtor biztonsdgi irdnyelveket a hasznalat el6tt. A fel-
hasznélok teljes kor( felelésséggel tartoznak az Gzemeltetés és hasznélat miatt.

Az akkumulator hasznalata

LED1

LED2

LED3

LED4

Bekapcsolégomb (beépitett LED)
Akkumulatorszint kijelzé

Bekapcsolas / kikapcsolas

Bekapcsolds: Nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer, majd nyomja meg Ujra és tartsa lenyomva 2 mésod-
percig, hogy bekapcsolja. A bekapcsolas LED pirosra valt és az akkumulatorszint kijelz6é mutatja
az aktudlis toltottségi szintet.

Kikapcsolas: Nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer, majd nyomja meg ujra és tartsa lenyomva 2
masodpercig, hogy kikapcsolja. Az akkumulator LED villog a Phantom kikapcsolasanal, hogy
automatikusan leallhasson felvétel, ha a felvételt kordbban nem allitottak le.

Az akkumulatorszint kijelzé mutatja az aktualis akkumulatorszintet téltés és kistités kozben is. A kijelzd
jelzései alabb lathatok: LED vilagit: LED villog.
[] :LED vilagit. {F: LED villog.
[] :LED nem vilagit.

25

uolq



uolq

Phantom 4 felhasznal6i kézikonyv

Akkumulatorszint
LED1 LED2 LED3 LED4 Akkumulatorszint
87.5%~100%
0 {f 75%~87 5%
| I | 0 ‘ 62 5%~75%
{f 50%~62 5%
‘ 37 5%~60%
25%~37 5%
12 6%~25%
0%~125%
| —0%

o oo o o o
a2 & o @

s R e R s R s [ s |
s B s R s [ s |

Alacsony homérséklet megjegyzés:

1. Az akkumulator kapacitasa jelentdsen csokken, ha alacsony hémérsékletd (<0°C) kérnyezetben repdil.

2. Nem javasolt az akkumulator rendkiviil alacsony hémérséklet( (<-10°C) kéryezetben hasznélni. Az akkumu-
lator fesziiltségének el kell érnie a megfeleld szintet a -10°C és 5°C hémérséklet(i miikodési kdrnyezetben.

3. Fejezze be a repulést, amint a DJI GO alkalmazas megjeleniti az,Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetést”
alacsony hémérsékleti kdrnyezetben.

4. Tartsa az akkumulatort beltérben, hogy felmelegedjen, miel&tt alacsony hémérsékletti kdrnyezetben repiilne.

5. Az akkumulator optimalis teljesitményét biztositando tartsa az akkumulatort 20°C hémeérséklet folott.

6. At6lté ledll az akkumulator téltésével, ha az akkumulatorcella hémeérséklete nincs a miikbdési tartomanyon
beliil (0°C 40°C).

Hideg kérnyezetben helyezze be az akkumulatort az akkumulatortartéba, és hagyja a drént kériilbelil 1-2

percig bemelegedni felszallas el6tt.

A

Az akkumulatorszint ellenérzése

Az akkumulatorszint kijelzé megjeleniti, hogy mennyi energia maradt. Ha az akkumulator ki van kapcsolva,
nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer. Az akkumulatorszint kijelzé kigyullad és megjeleniti az aktualis
akkumulatorszintet. A részleteket lasd alabb.

Akkumulator élettartam

Az akkumulator élettartama azt jelzi, hogy az akkumulatort hanyszor lehet még kistitni és ajratolteni, miel 6tt
ki kell cserélni. Ha az akkumulator ki van kapcsolva, nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 5
masodpercig, hogy ellenérizze az akkumulator élettartamat. Az akkumulatorszint kijelz6 kigyullad, és/vagy
villog két masodpercig, az alabbiak szerint:
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Akkumulator élettartam

LED1 LED2 LED3 LED4 Akkumulator élettartam

0 0 0 0 90%~100%
0 D D I 80%~90%
0 0 0 0 70%~80%
0 0 I 0 60%-~70%
0 0 0 1 50%~60%
0 I J i 40%~50%
] 0 0 0 30%~40%
| 0 0 0 20%~30%
0 0 I I 20% alatt

A Ha az akkumulator élettartama eléri a 0%-ot, akkor mar nem lehet hasznalni.

Tovabbi informacidért az akkumulatorrdl, inditsa el a DJI GO alkalmazast, és nézze meg az akkumulator
ful alatt felsorolt adatokat.

Az intelligens repiilési akkumulator téltése

1. Csatlakoztassa az akkumulatortdltét dramforrashoz (100-240V 50/60Hz).

2. A akkumulatortlté egyik végét csatlakoztassa az intelligens repiilési akkumulatorhoz. Ha az akkumulatorszint
95% feletti, kapcsolja be az akkumulatort a toltés elétt.

3. Az akkumulatorszint kijelzé mutatja az aktualis akkumulatorszintet toltés kézben.

4. Az intelligens replilési akkumulétor teljesen fel van téltve, ha az akkumulétorszint kijelz6 elalszik.

5. Huitse levegdvel az intelligens repiilési akkumulatort minden repiilés utan. Hagyja, hogy a hémérséklete
szobahdmeérsékletre csékkenjen, miel 6tt hosszabb ideig tarolna.

A\ - Mindigkapcsolja ki az akkumulatort, mielétt behelyezi vagy kiveszi a Phantom 4-bél. Sose helyezze
be vagy vegye ki az akkumulatort, ha az be van kapcsolva.

= a=u=T)

Konnektor

Toltdé

e

Intelligens repiilési akkumulator

27

uolq



uolq

Phantom 4 felhasznal6i kézikonyv

Akkumulatorszint kijelzd toltés kézben
LED1 LED2 LED3 LED4 Akkumulatorszint
0| | 0%~25%
25%~50%
‘ 50%~75%
75%~100%

(::(:(IC:I

0
I
el
[

\ Teljesen feltéltve

Akkumulatorvédelem LED kijelzé

Az alabbi tablazat mutatja az akkumulator védelmi mechanizmusokat és a megfelelé LED mintékat.

Akkumulator szintmutaték toltés kézben
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Villogas Akkumulatorvédelem eleme

(

o

‘ 0 LED2 kétszer villan masodpercenként | Talaram észlelt
1l LED2 haromszor villog masodpercenként | Révidzarlat észlelt

‘ [  |LED3 kétszer villan masodpercenként | Tltsltés észlelt

LED3 haromszor villan masodpercenként Talfesziiltségu t61t6 észlelt

‘ [ LED4 kétszer villan masodpercenként | Toltési hémérséklet til alacsony

o o o o da
O O O =4

[ LED4 haromszor villan mésodpercenként | Toltési hé mérséklet til magas

Miutan ezeket a problémakat megoldotta, nyomja meg a bekapcsolé gombot, hogy kikapcsolja az akku-
mulatorszint kijelzét. Huzza ki az intelligens repiilési akkumulatort a t6ltébdl, majd helyezze vissza a toltés
folytatasahoz. Vegye figyelembe, hogy szobahdmeérséklet hiba esetén nem kell kihtiznia és Ujracsatlakoztatnia
a toltét; a t6ltS folytatja a toltést, ha a homérséklet a megengedett tartomanyon beltilre kerdl.

& A DJI nem vallal semmilyen felel6sséget harmadik fél altal gyartott toltdk altal okozott karokért.

O Hogyan meritse le az intelligens repiilési akkumulatort:

Lassan: Helyezze az intelligens repiilési akkumulatort a Phantom 4 akkutartéjaba és kapcsolja be.
Hagyja bekapcsolva, amig kevesebb mint 8% energia marad, vagy amig az akkumulatort mar nem
lehet bekapcsolni. Inditsa el a DJI GO alkalmazast, hogy ellenérizze az akkumulatorszintet.

Gyorsan: Repuljén a Phantom 4-gyel szabadban, amig kevesebb mint 8% energia marad, vagy amig
az akkumulatort mar nem lehet bekapcsolni.

28



Taviranyito

Ez arész ismerteti a tavirdnyité funkcioéit, és
utasftasokat tartalmaz a dron és a kamera
iranyitasara.
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Taviranyito

A taviranyité tulajdonsagai

A Phantom 4 tavirdnyitéja tobbfunkcids, vezeték nélkili kommunikaciés eszkdz, amely magéban foglalja
a video kozvetitési rendszert és a drén taviranyitasat. A videdkozvetités és a drén taviranyitasa 2,4GHz-en
mdkédik. A tavirdnyité szamos kameravezérlé funkciét is nydijt, mint példaul fényképek és videdk felvétele
és elénézete, valamint a gimbal mozgas irdnyitasa. Az akkumulatorszint kijelzése LED kijelz6kkel térténik
a taviranyito elélapjan.

« Megfelel6ségi verzié: A tavirdnyité megfelel a helyi eléirdsoknak és rendeleteknek.
« Miikodési méd: Az irdnyitas beallithaté 1. vagy 2. izemmddra, vagy egyéni médra.
+ 1. méd: A jobb botkormény szolgal gyorsitasra.
« 2. méd A bal botkormany szolgal gyorsitasra.

& Az atviteli interferencia megel6zésére ne tizemeltessen haromnal tébb drént ugyanazon a teriileten.

A taviranyitd hasznalata
A taviranyito ki- és bekapcsolasa.

APhantom 4 taviranyitéjat egy Gjratolthetd 25 akkumulator latja el energidval, amelynek kapacitdsa 6000 mAh.

Az akkumulatorszintet az akkumulatorszint LED jelzi az elélapon. Kévesse az alabbi lépéseket a taviranyité

bekapcsolasahoz:

1. Ha a taviranyitd ki van kapcsolva, nyomja meg a bekapcsold gombot egyszer. Az akkumulatorszint LED-ek
kijelzik az aktualis akkumulatorszintet.

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot a taviranyitd bekapcsolasahoz.

3. Ataviranyito hangjelzést ad, amikor be van kapcsolva. Az allapot LED gyorsan villog zélden, jelezve, hogy
a tavirdnyité 6sszekottetést [étesit a drénnal. Az allapot LED-ek z6lden vildgitanak, ha a kapcsolat létrejétt.

4. Ismételje meg a 2. [épést a taviranyité kikapcsolasahoz.

A taviranyito toltése.
A tavirdnyitét a mellékelt toltével toltse. Lasd az dbrat a kovetkezd oldalon a tovabbi részleteket.

30



Phantom 4 felhasznaloi kézikonyv

= ==t 1)

Konnektor

Tolto

A kamera iranyitasa

Videdkat/fényképeket vehet fel, megtekintheti a régzitett felvételeket és beadllithatja a kamerat az exponélé
gombbal, a kamerabeallito tarcsaval, a lejatszas gombbal és video felvétel gombbal a taviranyiton.

I N

[1] Kamerabeallité tarcsa
Forgassa el a tarcsat a kamera beéllitdsaihoz, mint az 1SO, a zarid6 és rekesz, a tvirdnyité elengedése
nélkil. Nyomja le a tarcsat a beéllitdsok kozotti véltashoz.

[2] Exponélé gomb
Nyomja meg fénykép készitéséhez. Ha a sorozatfelvétel mod aktiv, tobb kép készlil egyetlen gombnyo-
masra.

[3]1Videofelvétel gomb
Nyomija meg egyszer a videofelvétel elinditasahoz, majd nyomja meg Ujra a ledllitdsdhoz.

[4] Gimbal tarcsa
Ezzel a tarcsaval vezérelheti a gimbal déntését.

A drén iranyitasa

Ez a részismerteti, hogyan irdnyithatja a drént a taviranyitéval. A taviranyité alaphelyzetben 2. médravan éllitva.

Botkormany semleges/kdzéppont: A botkormanyok a kézépsé allasban vannak.
A botkormany mozgatésa: A botkormany eltolva a kézépsé allasbol.

3
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Taviranyito

(2. mod) (

Drén
Jelzi az orr iranyat)

Megjegyzések

Mozgassa a bal oldali botkormanyt felfelé és lefelé
a drén magassaganak valtoztatasara.

Tolja a botkormanyt fel azemelkedéshez, le az ereszke-
déshez. Ha mindkét botkormany kézépen éll, a Phan-
tom 4 egy helyben lebeg. Minél jobban eltavolodik a
botkormany a kézépsé poziciotél, annal gyorsabban
valtoztatja a Phantom 4 a magassagét. Mindig éva-
tosan mozditsa a botkormanyt a hirtelen és varatlan
magassagvaltozas elkerlilésére.

A botkormany balra vagy jobbra mozditva kormanyozhat
és irdnyithatja a drén elfordulasat.

Toljaa botkormanyt balra, hogy a dront az dramutato jara-
saval ellentétes irnyba forditsa, jobbra, hogy az éramutaté
jarasaval megegyez6 irdnyba forditsa. Ha a botkormany
kézépen all,a Phantom 4 megtartja aktualis tajolasat. Minél
jobban eltavolodik a botkormény a kézépsé poziciotdl,
annal gyorsabban fordul a Phantom 4.

Mozgassa a jobb botkormanyt fel és le a drén elére és
hatra dontéséhez.

Tolja fel a botkorményt az elére repliléshez és le a hét-
rafelé repiiléshez. A Phantom 4 egy helyben lebeg, ha
a botkormany kozépen all.

Tolja a botkormanyt tavolabb a kdzépsé poziciotdl
a nagyobb délésszég (maximum 30°) és gyorsabb
replilés érdekében.

Mozgassa a jobb botkormanyt balra és jobbra a drén
balra, illetve jobbra déntéséhez.

Tolja balra, hogy balra repiiljén ésjobbra, hogy jobbra
repuljon. A Phantom 4 egy helyben lebeg, ha a bot-
kormany kézépen all.
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Nyomja meg az intelligens replilés sziinet gombot
egyszer, hogy kilépjen az ActiveTrack, TapFly vagy
intelligens navigacios repulési modbdl. A szerkezet
lebeg jelenlegi helyzetén.
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A botkormanyok beallitasa

Tartsa és csavarja a botkormanyokat jobbra vagy balra a botkormanyok hosz-
szlsagdnak bedllitdsdhoz. A megfeleld hosszisagu vezérld pélca javithatja az
ellenérzé pontossagat.

Repiilési mod-valto
A kapcsolé atkapcsolasaval valaszthatja ki a kivant repulési modot.
A kovetkezok kozul valaszthat: P-mad, S-maod és A-mod.

1.4llas
Allas Abra Reptilési mod
1. allas P-médban 2. allas
2. allas i S-médban
3. allas S A-médban 3.4l

P-méd (Pozicionalas): A P-mad erds GPS-jel esetén mikodik a legjobban. A drén a GPS és az akadalyérzékeld
rendszer segitségével automatikusan stabilizalja magat, navigal az akadalyok kézétt vagy koveti a mozgo
targyat. A fejlett funkciék, amilyen példaul a TapFly és az ActiveTrack, ennél a médnaél érhetéek el.

S-méd (Sport): A drén kezelési értékei megvaltoznak, hogy S-médban javuljon a kormanyozhatésaga. A drén
maximalis repiilési sebessége 20 m/s értékre emelkedik ebben a médban. Figyelem! Az akadalyérzékeld
rendszer nem érheté el ebben az izemmadban.

A-mdd (Alap): Amikor sem a GPS, sem az akadalyérzékeld rendszer nem érhetd el, a drén kizardlag légnyo-
masmérdjét alkalmazza a helymeghatarozasadhoz magassaga szabalyozaséra.

RTH-gomb

Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH gombot, hogy elinduljon a Return-to-Home (RTH-hazatérés) folya-
mata. Az RTH-gomb kériili LED gydrd fehéren villog majd, ezzel jelzi, hogy a drén RTH-médba kapcsol. Adrén
ezutan visszatér az utolso rogzitett kiinduldpontjara. Nyomja meg ismét a gombot az RTH-mad torlésére, és
visszakapja a dron feletti iranyitast.
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Mobil eszkoz csatlakoztatasa

Déntse a mobil eszkdz tokjat a kivant helyzetbe. Nyomja meg a mobil eszkdz tokjan talalhatd gombot a kal-
lanty kioldasahoz, majd helyezze mobil eszkdzét a bélcsébe. Tolja le a kallantyut, ezzel régzitve a mobil
eszkdzt. A mobil eszkéz és a taviranyitd kézotti USB kabeles csatlakozashoz helyezze a kabel egyik végét
a mobil eszkdzbe, a masik végét pedig a taviranyitd hatan talalhato USB-aljzatba.

Optimalis jelatviteli tavolsag

A drdn és a taviranyito kozotti jelatvitel az alabbi képen lathato teriileten beliill a legmegbizhatdbb:

Optimalis jelatviteli tavolsag P %

e
P

Erés Gyenge - é— .

Gondoskodjon arrél, hogy a drén az optimalis jelatviteli tavolsdgon beliil repiiljon. Optimalis jelatviteli telje-
sitményhez tartsa fenn a sziikséges kapcsolatot az Gzemeltetd és a drén kdzott.

Tavirdnyitd allapot-LED

Az éllapot-LED jelzi a taviranyitd és a dron kdzotti 6sszekéttetés erésségét. Az RTH-LED jelzi a drén Return-to-Ho-
me (hazatérés) allapotat. Az alabbi tablazat tovabbi informacidkat tartalmaz a jelzésekrél.

AS=dr S ==4

RTH-LED

Allapot-LED
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Allapot-LED Riasztas
V! — Folyamatos vords 4 Csengés
Z — Folyamatos z6ld J' Csengés
Vieeaes Lassan villogo vorés  D-D-D.....
ETE WS ceneee

Vérds és zald / vords és Nincs

sarga valtakozva villog

RTH LED Hang
Fl — folyamatos fehér & Chime
(DL Villogd fehér B
(SR Villogd fehér DD...

Tavirdnyité dllapota
A tévirdnyité és a drén kapcsolata megszakadt.
A tévirdnyitd kapcsolatban all a drénnal.

Taviranyito hiba.

HD letdltés megszakadt.

Tavirdnyito allapot
A drén a kiindulé pontra tart.
Return-to-Home (hazatérés) parancs kildése a drénnak.

Return-to-Home (hazatérési) eljaras folyamatban.

A A taviranyito allapotjelzéje vorosen villog és riadojelzést ad, amikor kritikusan alacsony az akkumulator

toltottségi szintje

A taviranyité 6sszekapcsolasa

Ataviranyitot kiszallitas eldtt dsszekapcsoltak mar a drénnal. Osszekapcsolasra csak akkor van sziikség, amikor
eldszor hasznalsz j taviranyitot. Az Uj taviranyitd hozzakapcsolasahoz az alabbi lépések szilkségesek:

1. Kapcsolja be a tavirdnyitét és csatlakoztassa a mobil eszkézt. Inditsa el a DJI GO alkalmazést.

2. Kapcsolja be az intelligens repiilési akkumulétort.

3. Lépjen be a,kamera” meniibe és koppints az & il ikonra, majd koppintson a,Linking RC" (Taviranyité
hozzakapcsolasa) gombra a képen lathaté médon.

< RC Conirol Setting >
RC Calibration >
Stick Mode >

Button Customization

c2

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

-

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

c1 | Not Defined |

c2 [ Not Defined l

Linking RC

35
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4. Atavirdnyité készen éll az 8sszekapcsolédasra. A taviranyité allapotjelzé kéken villog és hangjelzés hallhaté.

RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,
timeout in 54 seconds

Default stick mode is M
Do not change unless f;

hs aircraft is controlled

Press the linking button on the aircraft
to link this remote cantroller

CZ/"TL B Cancel ed

1@ Ih I
| | o | Not Defined ]
You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

Linking RC

5. Keresse meg adrén oldalan az 8sszekapcsolédasi gombot, amint azt az alabbi dbra mutatja. Nyomja meg a
kapcsolédasi gombot az 6sszekapcsolédas meginditasdhoz. Amint a taviranyité sikeresen dsszekapcsolédott
a drénnal, a taviranyito allapotjelzé LED folyamatos zold fénnyel vilagit.

Button Customizatiof

Osszekapcsolédasi
gomb

& « Atévirdnyité megszakitja a kapcsolédasta drénnal, amennyiben Uj tavirdnyitét kapcsolnak ugyanah-
hoz a dronhoz.
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Kamera és gimbal

Ez arész a kamera muszaki leirasat tartalmazza
és bemutatja a gimbal alkalmazasi madjait.
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Kamera és gimbal

A kamera tulajdonsagai

A fedélzeti kamera az 1/2,3 huvelykes CMOS érzékelt hasznalja videofelvételre (akar 4096x2160 pixeles ké-
pet 24-es fps-szel vagy 4K akar 30 fps-szel a Phantom 4-gyel, tovabba 12 megapixeles alloképeket. A videot
tetszélegesen lehet MOV vagy MP4-es formatumban is régziteni. Lehetséges fényképkészitési médok: burst
(csomag), folyamatos, és time-lapse. A csatlakoztatott mobil eszkézdn DJI GO alkalmazas segitségével nyomon
kdvethet6 él6 elénézetet kaphat a kamera képérél.

Kamera Micro SD-kartyahely

A fényképek és videdk tarolasadhoz helyezze a Micro SD-kéartyat az dbran lathaté médon a helyére a Phantom 4
tzembe helyezése el6tt. A Phantom 4-hez 16 GB-os Micro SD-kartya tartozik, és akar 64 GB-os Micro SD-kartyat
is tAmogat. Gyors irasi és olvasési sebessége miatt az UHS-1 Micro SD-kértya ajanlott, mert ez lehetévé teszi
nagy felbontasti videdk mentését is.

@ Bekapcsolt dllapotban ne tavolitsa el az SD-kartyat a Phantom 4-bél.

'ﬁ? A kamerarendszer stabilitdsanak biztositasara egy-egy videdfelvétel legfeljebb 30 percig tarthat.

Kamera adatcsatlakozé

Kapcsolja be a Phantom 4-et és csatlakoztassa az USB-kabelt a fényképezdgép adatcsatlakozéjahoz, hogy
letSlthesse a fényképeket és a videdkat a szamitégépére.

AN Mieldtt megprébalja elérni a Micro SD-kartyan talalhato fajlokat, a dront be kell kapcsolni.

38



Phantom 4 felhasznaloi kézikdnyv

A kamera miikodése

DJI Go alkalmazas segitségével a taviranyiton talalhaté ,Shutter” (Zar) és ,Video Recording” (Videdfelvétel)
gombokkal tud képeket és videdkat késziteni. A gombok hasznalatara vonatkozé tovabbi informaciét a ka-
mera kezelése, 31. oldal” alatt talal.

Kamera LED kijelzé

A replilési akkummulator bekapcsolasat kdvetéen vilagit a kamera LED kijelzd. Informéciot nydjt a kamera
zemelésérdl.

Kamera LED kijelzd Kamera allapot
z Gyors zdld szini villogas (0,2 s ki, 0,1 s be) A rendszer bemelegszik.
Z Egyetlen zold szind villanas (0,5 s ki, 0,4 s be) Egyetlen kép készitése.
Z Haromszor felvillané zéld fény (0,3 s ki, 0,1 s be) Gombnyomasonként 3-5 fénykép készitése.
\'4 Lassu vords fényu villogas (1,6 s be, 0,8 ki) Felvétel.
v Gyors vords fényii villogas (0,5 s ki, 0,2 s be) SD kartya meghibasodas.
VEVE Kettds vords fény( villanas (0,1 s be, 0,1, s ki, 0,1 s be, 0,1 s ki) Kamera tdlheviilt
v Folyamatos vords szin( fény Rendszerhiba.
Z V) 76ld és vords fényii villogas (0,8 s zold, 0,8 s vords) Firmware-frissités
Gimbal
Gimbal jellemzi

A 3 tengelyes gimbal mozdulatlan platformot kinal a felerésitett kameranak, igy lehetévé teszi, hogy tiszta,
remegésmentes képeket és videdkat készitsen. A gimbal 120°-os tartoményban barhogy megddnthetia kamerat.

-90°

A tavirdnyitén taldlhaté gimbal tarcséval szabélyozhatja a kamera délésszogét.
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Phantom 4 felhasznaléi kézikdnyv

A gimbal iizemmaédjai

A gimbalnak két Gzemmddja all rendelkezésre. A DJI GO alkalmazas kamerabedllitasi oldaldn vélthatsz az
tizemmodok kdzott. Figyelem! A valtoztatasok csak akkor érvényestilnek, ha a mobil eszkdz csatlakozik a
taviranyitdhoz. Részleteket az alabbi tablazatban talal:

Kovetd A gimbal irdnya és a drén orra mindenkor allandé széget zar be egymassal.

4 tzemmod

A gimbal 6sszehangolédik a drén mozgdaséval, hogy olyan repilési élményt

* FPV Gzemméd = ) Ny i
\ nytjtson, mintha a felhasznalé is ott lenne az eszkdzon.

A gimbal motorhibaja fordulhat el az alabbi esetekben:
(1) A dront egyenetlen talajra helyezték, illetve valami akadalyozza a gimbal mozgasat.
(2) A gimbalt nagy kiilsé eré behatasa éri, amilyen példaul egy tkdzés. Kérjiik, mindenkor sik, nyilt
tereprdl szélljon fel az eszkéz és dvja a gimbalt.
«+ S(rd kddben vagy felhében repiilésnél a gimbal nedvességet kaphat, ami 4tmeneti meghibasodéashoz
vezethet. A gimbal kiszaradaséat kévetden visszanyeri teljes miikédési képességét.
« A gimbal induldsakor révid ideig tarté sipolé hangot hallathat.




DJI GO alkalmazas

Ez a szakasz bemutatja a DJI GO alkalmazas
négy f& funkciojat.
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DJI GO alkalmazas

A DJI GO alkalmazast kifejezetten DJI berendezésekhez fejlesztették mobil eszkézokre. Az alkalmazassal

vezérelheti a gimbalt, a kamerat, és a dron tébbi funkcidjat. Az alkalmazas ,Equipment” (Felszerelés), ,Editor

(Szerkesztés), ,Explorer” (Felfedezd) és ,Me” (Sajat) részeket tartalmaz, amelyek a drén beallitaséra, a fényké-
pek és a videdfelvételek szerkesztésére illetve megosztasara szolgalnak. Azt javasoljuk, hogy a tablagépet

hasznéljon a legjobb élmény érdekében.

Pag 122

w iy

Connect your Aircraft, Take to the Skies

Usa AES snoot to get mare dynanie Imags

Enter Camera View

‘20%

PHANTOM 4

Learn Morox

e

% B

Felszerelés

Az ,Equipment” (felszerelés) oldalon beléphet a kameranézetbe, elldtogathat az akadémiéra, illetve megte-
kintheti a repiilési eredményeket.

Kameranézet

42
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[17] £ SAFE TOFLY (GPS)

[16] 501600 1/60 28 Ev+20

[15] —

[14] —

[13] —

[12] -

[11]
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[1]1 Rendszerallapot
sweronvees : Jelzi a drén aktudlis rendszeréllapotat és a GPS jelerésségét.

[2] Akkumulatorszint kijelzé
——o—o :Jelziadrén akkumuldtordnak aktualis toltSttségét. A szines zénak jelzik az akkumulator téltottségi
szintjének egyes szakaszait. Amikor a téltéttség meghatarozott szintre csékken, a rendszer figyelmezteti
a felhasznalét, hogy haladéktalanul tegye meg a megfelel6 lépéseket.

[3] Repulési mod
36 :Azikonmelletti széveg mutatja az aktuélis repiilési izemmadot. Az ikonra koppintva megvaltoztathatja
a vezérld beallitasait, a repllési korlatokat, illetve megszabhatja az emelkedési értékeket.

[4] GPS-jelerésség
Rl Mutatja a GPS-jel aktualis erésségét. Fehér savok jelzik a megfelelé GPS-jelerdsséget.

[5] Taviranyitd jeleréssége
11

alll: Mutatja a taviranyito jelerésségét.

[6] HD videdkapcsolat jeleréssége
HD .l : Mutatja a drén és a taviranyito kozotti HD videdletdltési kapesolat jelerésségét

[7]1 Toltottség
[BA 61% : Mutatja az akkumulétor aktudlis toltéttségi szintjét.
Az ikonra koppintva megnézheti az akkumulatorra vonatkozé informacios mendit, ahol beallithatja a tl-
tottségi figyelmeztetési jelzést és megtekintheti az akkumulatornaplot.

[8] Altalanos beallitasok
e e e : Az ikonra koppintva megnézheti az altalanos beallitasokat, ahol beéllithatja a reptilési valtozékat
és bekapcsolhatja a repulési utvonal kijelzojét.

[9] Kameralizemeltetési sav

A sav akkor jelenik meg, amikor a fedélzeti kamerat hasznélja.

Exponalas és felvételi bedllitasok
MENU : Az ikonra koppintva beléphet a kamera értékeinek beallitasaiba, beleértve a szines lizemmddot,

avided és a kép képkivagasanak méretét is.
Exponalas
@ : Agombra koppintva készithet egy képet. A gomb lenyomva tartasaval valthat az egyes kép, harmas
sorozat és iddzitett felvétel izemmaodja kézott.

Felvétel
O :Egyszeri koppintassal megkezded a videéfelvételt, djabb koppintassal ledllitod. A taviranyitén taldlhato

videdfelvétel gombot is hasznalhatod.

Visszajatszas
E: Az ikonra koppintva visszanézheted az elkészitett fényképeket és videdfelvételeket.
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Phantom 4 felhasznal6i kézikdnyv

Kamerabeallitasok
—8— o . 2112 z z z z z z . z Yy z z z
-*,-: Az ikonra kattintva beallithatod a fényérzékenységet, a zarsebességet és a gép expozicids értekét.

[10] Minitérkép
Megjeleniti az aktudlis repiilés repilési utvonalat. A minitérképre koppintva vélthat a kameranézet ésa

térképnézet kbzott.

[11]1 Replilési telemetria

/ //

L “\, L 30m D 210m | &,
WYes - 3
N8 o ¢

\ T 12 3mws 42 ws 232M

Repiilési magassag és radar:

A drén repiilés kdzbeni helyzetét a célkeresztet idéz6 ikon jelzi.
(1) A vords nyil mutatja, milyen irdnyba néz a drén.

(2) A szlrke tertilet és a kék tertilet aranya jelzi a dron délését.
(3) A szlrke teriilet vizszintes vonala jelzi a dron orsézdszogét.

Repiilési adatok:

Magassag: A kiinduloponttdl mért fliggdleges tavolsag.

Tavolsag: A kiinduléponttdl mért vizszintes tavolsag.

Flggdleges sebesség: Mozgasi sebesség a fliggdleges tavolsag alatt.
Vizszintes sebesség: Mozgasi sebesség a vizszintes tavolsag alatt.

Drén tavolsaga:
A vizszintes tavolsag a drén és az lizemeltetd kozott.

[12] Okos repulési méd
s%! :Ez az ikon jelzi az okos replilési méd bedllitasait, miutdn a drén F izemmoédba lépett. Koppin-
tassal valaszthatod ki az okos repuilési izemmaddok egyikét Részleteket lasd az okos repiilési izem-
madok fejezetben (62. o).

[13] Return-to-Home (RTH-hazatérés)
(__f; : Meginditja az RTH folyamatat. Koppintson erre, hogy a drén visszatérjen legutdbbi kiindulopont-
jara.

[14] A gimbal Gizemmadijai
Ez az ikon jelenik meg, ha a DJI gimbaljat (vagy a kamerat) hasznalja. Koppintassal valaszthat Gizemmo-
dot vagy allithatja be ujra a gimbalt.
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A gimbal tajoldsa megegyezik a drén orranak &llaséval. Egy felhasznalé vezérel-
i- Kévetd heti a gimbal ddlésszogét, azonban a repiiléeszkéz fliggdleges tengelye kordli
izemméd mozgatashoz egy masik taviranyitét hasznalé masodik felhasznalé szikséges.

A gimbal igazodik a dréon mozgasahoz, hogy olyan repiilési éiményt nyujtson,

é FPV (izemmod : - N
mintha a felhasznalé is ott lenne az eszkézén.

[15]1 Automatikus felszéllas/leszéllas
2 ¥ :Koppintéssal kezdeményezhet automatikus felszallast vagy leszallast.

[16] EI5 kdzvetités
@) : Az ikon jelzi, hogy az aktualis videdkdzvetités épp éldben is lathato-e a YouTube-on. Gondoskod-

jon rola, hogy a mobil adatszolgaltatas elérhetd legyen a mobil eszkézén.

[17] Vissza
&ljr : Az ikonra koppintva visszatér a fémentibe.

Editor

A DJI GO alkalmazas szerkesztéprogramot is tartalmaz. Videdklipek régzitése és mobil eszkzddre térténd
letoltését kdvetden keresd meg a kezdéképernydn az Editor” (szerkeszt6) pontot. Ezt kévetéen valaszthatsz
egy sablont, és megadott szami klipet automatikusan megszerkeszt, hogy azonnal megoszthaté révidfilmmé

alljanak dssze.

SkyPixel

A leguijabb események, kiemelt termékek és népszer(i Skypixel feltéltések az,,Explore” (felfedezd) lapon.

Me

Ha mar van DJI fidkja, akkor részt vehet a forumokon, krediteket gytijthet a DJI boltban és megoszthatja

alkotasait a kézdsséggel.

a5
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Repiilés

Ez a rész bemutatja a biztonsagos
repUlés gyakorlasat és a repulési
korlatozasokat.
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Repiilés

A repiilési el6késziiletek befejeztével javasoljuk a replilészimulator alkalmazéasat a DJI GO alkalmazasban
a replilési képességek fejlesztésére és a biztonsagos foldet érés elsajatitasara. Ugyeljen arra, hogy minden
egyes repiilésre nyilt teriileten keriljon sor.

A replilés kornyezeti kbvetelményei

-

. Rossz idéjarési korllmények kozétt ne hasznélja a drént. Ezek kézé tartozik a 10 m/s-nal nagyobb szélse-
besség, a hé, az esé és a kod.

. Kizérélag nyilt terepen replljén. A magas épitmények és a nagy témeg( fémszerkezetek megzavarhatjak
a fedélzeti iranytd és a GPS-rendszer mikodését.

. Kerlilje az akadalyokat, a tdmeget, a nagyfesziiltség(i villamosvezetékeket, a fakat és a vizfeltleteket.

[

& ow

Az interferencia lehet6 legkisebbre csokkentéséhez kerlilje a magas elektromagnesességd terlileteket,
amilyenek példaul a mobilhaldzati allomasok és a radié addtornyok.

A drén és azakkumulator teljesitménye fligg az olyan kdrnyezeti tényezoktdl, mint példaul a levegé siir(isége
és hdmérséklete. A 6000 méternél (19 685 labnal) magasabban fekvd teriileteken repllve legyen kiilénésen
koriiltekintd, mert ez kihathat az akkumulator és a dréon mikédésére.

L

6. A Phantom 4 a sarki terlileteken nem tud mikédni.

Repilési korlatozasok és repiiléstilalmi zonak

Minden piléta nélkiili 1égi jarmi (UAV) Gzemeltet6jének meg kell felelnie a kormanyzati szervek és hatésagok
szabalyozasainak, beleértve az ICAO-t is. Biztonsagi okokbdl a repiilések alapértelmezetten korlatozottak,
ami segiti a felhasznaldkat a termék biztonsagos és térvényeknek megfeleld Gizemeltetésében. A repulési
korlatozasok kozé tartozik a replilési magassag és tavolsag korlatja és a repiiléstilalmi zénak.

P tizemmoédban a magassagi és tavolsagi korlatozas, valamint a repiiléstilalmi zénak 6sszehangoltan miikddnek
a repllésbiztonsag elérésére. A-Uzemmaodban csakis a magassagi korlatozas érvényesiil, ami alapbeallitasként
megakadalyozza, hogy a dron 500 méternél (1640 labnal) magasabbra emelkedjen.

A legnagyobb repiilési magassag és tavolsag korlatozasa

A legnagyobb replilési magassag és tavolsag korlatozasa a DJI GO alkalmazas segitségével véltoztathatd
meg. Ne feledje, hogy a replilési magassag nem haladhatja meg az 500 métert (1640 labat). A beéllitasoknak
megfeleléen a Phantom 4 az alabbi adatokkal rendelkezé hengerben repll majd:

T

Legnagyobb replilési magasséag Legnagyobb sugar

4~ Kiindulépont
Drén magassaga
S~

bekapcsolasakor

47

sginday



sg|nday

Phantom 4 felhasznalé6i kézikonyv

GPS-jel erés [ Jeeees Zsld villogas
Replilési korlatozasok DJI GO alkalmazas Dron allapotjelzé
Legnagyobb repiilési A drénmagassaga nem haladhatja Figyelmeztetés: Magassag N
magassag meg a megadott értéket. maximuma elérve,
A reniilés tavolsaasnak dott Figyelmeztetés: Leg- Gyors voros szind v
Legnagyobb sugar repules tavolsaganak a megadott - gyobb lehetséges  -—--willogas alegnagyobble-
sugaron beldl kell maradnia. A A g P G
repuilési tavolséag. hetséges sugarhoz kozelitve.
GPS-jel gyenge ..... villogé sarga szin( fény
Repiilési korlatozasok DJI GO alkalmazas Drén éllapotjelzé
A magassag legfeljebb 8 méter (26
1ab), amikor a GPS-jel gyenge és ) )
Maximum miikédik a vizualis helymeghatarozasi Flgyelm‘ezltetes:A )
repule5|r rendszer. A magassag legfeljebb 50 Magassagi maximum Nincs
magassag: elérve.

méter (164 lab), amikor a GPS-jel
gyenge és mikddik a vizualis hely-
meghatarozasi rendszer.

Legnagyobb Nincs korlétozas
sugar

A + Haadrén a korlatozéson kiviilre szall, tovabbra is képes lesz iranyitani, de messzebbre nem reptetheti.
+ Amennyiben a drén elhagyja a legnagyobb sugarnyi tavolsdgot, magatél visszaszall a megfelelé
tévolsagra, amikor erés a GPS-jel.

« Repiiléstilalmi zénak

A repliléstilalmi zénak megtalélhaték a DJI hivatalos honlapjan: http://www.dji.com/flysafe/no-fly. A repi-
léstilalmi zénak vagy repterek, vagy elzart teriiletek. A repterek kézé tartoznak a nagy replilterek és azok a
repterek, ahol pilota vezette légi jarmivek miikédnek alacsony magassagon. Az elzart terlletek kozé tartoznak
az orszagok kdzotti hatar menti sévok, illetve a kiemelt [étesitmények. A repuléstilalmi zénakra vonatkozéd
adatok az alabbiak:

Reptér

(1) Areptéri repuléstilalmi zondk a felszallasi elzart tertletbdl és az elzart magassagi tertletbdl alinak. Minden
egyes teriilet valtozé méret kdrdket tartalmaz,

(2) A reptér koriili R1 mérfold sugard kér (az R1 értéke a reptér méretétdl és alakjatol fiigg)a felszallasi elzart
teriilet, amelyen belil tilos felszallni.

(3) Az R1 mérfold sugaru kértél szamitott r1 + 3 mérfoldes sugarban a repuilési magassag legfeljebb 1 fokos
hajlasszogt lehet. A reptér szélétdl szamitott 20 méter (15 labnyi) tavolsagtol kezdve sugariranyban kifelé.
A repiilési magassag az R1 + 1 mérfoldes korben legfeljebb 500 méter (1640 lab).

(4) Amikor a légi jarmii 320 méterre (4 labra) megkézeliti a repuiléstilalmi zonakat, figyelmeztetd Gzenet jelenik
meg a DJI GO alkalmazasban.
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500 m 1 1
(1640 Iab)
+— 16km —»|«— R1 —» 1
|<—"mm w (mémdd) o, | | e O &
wiolaer! T 26na repillési zona heini
Tiltott teriilet

(1) A tiltott terlleteken nincs replilésmagassagi korlatozas.

(2) A tiltott teriilet kérul R mérfoldes sugaru kérben felszallasi tilalom van érvényben. Ezen a teriileten belil
adrén nem széllhat fel. Az R értéke a tiltott teriilet meghatarozasatdl flgg.

(3) A tiltott teriilet koril ,figyelmeztetéses zonat” allitottak fel. Amikor a dron 100 méterre (0,062 mérféld)
megkozelit egy ilyen teriiletet, figyelmeztetd lizenet jelenik meg a DJI GO alkalmazasban.

«— Tiltott terillet ——»

o

Repiiléstilalmi ~ Figyelmeztetd =~ Szabad
z6na zona z6na
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GPS-jel erés

AT Zéld villogas

Zéna

Korlatozas

DJI GO alkalmazas figyelmeztetés

Drén
Allapot
jelzé

Repduléstilalmi

A motor nem indul.

Figyelmeztetés: Repuléstilalmi
zénaban van. Tilos a felszéllas.

zéna

Ha a dron A lizemmddban lép be
az elzart terlletre és atvaltanak
kézben P lizemmddra, az eszkdz
6nmukodéen leereszkedik, landol
és ledllitja a motorjait.

Figyelmeztetés: Repiiléstilalmi zo-
naban van.
Automatikus leszallas megkezdddott.

Korlatozott
magassagu
repiilési zéna

Ha a drén A Gzemmddban Iép be
az elzart terlletre és atvéltanak
kézben P lizemmadra, az eszkéz
6nmikoédéen leereszkedik a meg-
feleld magassagra és 4,5 méterrel
(15 ldbbal) a magassagi korlat alatt
lebeg tovabb.

R1: Figyelmeztetés: Tiltott zénaban
tartézkodik. Ereszkedés biztonsagos
magassagba.

R2: Figyelmeztetés: Tiltott zénaban
tartézkodik. A megengedett legna-
gyobb repiilési magassag 20 m és
500 m kozé esik. Repiiljén évatosan.

Figyelmeztetd zéna

Repuilési korlatozas nincs érvény-
ben,de figyelmeztetd lizenetet kap.

Figyelmeztetés: Tiltott tertlethez
kézeledik. Replljon koriltekintéen!

Piros villogas

Szabad zéna

Korlatozas nincs érvényben.

Nincs

Nincs

parancs elérhetd. A motorok automatikusan leéllnak a leszallast kévetden.

Félautomata leszallas: Az ereszkedés és leszallas soran a bal kar parancsan kivil minden karhoz kétédé

+ Amikor biztonsagi teriileten repiil, a drén allapotjelzéje gyors itemben villan

+ harom masodpercen at pirosan, majd atvalt az aktualis replilési allapotra, ez latszik 5 masodpercen
at, amikor is visszavalt a voros villogasra.
« Biztonsagi okbol kérjiik, ne reptesse adront repterek, autopalyak, vasutallomasok, vasutvonalak, véros-
kdzpontok vagy egyéb érzékeny teriiletek kbzelében. Adrént kizardlag a latétavolsagan bellil reptesse.

Reptlés elétti ellenérzé lista

1. Taviranyito, okos reptilési akkumulator és a mobil eszkéz egyarant teljesen feltoltott.
2. A propellerek megfeleléen és szilardan keriiltek a helytikre.

3. A Micro SD-kartya sziikség esetén a helyén van.
4., A gimbal megfeleléen mkédik.

5. A motorok indithatdk és megfeleléen Gizemelnek.
6. A DJI GO alkalmazas sikeresen csatlakozott a drénhoz.

7. Gondoskodjon arrél, hogy az akadalyérzékelé rendszer tiszta.
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Az iranyt( kalibralasa

Csak akkor kell beallitani az iranyt(t, amikor a DJI GO alkalmazas vagy az allapotjelzd ezt kéri. Az iranyt(
beallitdsa soran az alabbi szabalyoknak kell eleget tenni:

{G} + NE kalibrélja be az irdnyt(t ott, ahol erés méagneses interferencidra lehet szamitani, mint példaul
magnetit, parkolasi létesitmények és fold alatti acélvazak kézelében.

« Beallitas kozben NE tartson maganal olyan magneses mezt generald anyagokat, amilyenek példaul
amobiltelefonok. A DJI GO alkalmazas akkor kéri, hogy foglalkozzon az iranytivel, amikor a beallitas
befejeztével erds interferencia hat az iranytire. A megadott utasitasokat kévetve hozhatja helyre
az irdnytdt.

Beallitasi eljaras

Keressen nyilt teriiletet, és ott végezze el a kdvetkezdket.

. Bizonyosodjon meg arrdl, hogy az irdnyt(i be van allitva. Ha repiilést megel6z6 elékészlletek sordn nem
allitotta be az iranytit, illetve ha a legutolsé beallitas 6ta masik helyszinre kerlt, koppintson az alkalmazéson
a drén allapotsévjéra és valassza a ,Calibrate” (Bedllitas) parancsot, majd kdvesse a képernyén megjelend
utasitasokat.

2. Tartsa vizszintesen a drént és forditsa el 360 fokkal. A drén allapotjelzéi folyamatos zold fénnyel viladgitanak.

—

3. Tartsa a dront fliggdlegesen, orral a féld felé, és forditsa el 360 fokkal fiiggdleges tengelye kériil. Amennyiben
a drén allapotjelzdje folyamatos vérds fénnyel vilagit, ismételten éllitsa be az irdnytuit.
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4. Amennyiben a drén éllapotjelzéje vérés fénnyel villog, ismételten éllitsa be az irdnytdt.

/A - Amennyiben a beallitasi folyamatotkévetden a drén llapotjelzdje véras-sargan villog, vigye a drént
masik helyre és probalkozzon ujra.

-.O': + Allitsabe az iranyt(it minden egyes repiilés el5tt. Inditsa el a DJI GO alkalmazast és kévesse a képernydn
megjelend utasitasokat az iranyti beallitasahoz. Fémtargyak kézelében, amilyen példaul a fémhid,
az autdk vagy allvanyzat, NE allitsa be az iranytdt.

« Haadron allapotjelz6i vorés-sargan villognak, miutan az eszkdzt a fldre helyezte, aziranytli magneses
interferenciat észlelt. Keressen masik helyszint.

Mikor van sziikség ujbéli beallitasra

1. Amikor az iranyt( adatai hibasak és a dron allapotjelzdje zold-sargan pislog.

2. Amikor uj helyszinen, vagy olyan helyszinen kivan reptetni, ami eltér a legutobbi reptetés szinhelyétdl.
3. Amikor megvéltozott a Phantom 4 mechanikai vagy fizikai szerkezete.

4. Amikor repllés kbzben erds sodrédas torténik, azaz a Phantom 4 nem egyenes vonalban repil.

Automatikus felszallas és leszallas

Automatikus felszallas

Csak akkor hasznélja az automatikus felszallast, ha a drén allapotjelzéi zélden villognak. Az automatikus

felszallashoz az alabbi lépéseket kell kbvetnie:

1. Inditsa el a DJI GO alkalmazast és |épjen be a,Camera” (kamera) oldalra.

2. Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a drén P izemmaodban van.

3. Menjen végig a replilés el6tti ellendrzési lista minden lépésén.

4. Koppintson az é ikonra és erdsitse meg, hogy a feltételek megfelelnek a repiiléshez. Csusztassa el azikont
a megerdsitésre és felszallasra.

5. A drén felszall és lebeg a talaj folétt (1,2 méterre).

& A drén éllapotjelzéje gyors Gitemben villog, ha a vizudlis helymeghatarozasi rendszert hasznélja a
stabilizalashoz. A drén automatikusan harom méternél kisebb magassagban lebeg. Erdemes megvarni
a megfelel6é GPS jelet az automatikus felszéllas alkalmazasa el6tt.

Automatikus leszallas

Csak akkor hasznalja az automatikus leszallast, ha a drén allapotjelzéi zolden villognak. Az automatikus
leszallashoz az alabbi lépéseket kell kbvetnie:
1. Bizonyosodjon meg arrél, hogy a drén P Gzemmédban van.

2. Ellenérizze a leszéllSteriilet dllapotat, mielétt az ¥, ikonra koppintva megkezdi a leszallast. Kévesse a ké-
pernydn olvashaté utasitasokat.
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A motorok inditasa/leallitasa

A motorok inditasa

A karok egylittes utasitdsaval lehet beinditani a motorokat. Mind a két kart az alsé belsd vagy kiilsé sarokig kell
nyomni a motorok inditdsahoz. Miutan a motorok forogni kezdtek, a két kart egyszerre kell visszaengedni a helyére.

A motorok ledllitasa

A motorok leéllitasanak két modja van.
1. médszer: A Phantom 4 leszallasat kdvetben tolja lefelé a bal kart, majd hajtsa végre ugyanazt az egyittes

karutasitast, amivel beinditotta a motorokat (lasd féljebb). A motorok azonnal ledlinak. A motorok leallasat

kdvetéen engedje vissza mind a két kart a helyére.
2. médszer: Amikor a repiilégép leszallt, nyomja meg és tartsa lenyomva a bal oldali kart lefelé. A motorok

harom masodperc utan ledllnak.

O /2= @ £ i AT AT ==
%fgm’ m@ﬁ VAGY @3} 6;'?
Iyl @ l) @‘) ““% Iyt
1. modszer 2. modszer

A motor leéllitasa repuilés kozben

Huzza a bal kart az also belsé sarokhoz és nyomja meg ezzel egyidében az RTH (hazatérés) gombot. A mo-
torokat csakis vészhelyzetben allitsa le, ha ezzel csdkkentheti a sériilés vagy karokozas veszélyét. Részleteket

illetéen lasd a kezelési Uitmutatét.
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Probareptilés
Felszallasi/leszallasi eljarasok

1. Helyezze a drént nyitott, lapos teriiletre, az akkumulator szintjelzé pedig nézzen 6n felé.

2. Kapcsolja be a taviranyitot és a mobil eszkdzét, majd kapcsolja be az okos repiilési akkumulatort.

3. Inditsa el a DJI GO alkalmazést és lépjen be a,Camera” (kamera) oldalra.

4.Vérja meg, amig a drén jelzéi zélden villognak. Ez azt jelenti, hogy megjegyezte a kiindulépontot és mostantél
biztonségos a replilés. Ha sérgan villan, a kiindulépontot nem sikeriilt megjegyezni.

5.Tolja lassan fel a bal kart a felszélldshoz, vagy hasznélja az automatikus felszallast.

6. Készitsen a DJI GO alkalmazas segitségével fényképeket és videdfelvételeket.

7. Leszallashoz lebegjen sik fellilet félé és lassan huzza le a bal kart a leereszkedéshez.

8. A leszallas utan karok egylittes utasitasaval, vagy a bal kart legalacsonyabb helyzetben tartva allithatja le
a motorokat.

9. Kapcsolja le az okos replilési akkumulatort, majd a taviranyitét is.

A\ - Amikor a drén allapotjelzdje repiilés kézben gyors iitemben sarga fénnyel villog, az eszkdz Gizem-
biztos izemmadra valtott.
+ Az alacsony toltéttségi szintre vonatkozé figyelmeztetés a drén éllapotjelzéjének lassd vagy gyors
Utemu vords villogasa replilés kézben.
+ A replilésre vonatkozé bévebb tajékoztatdsért nézze meg oktatévidedinkat.

Videdéfelvételre vonatkozé javaslatok és Gtletek

1. Minden egyes repiilés elétt menjen végig a repiilés el6tti ellendrzé listan.

2. A DJI GO alkalmazasban valassza ki a kivant gimbal Gzemmdédot.

3. Csak P izemmoédban repiilve készitsen vide6felvételeket.

4. Mindig jé idében reptesse az eszkézt, keriilje a reptetést esében, nagy szélben.

5.Valasszon az igényeinek megfelelé kamerabedllitdsokat. A beadllitasok kdzott talalhato a képkivagas és az
expozicié kompenzacio.

6. Folytasson probarepuléseket repulési utvonalak kialakitasahoz és a helyszinek elézetes megismerésére.

7. Ovatosan banjon a vezérldkarokkal, hogy a dron siman és egyenletesen mozogjon.
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Mi az ActiveTrack?

Az ActiveTrack lehetdvé teszi, hogy a drén GPS nyomkdvetd nélkiil kévessen mozgd targyat. Ehhez elég a DJI
GO alkalmazason beliil talalhatd mobil eszkdz képernydre koppintani, hogy kivalassza a kévetni kivant targyat.
A drdn befogja a targyat és automatikusan kovetni kezdi biztonsagos tavolsagbal.

Mi a TapFly?

A TapFly azt jelenti, hogy ujja egy koppintésaval, tavirdnyité nélkil reptethet barmilyen irdnyba. Bekapcsolt
akadalyelkeriilé rendszernél a drén automatikusan kikerlili az akadalyokat, szlikség esetén lelassul vagy lebeg,
amennyiben a helyszinen kelléen vilagos van ( > 300 lux), illetve nem tudl erds a fény (< 10000 lux).

Mi a Phantom 4 akadalyérzékel6 rendszer?

A Phantom 4 fel van szerelve akadalyérzékeld rendszerrel, amely folyamatosan pasztazza az elStte [évé
akadalyokat, igy elkertlheti az GtkSzést az akadalyt megkertlve, fol6tte atrepllve, vagy helyben lebegve.

Miért magnéziumbél van a Phantom 4 vaza?

A drénba agyazott forradalmi magnéziumvaz nagyban noveli a szilardsagot, ezzel a leheté legkisebbre csokkenti
a nem kivant rezgéseket. Ez biztositja az inercialis méréegység (IMU) pontossagat és teljesitményét. Tovabba
a magnéziumvaznak készénhetden jelentdsen csdkkent a dron sulya.

Milyen véltozasokat vezettek be a Phantom 4 taviranyitén?

A Phantom 4 bevezeti a sportmédot, ami hdrom (j Gzemmaédban, a P-ben, az S-ben és az A-ban érheté el.

A P izemméd (pozicid) az altalanos izemmaod, ami hozzéaférést biztosit a normal repiiléshez, tovabba az okos
repllési modokhoz, az ActiveTrackhez és a TapFlyhoz.

Az S Uzemmodban (Sport) az elérheté legnagyobb repiilési sebesség akar 72km/h (44mph) lehet.

Az A izemmodban (alap) minden ugyanaz marad, csak a miholdas azonositas kapcsolédik ki repilés kézben.
Ez lehetévé teszi, hogy a Phantom egyenletesebben és természetesebben mozoghasson.

A ,Playback” (visszajatszas) gomb helyén, a tavirdnyité jobb felsé sarkdban mostantél ,Pause” (pillanat 4llj)

gomb talalhaté, amellyel a Phantom egy koppintassal lebegni kezd barmelyik okos repiilési tlzemmdadban,
ActiveTrack vagy TapFly esetén.

Milyen fejlesztések torténtek a Phantom 4 vizualis helyzetmeghatarozasi egységében?

A vizudlis helyzetmeghatarozasi rendszer mostantél négy érzékelSt hasznal a lebegés pontossaganak és
megbizhatésaganak névelésére, amivel minden eddiginél ellenérzéttebb reptetési élmény érhetd el. A szonar-
rendszerét fejlesztették, és most mar a talajtél 10 méterre is miikoddik. Eszményi helyzetben ezek egylittes
hatasaként a Phantom 4 vizualis helymeghatarozasi rendszere +/- 0.1 méteres fliggdleges és +/-0,3 méteres
vizszintes lebegési pontossaggal mikadik.

Mi a Phantom 4 akadalyérzékeld rendszerének hatékony tavolsaga?

Az akadalyérzékeld rendszer hatékony tavolsaga 0,7 és 15 méter kozotti. Bar a DJI GO alkalmazas jelzi az
akadalyokat, az Gizemeltetd reptetés kdzben allandédan kdvesse figyelemmel a drént.
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Vajon az akadalyérzékel6 rendszer minden izemmédban miikoédik?

Az akadalyérzékeld rendszer bekapcsolhato az ActiveTrack, a TapFly és a normal lizemmaodban, valamint az
okos navigaciés funkcidk mindegyikében.

Melyek a legfontosabb fejlesztések a Phantom 4 meghajtérendszerében?

A Phantom 4 motorjat Ugy tervezték, hogy egytttmikédjon a legujabb Push-and-Release propellerekkel. Ezzel
a zarszerkezettel a propellerek a motorsebesség szélséséges valtozasait is elviselik, igy a dron még flrgébb
és még kénnyebben iranyithaté lesz.

Hany percnyi repiilési idot ér el a Phantom 4 az (j okos repiilési akkumulatorral?

Tengerszinten, nyugodt kérnyezetben, amikor a Phantom 4 ATTI Gzemmdadban replil, 28 percnyi repulési id6t
érhet el. Ez a repiilési Gtvonalak, id6jarasi koriilmények és a magassag fiilggvényében véltozhat.

Mi az elsédleges kiilonbség a Phantom 4 és a Phantom 3 propellerei kozott?

Az Uj Push-and-Release propellereket gyorsabban lehet felszerelni és biztonsagosabbak a korabban hasznalt
6nzarédé propellereknél. Ez a biztonsag lehetévé teszi a nagyobb gyorsulas és az erésebb fékezés kezelését.

Miért jobb a Phantom 4 gimbal?

Agimbal és kamerarendszer a test része, ezzel kézelebb kertil a repiilészerkezet sulypontjahoz. Tovabba merev
és erds kompozit anyagbdl készlt.

Miért jobb a Phantom 4 kameraja?

A Phantom 4 kamerdja képminéség szempontjabél fejlédétt. A kromatikus aberrécié 56%-kal, a képmezé-el-
hajlas 36%-kal csokkent a Phantom 3 Professionalhoz képest. A jobb lencse mellett a kamera firmware-e
mostantél képes arra, hogy 120 fps-es videdt készitsen 1080 pixeles FullHD minéségben (a kamera latémezeje
ilyen felvételek készitésénél 47°-ra all 4t) egyenletes, lasst mozgéshoz.

Miért keriilt még egy IMU és iranytii a Phantom 4-be?

A redundans IMU és iranytl noveli a rendszer megbizhatésagat. A Phantom 4 allandéan 6sszevetheti igy a
két IMU-bdl szadrmazé adatokat és a lehet6 legpontosabb adatok alapjan navigalhatja magét. Ugyanez igaz
a redundans iranytdre is.

Melyek a Phantom 4 taviranyito és élo kozvetitési eszkoz legfontosabb jellemzoi?

A Phantom 4 taviranyitdja és élé kozvetitési képessége a DJI Lightbridge technoldgiajan alapul, ami 5 km-ig
(3,1 mérféldig) biztosit hatékony tavvezérlést akadaly- és interferencia-mentes tertileten. AHD é16 kdzvetitési
rendszerrel pontos képet kap a repiilésrél, ami tokéletes képek készitéséhez.

Van a Phantom 4-nek Return-to-Home (hazatérés) rendszere?

Van. Tovabba okos visszatérési rendszer van benne, ami a visszaut soran egylttmdkédik az akadalyérzékeld
rendszerrel. Amikor a dron akadalyt érzékel a visszauton, a kiindulépontra tartva kikerli.
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Mi a sport lizemméd célja?

A 72 km/h (44,7 mph) végsebességet nyjté sport izemmaéd hasznalhatéd szérakozésra, mert igy minden
eddiginél gyorsabban lehet reptetni, vagy arra, hogy még tékéletes fényviszonyok kézott érjen ki a fényké-
pezési helyszinre.

Mennyi a Phantom 4 vizszintes sebessége ATTI izemmaddban?

A Phantom 4 vizszintes sebessége ATTI izemmddban 57,6 km/h (35,8 m/h).

Mi a killonbség a sport és az ATTI lizemmaéd kézott?

Habar a Phantom 4 sport és ATTI Gzemmadban is egyarant 72 km/h-val képes repulni, a Phantom 4 a GPS/
Glonass és a vizualis helyzetérzékeld rendszere alkalmazasaval éri el, hogy pontosan egyhelyben lebegjen.
ATTI lizemmodban a GPS és a vizualis helyzetérzékel6 rendszer nem tamogatja a drént helyben lebegés,
illetve navigacio kdzben.

ActiveTrack iizemmédban hogyan lehet levalni a targyrol? Mitorténik a dronnal a kovetés befejeztével?

Koppintson a képernyd bal oldalan taldlhaté Stop gombra, vagy hiizza a d6léssz6g-szabalyozo kart hatra 3
masodpercre, hogy kilépjen az ActiveTrack izemmaodbol. Kilépést kovetden a dron egyhelyben lebeg. llyenkor
uj feladatot kezdhet, illetve visszahivhatja a dront a kiindulépontra.

Milyen kicsi targyat képes még érzékelni az akadalyérzékel6 rendszer?

Az akadalyérzékeld rendszer legkisebb lehetséges pixelmérete 500 pixel.

Mi az ActiveTrack lehetséges legkisebb magassaga?

AzActiveTrack egészen a talajtdl szamitott 3 m (9 labnyi) magassagig muikodik.
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Fiiggelék

Mliszaki adatok

Dron
Témeg (akkumulatorral és propellerekkel 1380g

egydtt)

Legnagyobb lehetséges emelkedési 6 m/s (Sport tizemmaod)

sebesség

Legnagyobb lehetséges ereszkedési 4 m/s (Sport lzemmad)

sebesség

Legnagyobb lehetséges sebesség 20 m/s (Sport tzemmaod)
Tengerszint feletti legnagyobb magassagon 6000 m (19 685 lab)

elérhetd szolgéltatas (Szoftver magassagi hatar: 120 méterrel a felszallasi pont felett)
Leghosszabb lehetséges repulési id6 Kértlbelll 28 perc

MUikédési hémérséklet-tartomany 0°C és 40°C (32° és 104° F) kozott
Mdholdrendszerek GPS / GLONASS

Gimbal

Szabalyozhat6 tartomany Dolésszég: — 90° és + 30° kdzott

Akadalyérzékelé rendszer
Akadalyérzékelési tavolsag 0,7-15 m (2-491ab)
MUikoédési kérnyezet Tiszta mintazatu, megfelel 6 megvilagitasu (lux> 15) felszin

Vizudlis helymeghatarozasi rendszer

Sebességtartomany <10 m/s (2 méterrel fold felett)

Magassagtartomany 0-10m (0-33 lab)

MUikédési tartomany 0-10 m (0-33 lab)

Mukodési kornyezet Tiszta mintazatu, megfelelé megvilagitasu (lux> 15) felszin

Kamera

Erzékeld 1/2,3" Effektiv pixelszam: 12M

Lencse FOV (latémezé) 94° 20 mm (35 mm-es formatumnak megfeleléen)
f/2,8 fékusz e

Fényérzékenységi tartomany 1SO 100-3200 (vided) 100-1600 (foté)

Elektronikus zarsebesség 8s és 1/8000s kozott

Maximalis képméret 4000 x 3000
Egy-egy kép

Sorozatfotd: 3/5/7 fénykép egyszerre
Automatikus tébbszérés expozicié (AEB):

Fényképkeészitési modok
nYKEpEasRs! Mg 3/5 képkocka 0,7EV eltérésnél

Time-lapse

HDR

UHD: 4096 x 2160 (4K) 24/25p

3840 x 2160 (4K) 24/25/30p
Videofelvételi modok 2704 x 1520 (2,7k) 24/25/30p

FHD: 1920 x 1080 24/25/30/48/50/60 / 120P

HD: 1280 x 720 24/25/30/48/50/60p
Max. bitsebesség videdtarolasnal 60 Mb/s
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Tamogatott fajlrendszerek
Fényképek
Videdfelvétel

Tamogatott SD kartyak

Muikodési homérséklet-tartomany
Tavirdnyitd

Mukodési frekvencia
Legnagyobb atviteli tavolsag

Muikodési homérséklet-tartomany
Akkumulator

Mobileszkoztartéd
Adételjesitmény (EIRP)

Uzemi fesziiltség

Tolté

Fesziiltség

Névleges teljesitmény

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG (RAW)
MP4 / MOV (MPEG - 4 AVC/H.264)

Micro SD, legnagyobb tarhely: 64GB. Class 10 vagy UHS-1
besorolas sziikséges

0° C és40° C (32° és 104° F) kozott

2,400 GHz és 2,483 GHz kozott

FCC-megfeleldség: 5 km (3,1 mérféld); CE szabvany: 3,5 km
(2,2 mérfold) (Akadaly- és interferencia-mentes)

0° C és 40° C (32° és 104° F) kozott

6000 mAh LiPo 25

Tablagépek és okostelefonok

FCC: 23 dBm; CE: 17 dBm

7AVa@l2A

17,4V
100w

Intelligens repiilési akkumulator (PH4-5350 mAh-15,2 V)

Kapacitas

Fesziiltség

Akkumulatortipus

Energia

Nettd témeg

Muikodési hémérséklet-tartomany
Max. téltési teljesitmény

5350 mAh

152V

LiPo 45

81,3Wh

462 g

-10°C &5 40° C (14° és 104° F) kozott
100 W

Drén éllapotjelzd leiras

Normal
VIEZES) v Piros, zdld és sarga villogas
felvaltva
75 .....Z0ld és sarga villogas felvaltva
rASIEEEE Z6ld villogas lassan
#Z)goacnac Zéld villanas kétszer
Shveene Sarga villogas lassan

Bekapcsolas és 6nellendrzés

Bemelegedés

Biztonsagban repiilhet (P-méd, GPS, vizualis helymeghat.)
Biztonsagban repilhet (P-mad, GPS nélkiil, vizualis helymeghat.)

Biztonsagban repiilhet (A-méd, GPS és vizualis helymeghatarozas
nélkiil)
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Figyelmeztetés

S) e Sarga villogas gyorsan Taviranyito jele elveszett

\VAETErEN Piros villogas lassan Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
\V/ETErE Piros villogas gyorsan Kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés
(Vi Piros villogas felvaltva IMU hiba

V| —— pirosan vilagit Kritikus hiba

\V/SCOETEE Piros és sarga villogas felvaltva Iranyti kalibralas sziikséges

Firmware frissités

A drén és a taviranyité frissitéséhez hasznalja a DJI Assistant 2 vagy DJI GO alkalmazast. A DJI Assistant 2-n

keresztil torténd firmware-frissitéshez kévesse az alabbi utasitasokat:

1. Csatlakoztassa a drént a szamitégéphez egy USB-kabellel.

2.Inditsa el a DJI Assistant 2-t és jelentkezzen be a DJI fiékba.

3. Valassza ki a,Phantom 4” opciét és kattintson a bal oldali panelen talalhaté , Firmware Updates (Firmware-
frissitések)” lehetdségére.

4. Valassza ki a frissiteni kivant firmware-valtozatot.

5.Varja meg, amig let6ltédik a firmware, és automatikusan megkezdédik a frissités.

6. A firmware-frissités befejezédésével inditsa tjra a dront.

-:@E « Afirmware frissitése korilbeliil 15 percet vesz igénybe. Ekézben eléfordulhat, hogy a gimbal elereszt,
az allapotjelzé értelmezhetetlentil villogni kezd és a drén djraindul. Kérjlik, varjon tirelemmel a frissités
befejezédéséig.

+ A frissités kézben semmilyen hangjelzést nem hall.

+ Ugyeljen ra, hogy a szamitégépnek legyen internet hozzaférése.

« Ugyeljen arra, hogy az akkumultorszint megfelel legyen az intelligens repiilési akkumulatorban.
« Ne huzza ki a drént a szamitégépbdl firmware-frissités kézben.

Intelligens repiilési méd

Az intelligens repulési izemmdd tartalmazza a palyameghatarozast, a kiinduldpont régzitését, az érdekes
pontokat (POI), a Follow Me-t (kdvet&jelzés) és a waypointokat (Utszakaszpontok), amelyek segitésével a
felhasznalo kivald felvételeket készithet reptetés kézben. A palyameghatéarozas és a kiindulépont régzitése
segitséget nyujt a drén iranyba allitdsanal, és a felhasznalé a tobbi miveletre Gsszpontosithat. Az érdekes
pontok (POI), a Follow Me (kévetdjelzés) és a waypointok (Utszakaszpontok) segitségével a drén elére bedllitott
replilési mandverek alapjan automatikusan tud repdilni.

A drén aktudlis orrallasa lesz az eszkoz eldre iranya. A drén tajolasatél (figgdleges

Pal hatéroza
PRSI LR tengely koril elmozdulas) figgetleniil a meghatarozott irdnyokban halad tovabb.

Kiindulépont régzitése A déntési kart hatrafelé hizva a drén megindul megjegyzett kiindulépontja felé.

Erdlekes pont (POI) Adrén automaFiszar? keriflge’ni If.efd a n?egjelélt“térgy kér[il’, hogy az tizemelteto
a POI-ban megjeldlt targyrol készilé felvételekre dsszpontosithasson.

Adrént és amobil eszkdzt képzeletbeli panyva kéti dssze, igy az eszkdz kdvetiaz 6n

Follow Me (kdvetdjelzés) mozgasat. Figyelem! A Follow Me teljesitménye a mobil eszkdz GPS-pontossaganak

fuggvényében véltozhat.
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Régzitse a replilési Utvonalat, és a dréon Ujra meg Ujra végigrepll ezen az Gtvonalon,
mikozben 6n vezérelheti a kamerat és meghatarozhatja az eszkoz iranyat. A repulési
utvonal elmenthetd és a jovében ismételten alkalmazhaté.

Waypointok
(Utszakaszpontok)

A tobbszoros repllési lzemmaod engedélyéhez inditsa el a DJI GO alkalmazast, majd> Camera View (kamera-
nézet)> % >Advanced Settings (Specidlis beallitasok)> Multiple Flight Mode (t5bbszdrds repulési izemmad),
mieldtt el6szér hasznalna az intelligens repilési Gzemmadot.

Vevészolgalati informacio

Latogasson el az alabbi oldalakra, ahol bévebben tajékozodhat a vevészolgalati és jotallasi informaciokrol:
1. Vevészolgalati informaciok: http://www.dji.com/service

2. Visszatéritési feltételek: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Garancialis javitas: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Jétéllasi javitas: http://www.dji.com/service/warranty-service

FCC-megfeleldség
FCC-megfeleléség

Ez a készulék megfelel az FCC-szabalyok 15. részében foglaltaknak. A mikédés a kdvetkezd feltételekkel
engedélyezett.

(1) Az eszkdz nem okozhat masok szamara artalmas beavatkozast, és

(2) Az eszkbéznek fogadnia kell minden beavatkozast, beleértve azt is, ami nemkivanatos miikddéshez vezethet.
A megfeleléségért felel 6s fél kifejezett szandéka nélkiil végrehajtott valtoztatasok és médositasok érvényte-
lenithetik a felhasznalé jogosultsadgét a berendezés mikodtetésére.

Teljesitési tajékoztatod

FCC-figyelmeztetéiizenet

A megdfeleléségért felelds fél kifejezett szandéka nélkul végrehajtott barminemi valtoztatas és modositas
érvénytelenitheti a felhasznal 6 jogosultsagat a berendezés mikodtetésére.

Ez a készulék megfelel az FCC-szabalyok 15. részében foglaltaknak. A mikédés a kdvetkezd feltételekkel
engedélyezett.

(1) Az eszkdz nem okozhat masok szdmara artalmas beavatkozast, és (2) az eszk6znek fogadnia kell minden
beavatkozast, beleértve azt is, ami nemkivanatos mikédéshez vezethet.

FCC Sugarterhelési nyilatkozat:

Ez a berendezés megfelel az FCC nem ellenérzétt kérnyezetre megszabott sugarzasi hatarértékének.

A késziilék elhelyezése és miikodtetése soran mindenkor legaldbb 20 cm-es tavolsagot kell tartani az antenna
és az emberi test kozott. A jeladot tilos barmilyen mas antennaval vagy jeladéval azonos pontra helyezni
illetve egylittesen Gzemeltetni.

Megjegyzés: A késziilék a teszt alapjan megfelel a B osztalyu digitalis eszkzokre vonatkozd korlatozasoknak, az
FCC-szabalyok 15.részében foglaltaknak megfelelden. Ezeket a hatarértékeket ugy tervezték, hogy megfeleld
védelmet nyujtsanak a kéros interferencia ellen a lakokérnyezetben. A berendezés radiofrekvencias energiat
termel, hasznal és esetenként sugarozhatis, és amennyiben nem az utasitasoknak megfeleléen helyezik tizembe
illetve lizemeltetik, akkor karosan befolyasolhatja a radiskommunikéciét. Azonban nincs garancia arra, hogy
egy-egy adott telepités soran nem keletkezik interferencia. Amennyiben a berendezés karos interferenciat okoz
aradio- vagy televizié vételében, amit meg lehet hatarozni a késziilék ki- és bekapcsolasaval, a felhasznalonak
meg kell probélnia a kévetkezé megoldasok valamelyikével elharitani az interferenciat:
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- A vevdantenna elforgatasa, illetve athelyezése.

- A berendezés és a vevokészilék kézotti tivolsag ndvelése.

- A berendezés csatlakoztatasa olyan elektromos aljzatba, ami masik dramkérén van, mint az, amelyhez a
vevokészilék csatlakozik.

- Kérjen segitséget a kereskedétdl vagy egy tapasztalt radié/televiziés szakembertdl.

IC RSS figyelmeztetés

Ez a késziilék megfelel a kanadai ipar nem engedélykoteles RSS szabvanyainak. A miikodés a kdvetkez6 felté-
telekkel engedélyezett. (1) Az eszk6z nem okozhat méasok szdmara drtalmas beavatkozast, és (2) az eszkéznek
fogadnia kell minden beavatkozast, beleértve azt is, ami nemkivanatos mikédéshez vezethet.

Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils eadio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage et

(2) I'Utilisateur de I'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique Subi, méme si le brouillage est susceptible
d'en compromettre le fonctionnement.

FCC Sugarterhelési nyilatkozat:

Ez a berendezés megfelel az FCC nem ellenérzétt kbrnyezetre megszabott sugarzasi hatarértékének.

A jeladét tilos barmilyen méas antennéaval vagy jeladéval azonos pontra helyezniilletve egylttesen lizemeltetni.
A késziilék elhelyezése és miikodtetése soran mindenkor legalabb 20 cm-es tavolsagot kell tartani az antenna
és az emberi test kozott.

A megfeleléségért felelds fél kifejezett szandéka nélkul végrehajtott barminemi valtoztatas és modositas
érvénytelenitheti a felhasznald jogosultsagat a berendezés miikodtetésére.

KCC-figyelmeztetélizenet

HEFHLHE 28 & MulEdl 7HsHo| Yes g Qe SaEl MH|AE 2 4 gi&Lct
“sifd Foddls 28 3 dut2d 7hsHol UE”

NCC figyelmeztetéiizenet

RIERERESEBREEINE

BT TRETRESHR I ERGTHEER, FEFY, 28, BRNEAEOEEEEEEE. M
AThEE B IRt <SR IRE.

BHHMEhRENERH AN ERMEZ2RTESERE; SRR TERRE, BIEEE

FENSSERER. AIRGEER, BREEINEFEZESERE. RNEIBKERRGE
BEETE. HERBEAERESTEEHRA S TE.
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