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O\ Kulcsszavak keresése

Keressen kulcsszavakra, példaul ,akkumulétor”és, telepités; hogy megtaldlja a témat. Ha az Adobe Readerben olvassa
ezt a dokumentumot, nyomja meg a Ctrl + F (Windows) vagy a Command + F (Mac) billenty(iket a kereséshez.

{b Navigalas adott témahoz

Tekintse at témdék teljes listdjat a tartalomjegyzékben. Kattintson valamelyik témara, hogy ahhoz a részhez
ugorjon.

A dokumentum nyomtatasa

Ezt a dokumentumot kinyomtathatja nagy felbontasban.
. J

A kézikonyv hasznalata

Jelmagyarazat

(%) Figyelmeztetés /\ Fontos Q Tippek és tanacsok Referencia

Olvassa el az els6 repiilés elétt

Olvassa el az alabbi dokumentumokat a PHANTOM™ 4 Pro / Pro+ hasznalata elétt:

1. Mivan a dobozban

2. Phantom 4 Pro / Pro+ felhaszndldi kézikényv

3. Phantom 4 Pro / Pro+ révid utmutato

4. Phantom 4 Pro / Pro+ nyilatkozat és biztonsdgi irdnyelvek

5. Phantom 4 intelligens repiilési akkumuldtor biztonsdgi irdnyelvek

Javasoljuk, hogy nézze meg az 6sszes oktatévidedt a DJI™ hivatalos honlapjan, és olvassa el a nyilatkozatot a
repulés el6tt. Késziiljon fel az elsé repulésre a Phantom 4 révid utmutatdjanak attekintésével, és olvassa el a
Felhasznaléi kézikonyvet a tovabbi részletekért.

Oktatévideok

Kérjiik, nézze meg az az alabbi linken taldlhaté oktatovidedkat, amelyek bemutatjak,
hogyan hasznélja a Phantom 4 Pro / Pro+ drént biztonsagosan:
http://www.dji.com/product/phantom-4-pro/info#video

Toltse le a DJI GO alkalmazast!

Toltse le és telepitse a DJI GO™ 4 alkalmazast a drén hasznélata elétt. Olvassa be a jobbra
lathat6 QR-kddot a legUjabb verzio letoltéséhez.

A DJI GO alkalmazas Android valtozata Android 4.1.2 vagy tjabb rendszerrel kompatibilis.
A DJI GO alkalmazas iOS véltozata iOS 8.0 vagy Ujabb rendszerrel kompatibilis.

Toltse le a DJI Assistant 2-t!
http://www.dji.com/phantom-4-pro/info#downloads
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Phantom 4 Pro / Pro+ felhasznaléi kézikényv - Duplitec Kft 2017

Termékjellemzok

Ez a rész bemutatja a Phantom 4 Pro / Pro+ drént, valamint felsorolja
a drén és a tavirdnyito részeit.
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HOZWS|SMPWIBL



H9zWIS|BRWISL

Termékjellemzoék

Bevezetés

A DJI Phantom 4 Pro/Pro+ rendkiviili reptilé kamera vizudlis és infravoros érzékelSkkel kialakitott 6t irdnyd
akadalyészleléssel, igy képes intelligensen elkeriilni az akadalyokat reptilés kozben. A Phantom vadonatuj kame-
raja paratlan képmindséget kinal, nagyobb tisztasaggal, alacsonyabb zajszinttel, nagyobb felbontasu fotokkal
és videokkal. A taviranyité kettds frekvenciatdmogatasaval a HD vided kapcsolat hatékonyabb és stabilabb.

A legfontosabb jellemzék

A tovébbfejlesztett Tapfly™ és az ActiveTrack™ parancsokkal a DJI GO 4 alkalmazasban, a Phantom 4 Pro /
Pro+ egy egyszer( koppintéssal barmilyen, a képernyén lathato helyre elrepulhet, vagy siman és egyszeriien
kovethet egy mozgé targyat.

Kamera és gimbal: A Phantom 4 Pro/Pro+ segitségével akar masodpercenként 60 képkockas 4K videdt vagy
20 megapixeles fotokat készithet, amelyek az 4j, 1 hiivelykes CMOS érzékelének koszonhetden élesebbek és
tisztadbbak, mint valaha. A mechanikus zér és az autofokusz még jobb Iégi fényképezés élményt nydjtanak.

Replilésiranyito: A repulésiranyitot frissitettiik, hogy biztonsagosabb, megbizhatobb repiilési élményt nyujtson.
Az j fedélzeti adatrogzité tarolja a kritikus adatokat minden repuilésnél. A vizudlis érzékel6k rendszere fokozza
lebegés pontossagat beltéri repilés esetén vagy olyan kornyezetben, ahol a GPS nem elérhetd. A kettds IMU
és irdnytd kialakitas redundanciat biztosit.

HD Video kozvetitése: A kis késleltetés(i, nagy hatétavu (akar 7 km) HD kapcsolatot a DJI LIGHTBRIDGE™
tovabbfejlesztett véltozata teszi lehetévé. A 2,4 GHz és 5,8 GHz tamogatasa megbizhatd kapcsolatot biztosit
olyan kornyezetekben is, ahol tobb az interferencia.

Taviranyito: A Phantom 4 Pro+ taviranyitoja tartalmaz egy 5,5 hiivelykes, nagy fényerej kijelzét, integralt DJI
GO alkalmazassal a teljes ellenérzésért.

Intelligens repuilési akkumulator: Az Gj 5870 mAh DJI intelligens repulési akkumulator tovabbfejlesztett akku-
mulatorcelldkat és fejlett energiagazdalkodasi rendszert tartalmaz, hogy akar 30 perc repiilési idt biztositson*.

A dron telepitése

A drén el6készitése
1. Tavolitsa el a gimbal csatlakozét a kamerarol az alabbiak szerint:

* Tengerszinten, nyugodt kérnyezetben, ATTI Uzemmodban repiilve. A repiilési id6 valtozhat a kulonb6zé
repulési szokasok, az idGjarasi viszonyok és a magassag alapjan.
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2.Légcsavarok felhelyezése:

Csatlakoztassa a fekete gytir(s légcsavarokat a fekete pontokkal jelzett motorokhoz. Csatlakoztassa az ezust
gyur(s légcsavarokat a fekete pontok nélkiili motorokhoz. Nyomja le a légcsavart a csatlakozosikig és forgassa
el alezaré irdnyba, amig nincs biztonsagosan rogzitve.

@S

o

N\ W/

Csusztassa be az akkumulatort az akkumulatorrekeszbe a nyil irdnyéban, az alébbiak szerint.

3. Akkumulator behelyezése

/\\ Figyeljenakattanasra, amijelzi, hogy az akkumulator hatarozottan a helyére keriilt. Ennek
elmulasztasa befolyasolhatja a drén repiilésének biztonsagat.

A taviranyito elokészitése:

Dontse meg a mobileszkoztartét a kivant helyzetbe, majd allitsa be az antennékat, hogy kifelé nézzenek.

If using the Phantom 4 Pro, follow the steps below to secure tablet or mobile device to the mobile device holder.

1. Nyomja meg a mobileszkoztarté jobb felsé oldalan taldlhaté gombot a saru kioldaséhoz, majd allitsa be,
hogy illeszkedjen a mobil eszk6z méretéhez.

2. Nyomja le a mobil eszkdzt a saruval rogzitéshez, és csatlakoztassa a mobil eszkozt a taviranyitdhoz USB
kabel segitségével.

3. A kdbel egyik végét csatlakoztassa a mobil eszk6zh6z, a masik végét a taviranyito hatoldalan az USB porthoz.
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[2] Légcsavar

4
[3] Motor

[4] El6lapi LED kijelz6

[5] Gimbal és kamera

?Ni [6] Eltils6 akadalyérzékel 6 rendszer
1o (7] [7] Intelligens repiilési akkumulator
LiJ g

[8] Drén éllapotjelzé

[9] Hatso akadalyérzékels rendszer
[10] Infravords akadalyérzékeld rendszer

[11] Kamera/Kapcsolat llapotjelzé és

(0] Kapcsolat gomb
[11]

[12] [12] Micro USB port

[11] Kamera Micro SD-kartyahely

[12] Als6 akadalyérzékeld rendszer

[14]

Tavirdnyité abrdja

Phantom 4 Pro+ (Model: GL300E) [1] Antennak
) A [1] A drén irdnyité és videojelét tovab-
bitja.

[2] Kijelz6 képernyé
Android rendszer( kijelz6 eszkoz a
DJI GO 4 alkalmazas futtataséhoz.

[3] VezérlSkar
A drén téjolasat és mozgasat ira-
nyitja.

[4] Hazatérés (RTH) gomb
Nyomja meg hosszan a gombot,
hogy elinditsa a hazatérést (RTH).




[5] Akkumulatorszint LED-ek
Jelzi a tavirdnyité akkumulatoranak toltottségi
szintjét.

[6] Allapot LED

Jelzi a tavirdnyité rendszerallapotat.

[71 Bekapcsolé gomb

A taviranyito be- és kikapcsolasa.

o= 33

[14] [13]

[10] Kamerabeallité tarcsa
Forgassa el a tarcsat a kamera bedllitasainak
megadasahoz. (Csak akkor mkaodik, ha a
taviranyité DJI GO 4 alkalmazast futtaté mobil
eszkdzhoéz csatlakozik.)

[11] Intelligens repiilés sziinet gomb
Nyomja meg egyszer, hogy a drén kilépjen a

TapFly, ActiveTrack vagy Advanced médbol.

[171C1 gomb

Testre szabhato a DJI GO 4 alkalmazasban.
[18] C2 gomb

Testre szabhato a DJI GO 4 alkalmazasban.
[19] Tapfesziiltség csatlakozd

Csatlakoztassa a t6lt6hoz a taviranyitd akku-

mulatoranak toltéséhez.

[8] RTH-LED
A korkoros LED az RTH gomb kordil jelzi az RTH
allapotat.

[9] Hangszo6r6
Hangkimenet

[12] Exponalo gomb
Kétfokozati gomb, nyomja meg foto készitésé-
hez.

[13] Alvés/Ebredés gomb
Nyomja meg a képernyé alvas/ébredés médba
véltdséhoz, nyomja hosszan az Gjrainditashoz.

[14] Mikrofon

[15] Repulési méd-valtd
Valtas P-mad, S-maéd és A-maod kozott.

[16] Videofelvétel gomb
Nyomja meg videofelvétel inditdsdhoz. Nyomja
meg ismét a videofelvétel ledllitasahoz.

[17]1 Gimbal tarcsa
Ezzel a tarcséaval vezérelheti a gimbal déntését.

[18] Micro USB Port
Frissitheti a dront a taviranyitdhoz csatlakoztatva
az USB OTG kabellel.

[19] Micro SD-kértyahely
Extra tarhelyet biztosit a kijelz6 eszkoznek, maxi-
mum 128GB tarhellyel.

[20] HDMI Port
HDMI videojel kimenet.

[21]1 USB Port
USB eszkdz tamogatas.
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[1] Antennak
A drén irdnyito és videojelét tovabbitja.
[2] Mobileszkoztartd

Biztonsagosan rogziti a mobil eszkozt a tavira-
nyitéhoz.

[9] Kamerabeallité tarcsa
Forgassa el a tarcsat a kamera beéllitasainak
megadasahoz. (Csak akkor mUikddik, ha a tavira-
nyité DJI GO alkalmazast futtaté mobil eszkoz-
hoz csatlakozik.)

[10] Intelligens repiilés sziinet gomb
Nyomja meg egyszer, hogy a drén kilépjen a

TapFly, ActiveTrack vagy Advanced médbol.

[11] Exponal6 gomb
Nyomja meg fénykép készitéséhez. Ha a so-
rozatfelvétel mod van kivalasztva, a beéllitott
szamu kép készul el egy gombnyomasra.

[12] Repuilési méd-valtd
Valtas P-mad, S-méd és A-maéd kozott.
[13] Videofelvétel gomb

Nyomja meg videofelvétel inditdsdhoz. Nyom-
ja meg ismét a videofelvétel ledllitdsahoz.

[14] Gimbal tarcsa
Ezzel a tarcséval vezérelheti a gimbal dontését.

[3] VezérlSkar
A drén téjolasat és mozgasat irdnyitja.

[4] Hazatérés (RTH) gomb
Nyomja meg hosszan a gombot, hogy elinditsa
a hazatérést (RTH).

[5] Akkumul&torszint LED-ek
Jelzi a taviranyité akkumulatoranak toltottségi
szintjét.

[6] Allapot LED

Jelzi a taviranyité rendszerallapotat.

[71 Bekapcsolé gomb

A taviranyito be- és kikapcsolasa.

[8] RTH-LED
A korkoros LED az RTH gomb kordl jelzi az RTH
allapotat.

[15] Micro USB Port
Foglalt csatlakozé port.

[16] USB Port
Csatlakozas mobil eszk6zhéz DJI GO alkalmazas

futtatasahoz.



[171C1 gomb

Testre szabhat6 a DJI GO alkalmazasban.
[18] C2 gomb

Testre szabhato a DJI GO alkalmazasban.
[19] Tapfesziiltség csatlakozd

Csatlakoztassa a t6lt6hoz a taviranyitd akku-

mulatoranak toltéséhez.

[18]

[19]
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Ez a rész bemutatja a repUlésirdnyito, a vizudlis helymeghatérozas és az intel-
ligens repUlési akkumulator funkciéit.

12 ©2016 DJI Minden jog fenntartva
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Repulésiranyitéd
A Phantom 4 Pro / Pro+ replilésiranyitéja szamos fontos fejlesztést kapott. A biztonsagi médok kozt szerepel
az tizembiztos és a hazatérés (RTH). Ezek a funkcidk garantéljdk a dron biztonsagos visszatérését, ha elvész a

vezérlé jel. A repulésiranyito képes tovabba kritikus repuilési adatokat eltarolni minden repulésrél a fedélzeti
tarold eszkozon. Az Uj replilésiranyité megnovelt stabilitast és Uj, levegében fékezd funkcidt is kinal.

Repulési méd
Héarom replilési méd all rendelkezésre. Az egyes replilési modok részleteit lasd alébb:

P-méd (Pozicionalas): A P-méd erds GPS-jel esetén miikddik a legjobban. A drén a GPS és a sztereo akada-
lyérzékel6 rendszer, valamint az infravoros akadalyérzékelé rendszer segitségével automatikusan stabilizalja
magat, navigél az akadalyok kozott vagy koveti a mozgd targyat. A fejlett funkciok, amilyen példaul a TapFly
és az ActiveTrack, ennél a médnal érhetdek el.

S-mdd (Sport): A dron kezelési értékei megvéltoznak, hogy S-médban javuljon a kormanyozhatdsaga. A drén
maximalis replilési sebessége 72 km/h (20 m/s) értékre emelkedik ebben a médban. Figyelem! Az akadalyér-
zékel6 rendszer nem érhetd el ebben az izemmaédban.

A-méd (Helyzettartas): Amikor sem a GPS, sem az akadélyérzékel6 rendszer nem érhetd el, a dron kizérdlag
légnyomésmérdjét alkalmazza a helymeghatarozaséhoz magassaga szabalyozasara.

A

Azeliilsé és hatsé akadalyérzékeld rendszer nem elérheté S-médban (Sport), ami azt jelenti, hogy
a drén nem lesz képes a repiilési Gtvonalaba esé akadalyokat automatikusan elkeriilni. Ugyeljen ra,
hogy elkertilje az akadalyokat.

A drén maximalis sebessége és a fékut jelentésen megnévekszik S-médban (Sport). 50 méter (164 lab)
minimalis fékutra van sziikség szélcsendes korulmények kozott.

A dron érzékenysége jelentésen magasabb S-mdédban (Sport), ami azt jelenti, egy kis botkormany
mozdulat a taviranyitén nagy utazasi tévolsagot jelent a drénnak. Ugyeljen r4, hogy megtartsa a
megfelel6 mozgasteret a replilés soran.

Adrén stllyedési sebessége jelentésen megnovekszik S-médban (Sport). 50 méter minimalis fékutra
van sziikség szélcsendes kortlmények kozott.

Q + A repllésiranyité izemmod kapcsoldval valtoztathatja meg a drén repulési maédjat.

13
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Repiilési allapotjelzé

A Phantom 4 Pro / Pro+ drénon el6lapi LED-ek és drén allapotjelz6k talalhatok. A LED-ek elhelyezkedése az

alabbi abran lathato:

Elélapi LED

Drén éllapotjelzé

Az el6lapi LED-ek mutatjak a dron tajolasat. A elSlapi LED-ek folyamatos piros fénnyel vildgitanak, amikor a
drén be van kapcsolva, jelezve a drén elejét (avagy orrét). A drén allapotjelzdk jelzik a rendszer éllapotat a
repllésiranyito felé. Lasd az alabbi tablazatot tovabbi informacidkért a drén allapotjelzérdl.

Drén allapotjelzé leiras

Normal
NV-Z)S) v Piros, zold és sarga villogas
; felvaltva
Z)AS ) weeene Z6ld és sarga villogas felvéltva
VASEE Z6ld villogas lassan
Z)x2-eene Z6ld villanas kétszer
(S)eeenes Sarga villogas lassan
Z): e Z6ld villogas gyorsan

Figyelmeztetés

(S) weren Séarga villogas gyorsan

) Piros villogas lassan

ELY/ - Piros villogas gyorsan

¥)tcaccoo Piros villogas felvaltva

/i — Pirosan vilagit

WVESY - Piros és sarga villogas felvaltva

Bekapcsolas és dnellenérzés

Bemelegedés

P-méd GPS-szel

P-méd vizualis helymeghatérozassal

A méd GPS és vizudlis helymeghatarozas nélkul

Fékezés

Taviranyitd jele elveszett

Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
Kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés
IMU hiba

Kritikus hiba

Irdnytd kalibralas sziikséges




Hazatérés (RTH)

A hazatérés (RTH) funkcié visszahozza a drént az utolsé rogzitett kiindulépontra. Harom fajta RTH eljaras
létezik: intelligens RTH, alacsony akkumulatorszint RTH, és tizembiztos RTH. Ez a rész bemutatja a harom
forgatékonyvet részletesen.

GPS Leiras

Ha erds volt a GPS jel felszallas elétt, a kiindulépont az a hely, ahonnan a drén indult.

Kiindulépont | il | o GPS jel erésségéta GPS ikon jelzi (% ). A drén éllapotjelzé gyorsan villog, amikor

a kiindulépontot rogziti.

A

A drén érzékeli és elkeriili az akadalyokat, ha az eliils6 akadalyérzékel rendszer be van kapcsolva, és
a fényviszonyok megfeleléek. A drén automatikusan emelkedni fog, hogy kikerilje az akadélyokat
és lassan ereszkedik a kiindulépontig. Ahhoz, hogy a drén elére térjen vissza a kiinduldépontra, nem
foroghat vagy replilhet balra és jobbra RTH soran, mig az eltilsé vizualis rendszer be van kapcsolva.

Uzembiztos RTH

Az eluilsé vizudlis rendszer lehet6vé teszi, hogy a dron replilés kézben valés idében feltérképezze a replilési
utvonalat. Ha a kiindulépontot sikeresen rogzitette, és az iranytl normalisan miikadik, az izembiztos RTH auto-
matikusan aktivalodik, ha a taviranyitd jele tobb mint harom masodpercre elvész. A dron megtervezi a visszatérési
utvonalat, és az eredeti repulési Gtvonalon halad vissza a kiindulépontra. A drén 10 masodpercig fog lebegni a
jelenlegi helyén. Ha visszadll a kapcsolat a jellel, akkor vérja a piléta parancsait. A visszatérés (RTH) folyamatot
megszakithatja a pilota, és visszaveheti az irdnyitast a dron folott, ha a tavirdnyitoval a kapcsolat helyreall.

Uzembiztos méd bemutatasa

1 Kiindulépont rogzitése 2 Kiindulépont megerésitése 3 Tavirnyitd jele elveszett
® g
S ol N TE
- 7 &) 1
& e & e &
Z6ld villogas Z6ld villogas Sérga villogas gyorsan
4 A jelvesztés tartds (3 mp-en tul) 5 RTH (éllithaté magassag) 6 Leszallas (5 mp lebegés utén)
- ":.:;?:f‘ q kiindulépont felett nagyobb ;%'_T N
% [&) " 5y . i3]
1 T embiztos magasségral____| v
& ® & @ Maoss uispont et <= 181 ) @
- ’ {izembiztos magassag R
Sérga villogas gyorsan Sérga villogas gyorsan Sérga villogés gyorsan

A

A drén nem tud visszatérni a kiindulépontra, ha a GPS jel gyenge ([% /] sziirkén jelenik meg) vagy
nem érhetd el.

A drén automatikusan leereszkedik és leszall, ha az RTH elindul, amikor a drén a kiindulopont 20 m (65
lab) sugaru korén belilre repiil. A drén nem emelkedik tovabb és azonnal visszatér a kiindulopontra,
ha a bal botkorményt megmozditja, amikor a drén eléri a 20 m (65 lab) vagy nagyobb magassagot
tzembiztos médban.

A drén nem tudja kikerulni az akadalyokat tizembiztos RTH sorén, amikor az eliilsé akadalyérzékelé
rendszer ki van kapcsolva, ezért fontos a megfelels Gizembiztos magassag bedllitésa minden repiilés
elétt. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, lépjen be a,kameraba’; és koppintson a 3¢ ikonra az tizembiztos
magassag beallitasdhoz.

Afelhasznélé nem tudja irdnyitani a dront, amig az 20 m (65 lab) magassagba emelkedik. A felhasznalé
azonban megnyomhatja egyszeraz RTH gombot, hogy kilépjen azemelkedésbdl és visszakapja aziranyitast.
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Intelligens RTH

Hasznélja a tavirdnyiton az RTH gombot vagy koppintson az RTH gombra a DJI GO 4 alkalmazésban, és kovesse
a képernyén megjelené utasitasokat, amikor a GPS elérhetd, az intelligens RTH kezdeményezéséhez. A drén
ezutan automatikusan visszatér az utolso rogzitett kiinduldpontra. Hasznélhatja a taviranyité botkormanyait,
hogy irdnyitsa a dron sebességét és magassagat, hogy elkertilje az titkdzést az intelligens RTH folyamat soran.
Amikor a drén visszatér, az elsédleges kamerajat hasznélja az akadéalyok azonositasara akar 300 m-re maga
elétt, ami lehetdvé teszi, hogy biztonsagos visszatér utvonalat tervezzen. Nyomja meg egyszer hosszan az
intelligens RTH gombot a folyamat elinditaséhoz, és nyomja meg az intelligens RTH gombot ismét a folyamat
ledllitésdhoz és a drén irdnyitasanak visszavételéhez.

A leszéllas védelem aktivalodik intelligens RTH és precizids leszallas alatt, valamint az automatikusa leszallas

hasznélatakor a DJI GO 4 alkalmazasban:

1. Ha aleszallas védelem megallapitja, hogy a talaj alkalmas a leszallasra, a Phantom 4 Pro/Pro+ 6vatosan leszall.

2. Ha a leszallas védelem megallapitja, hogy a talaj nem alkalmas a leszallasra, a Phantom 4 Pro/Pro+ lebegni
fog, és varja a piléta megerdsitését.

3. Ha a leszéllas védelem nem mukadik, a DJI GO 4 alkalmazas megjeleniti a leszallas értesitést, amikor a
Phantom 4 Pro/Pro+ 0,3 méter alé ereszkedik. Csokkentse a tol6erét vagy hasznalja azautomatikus leszallas
csuszkat a landolashoz!

Alacsony akkumulatorszint RTH

Az alacsony akkumulatorszint Gizembiztos méd aktivalédik, amikor a DJI intelligens repiilési akkumulétor
annyira lemerdl, hogy az hatéssal lehet a drén biztonsagos visszatérésére. A felhasznalonak javasolt azonnal
hazahivni a drént vagy leszallni vele, amikor a figyelmeztetést megkapja. A DJI GO 4 alkalmazas értesitést
kild, ha az alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés aktivalodik. A dron automatikusan visszatér a kiindu-
l6pontra ha a felhasznalé nem tesz semmit a tizmasodperces visszaszamlalas utan. A felhasznalé torolheti
az RTH eljarast az RTH gomb megnyomaséval a taviranyiton. Ezeknek a figyelmeztetéseknek a hatarértékét
a dron automatikusan hatarozza meg a pillanatnyi magassaga és a kiinduléponttol mért tavolsaga alapjan.

A drén automatikusan leszall, ha az aktualis akkumulatorszint csak a drén aktuélis magassagabdl a leszallas-
hoz elegendé. A felhasznélé tovabbra is hasznalhatja a taviranyitot, hogy megvaltoztassa a dron tajolasat
aleszallasi folyamat soran.

A DJI GO 4 alkalmazasban megjelené akkumulatorszint kijelz6t az aldbbiakban ismertetjuk:

Kritikus alacsony akkumulatorszint Elegend6 akkumula-
figyelmeztetés (piros) torszint (zold)

Alacsony akkumulatorszint
figyelmeztetés (sarga) ‘ Hatralévé replésiidé

Hazatéréshezsziikséges
teljesitmény

Akkumulatorszint kijelzé



Akkuszint
figyelmeztetés

Alacsony
akkumulator-

Megjegyzés

Az akkumulator
toltottségiszintje

Dron éllapot
jelzé

Adrénéllapotjelzé

DJI GO 4 alkalmazas

Koppintson a,Hazatérés” gomb-
ra, hogy a drén visszatérjen a
kiindulépontra és automatikusan
leszalljon, vagy a,Mégse”gombra

Reptilési utasitasok

Repuljon a drénnal
vissza, és szélljon
le vele alehetd

intfiavel alacsony. lassan PIROSAN  anormélis replilés folytatéséhoz. leghamarabb, majd
szin el- :
gly Kérjiik, szalljonle villog. Ha nem tesz semmit, 10 masod- allitsa le a moto-
meztetés . . ) . . A
adronnal. perc utan a dron automatikusan rokat, és cseréljen
visszatéra kiindulopontraésleszall. akkumulatort.
A tavirdnyité hangriasztast ad.
Kritikusan .. A DJI GO 4 alkalmazas kijelz6je . i
. A drén éllapot- . ) , , Hagyja a drént auto-
alacsony ak- A drénnak azon- ", pirosan villog, és a dron elkezd :
. .. jelz6 PIROSAN N S . matikusan leereszked-
kuszint figyel- nal le kell szélInia. stllyedni. A tavirdnyité hangri- ., T
. villog gyorsan. ) ni és leszallni.
meztetés asztéast ad.
. Becstilt hatralé-
Becsult

hatralévé
repulési idé

V6 repuilési idé
az aktudlis akku-
szint alapjan.

N/A N/A N/A

OF

« Ha a kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés megjelenik, és a dron elkezd automatikusan leszallni,
megnyombhatja a bal botkormanyt felfelé, hogy a drén lebegjen az aktuélis magassagan, igy leheté-
séget kap, hogy megfelelébb leszéllohelyre navigalja.

« Aszines zonak és jelol6k az akkumulatorszint kijelzé sédvon mutatjak a becsult hatralévé repllési idt.
Ezek automatikusan igazodnak a drén aktudlis tartézkodasi helyéhez és allapotéhoz.

Preciziés leszallas

A Phantom 4 Pro/Pro+ automatikusan figyeli a terepet és megkisérli egyeztetni a terep jellemzéit a
visszauton. Ha a jelenlegi terep megegyezik a kiindulépont terepével, a Phantom 4 Pro/Pro+ azonnal
elkezd leszallni, hogy elérje a precizids leszallast. A DJI GO 4 alkalmazas a tereptargy eltérési értesitést
adja, ha az egyeztetés sikertelen.

« A precizios leszallas soran a kovetkezd két feltételnek kell teljestlnie:
a. A kiindulopont rogzitésre kertilt felszallaskor, és nem lehet frissitve a repulés soran.
b. A drénnak fiiggdlegesen kell felszallnia. A felszallasi magassagnak nagyobbnak kell lennie 7 méternél.
c. A kiinduléponton a terep jellemz8i nagyjabdl valtozatlanok.
d. A jellegzetes vonasok nélkuli kiindulopont befolyasolja a teljesitményt.
e. A megvilagitas nem lehet tul vilagos, sem tul sotét.
« A kovetkezé miveletek érhetdk el leszallas kozben:
a. Huzza lefelé a gazkart, hogy gyorsitsa a leszallast.
b. A botkormanyok elmozditasa barmilyen mas irdnyban leallitja precizios leszallast. A Phantom 4
Pro/Pro+ fuiggdlegesen szall le és a leszallasi védelem aktiv marad.
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Uzembiztos biztonsagi megjegyzések

L

®

A drén nem képes elkertilni az akadalyokat az lizembiztos RTH alatt, ha az
akadalyérzékelé rendszer le van tiltva. Ezért fontos a megfelelé tizembiztos
magassag beallitasa minden replilés elétt. Inditsa el a DJI GO alkalmazast,
lépjen be a ,kameraba’, és koppintson a 3§ ikonra az Gizembiztos magassag
beéllitaséhoz.

Ha a drén 20 méternél (65 lab) alacsonyabban repiil, és az izembiztos RTH (vagy
intelligens RTH vagy alacsony akkumulatorszint RTH) aktivélodik, a dron elészor
automatikusan felemelkedik 20 méterre (65 lab) az aktualis magassagaroél. Az
emelkedést csak az lizembiztos médbdl kilépve torolheti.

A drén automatikusan leereszkedik és leszall, ha az RTH elindul, amikor a drén
a kiindulépont 20 méteres (65 lab) sugara korén belilre repil. A dron nem
emelkedik tovabb és azonnal visszatér a kiindulépontra, ha a bal botkormanyt
megmozditja, amikor a drén eléria 20 méteres (65 lab) vagy nagyobb magas-
sagot tizembiztos médban.

A drén nem tud visszatérni a kiindulépontra, ha a GPS jel gyenge
(I /1 sziirkén jelenik meg) vagy nem érheto el.

Ha a bal botkormanyt megmozditja, miutan a drén eléri a 20 méteres (65 1ab),
de még nem éri el az elére beallitott tizembiztos RTH magassagot, a drén nem
emelkedik tovabb, és azonnal visszatér a kiindulépontra.

Akadalyok elkeriilése RTH alatt

A dron képes érzékelni és aktivan kikerllni az akadalyokat az izembiztos RTH alatt, feltéve, hogy a fényviszo-
nyok megfelelnek az ellilsé akadalyérzékelS rendszernek. A dron viselkedésérdl az akadalyok kikeruilés soran
az alabbiakban talalhat részleteket:

1. A drén az elsédleges kamerdjat hasznélja az akadélyok azonositasara akar 300 m-re (984 lab) maga elétt,

ami lehet6évé teszi, hogy biztonsagos visszatéré utvonalat tervezzen.

2. A drdn lassit, ha akadalyt érzékel a 15 méterre (49 lab) el6re.
3. A drén megall és lebeg, majd elkezd fliggélegesen emelkedni, hogy kikeriilje az akadalyt. Végiil, a drén

abbahagyja az emelkedést, ha legalabb 5 méterrel (16 lab) az érzékelt akadalyt folott vagy.

4. Az izembiztos RTH eljéras folytataséhoz a drén tovabbrepil a kiindulépont felé az aktudlis magasséagon.
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/\ - Azakadélyérzékelé rendszer nem mUikddik az RTH leszallas alatt. Legyen kériiltekinté!
+ Annak biztositasa érdekében, hogy a drén a megfeleld irdnyba haladjon, nem forgathatja a dront
lzembiztos RTH alatt, amikor az akadalyérzékel6 rendszer be van kapcsolva.
+ A dron nem képes kikeruilni az olyan akadalyt, amely a dron folott, mellett vagy mogott van.

TapFly
Bevezetés

ATapFly funkciéval a felhasznélé mostantdl mobil eszkézének képernyéjén egyetlen koppintassal irdnyithatja
adréntakijeldltiranyba, a tavirdnyitd hasznalata nélkil. A drén automatikusan képes kikertilni az akadalyokat
vagy automatikusan fékezhet és egy helyben lebeghet a repilés soran, feltéve, hogy nincs tul sétét (<300
lux), sem tul vilagos (> 10000 lux).

A TapFly hasznalata

Ellendrizze, hogy az akkumulatorszint 50% fél6tt van az intelligens repiilési akkumulatorban. Es a drén P-méd-
ban mikadik. Ezutén kdvesse az aldbbi [épéseket a TapFly hasznalatahoz:

1. Szélljon fel, és gy6z6djon meg arrél, hogy a drén legaldbb 2 méterrel (6 lab) van a fold folott.

D
PS A
oN €E2) oFF 2 méter
Auto Hold
2. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, koppintson az (<) ikonra, majd az ikonra, és olvassa el és értelmezze

a megjelend értesitést.

il e @il HDil BAG1%

In Flight (615

v
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3. Koppintson egyszer a cél irdnyaba, és varjon a @ ikon megjelenésére. Koppintson ismét a kivalasztas
megerdsitéséhez és a drén automatikusan a cél felé repiil.

I Fliht (G ) Ca) o) G

600 3o +03 uro | Tosoerae 533

&)
[ ]
[

A NE vezesse a dront emberek, llatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul fadg vagy tavvezetékek)

vagy atlatszé objektumok (példaul tiveg vagy vizfelszin) felé.

« Figyeljen a repulési Utvonalon 1évé akadélyokra és maradjon tavol téluk.

« Lehetnek eltérések a TapFly médban kivélasztott és a tényleges replilési Utvonal kozott.

« A vélaszthato célirdnyok tartoménya korlatozott. Nem vélaszthat TapFly célpontot a képernyé felsé
vagy alsoé szélének kozelében.

« ATapFly tizemméd nem biztos, hogy megfeleléen miikddik, ha a drén vizfelszin vagy héval boritott
tertlet folott repal.

- Legyen korultekintd, ha rendkiviil sétét (<300 lux) vagy vildgos (> 10000 lux) kérnyezetben repiil.

Miutén megerdsitette a TapFly célpont kivéalasztasat, a dron automatikusan az () ikon altal jeldlt teriilet
felé indul. Vegye figyelembe, hogy tovabbra is hasznalhatja a botkormanyt a dron mozgéasanak iranyitasara

repulés kozben.

A dron automatikusan valtoztatja a sebességét, ha akadalyt érzékel maga el6tt vagy tul kozel repiil a foldhoz.
Afelhasznélénak azonban nem ajanlott erre a funkciéra témaszkodni, hogy a dront akadalyok kézétt navigalja.
Az tizembiztos eljaras fellilirja a TapFly muveletet. Ha a GPS jel gyenge, a drén kilép az 6néll6 repulésbdl és

automatikusan visszarepil a kiindulépontra.
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TapFly elérefelé méd TapFly hétrafelé mod ‘ Szabad méd
T
Lf// [ ]
Q9 9 9
A drén a célpont felé repdil. A drén a célponthoz képest ellen- | Adrona célpontfelé replil. A tavira-
Az eliilsé vizualis rendszer aktiv. | kezd irdnyba repll. A hatsé vizuélis | nyit6 szabadon hasznalhaté adrén
rendszer aktiv. elfordulésanak iranyitasara. Az aka-

dalyérzékelés le van tiltva ebben az
lzemmadban, csak akadalymentes
kornyezetben hasznélja.

Kilépés a TapFly-bol

Az alabbi médszerek hasznalatéaval kiléphet TapFly moédbal:

1. Koppintson a,STOP” gombra a képernyén.

2. Huzza hétra az emelkedés botkormanyt a tavirdnyiton és tartsa gy 3 masodpercen keresztul.
3. Nyomja meg az intelligens repilés sziinet gombot a taviranyiton.

v Intelligens repiilés sziinet gomb

A drén megall és lebeg a TapFly médbdl kilépést kovetden. Koppintassal uj célt adhat meg, hogy a drén arra

folytassa az Utjat, vagy visszahozhatja a kiindulépontra kézzel.

ActiveTrack

Az ActiveTrack lehetévé teszi, hogy kijel6ljon és nyomon kévesen egy mozgé térgyat mobil eszkéze képernyéjén.
A drén automatikusan elkertili az akadalyokat a repiilési Gtvonalan. Nincs sziikség kiilsé nyomkovetd eszkozre.
A Phantom 4 Pro/Pro+ képes automatikusan azonositani és kovetni kerékparokat és mas jarmiiveket, embereket
és allatokat, és kuilonb6z4 kovetési stratégiakat hasznalni ezekhez.
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Az ActiveTrack hasznalata

Ellendrizze, hogy az akkumulatorszint 50% folott van az intelligens repiilési akkumulatorban, és a drén P-mad-
ban m(ikédik. Ezutan kdvesse az alabbi lépéseket az ActiveTrack hasznalatdhoz:
1. Szélljon fel, majd lebegjen legaldbb 2 méterrel (6 1ab) a fold folott.

VN

PS A
2 méter

on &) oFF

Auto Hold

s
2.Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, koppintson az (o9 ikonra, majd az |- ikonra, és olvassa el és értelmezze

a megjelend értesitést.

o &l HDal FA61%

In Flight (s}

.
& o i
7 :
5 O
«©
L
H M
M/S s M/S bea=1 M

3. Koppintson kévetni kivant objektumra, aztdn koppintson a megerdésitéshez. Ha az objektumot nem ismeri
fel automatikusan a program, hizzon koré keretet. Az - § ikon zéldre valt, amikor a kovetés folyamatban
van. Ha a keret pirosra valt, a targy volt azonosithatd, és meg kell prébalnia ujra.

-
13
4
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—
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/\ - NEjeldljon ki olyan teriiletet, ahol emberek, 4llatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul fadg vagy
tavvezetékek) vagy atlatszé objektumok (példaul Gveg vagy vizfelszin) vannak.
«+ Maradjon tavol a repuilési itvonal kozelében talélhato akadalyoktdl, killonosen, haa dron hétrafelé repiil.

« Legyen fokozott figyelemmel az ActiveTrack hasznélatakor az alabbi esetek barmelyikében:

a) A kovetett targy nem egyenletes sikban mozog.
b) A kdvetett targy formaja jelentésen megvaltozik mozgas kozben.

c) A kovetett targy hosszu ideig takarasban lehet vagy elveszhet a latomezébdl.

Az ActiveTrack a kdvetkezd funkcidkat tartalmazza:

Nyomkovetés

i

A drén allando tavolsagrol ko-

veti a témat. Hasznélja a fordulé
botkormanyt ataviranyiton, vagy
a csuszkata DJI GO-ban a téma
korili korozéshez.

Reflektorfény

hid

A drén nem kéveti automatikusan a
témat, de a kamerat folyamatosan a
témdra irdnyozza a repllés soran. A
taviranyitoval lehet mandverezni a
dront, de az elfordulés le van tiltva.
A bal botkormany és gimbal tarcsa
vezérliatéma elhelyezkedését a képen.

Profil

A drén koveti a témat, allandé

szdget és tavolsagot tartva oldalrél.
Hasznélja a fordulé botkormanyt
a taviranyitén a téma korili ko-
rozéshez.

/N\ - NEjelsljon ki olyan teriiletet, ahol emberek, allatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul fadg vagy
tavvezetékek) vagy atlatszé objektumok (példaul Gveg vagy vizfelszin) vannak.

a) A kovetett targy nem egyenletes sikban mozog.

b
C
d
e

A kovetett térgy havas fellileten mozog.

Maradjon tévol a repuilési Utvonal kdzelében talalhato akadalyoktdl, kiillonésen, ha a dron hatrafelé repal.
Legyen fokozott figyelemmel az ActiveTrack hasznélatakor az alabbi esetek barmelyikében:

A kovetett targy formaja jelentésen megvaltozik mozgas kozben.
A kovetett targy hosszu ideig takarasban lehet vagy elveszhet a latdémezébdl.

A kornyezeti fény rendkiviil alacsony (<300 lux) vagy magas (> 10000 lux).

f) A kdvetett targy hasonlé szin(i vagy mintazatd, mint a kornyezete.

Tartsa tiszteletben a helyi adatvédelmi torvényeket és rendeletek az ActiveTrack hasznélata kozben.

E02

A drén észleli és elkertilni az akadalyokat a repiilési utvonalan.

hogy folytassa a kovetést.

Ha a drén elveszti a kovetett targyat, mert tul gyors vagy takarasban van, vélassza ki Ujra a targyat,
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Kilépés az ActiveTrackbél

Kétféle modon lehet kilépni az ActiveTrackbél:
1. Koppintson a,STOP” gombra a képernyén.
2. Nyomja meg az intelligens repulés sziinet gombot a taviranyiton.

Az ActiveTrackbdl kilépve a drén megall és egy helyben lebeg, ekkor donthet gy, hogy uj feladatot kezdjen
vagy visszahozhatja a drént a kiindulépontra.

Draw
Bevezetés

A Draw hasznélataval a drén a képernyén megrajzolt replilési itvonalon repul végig. Replilés kézben auto-
matikusan fékez és lebeg, ha akadalyt észlel, feltéve, hogy a vilagitas megfelel6 — nem sététebb, mint 300 lux
és nem vilagosabb, mint 10 000 lux.

A Draw hasznalata

Ellendrizze, hogy az akkumulatorszint 50% fol6tt van az intelligens repiilési akkumulatorban és a dron
P-médban mukodik.

Ezutan kovesse az alabbi Iépéseket a Draw hasznalatdhoz:

1. Szalljon fel, majd lebegjen legaldbb 2 méterrel (6 lab) a fold folott.

D

PSS A
/

on &) oFF

Auto Hold

2. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, koppintson az ikonra, majd az ikonra, és olvassa el és értelmezze a meg-
jelend értesitést.

3. Hizzon egy vonalat a képernydn, hogy létrehozzon egy Utvonalat. Koppintson az ikonra és a drén végig-
repul az atvonal mentén.
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Mol B 61

A+ NE repiiljon a drénnal olyan tertilet felé, ahol emberek, éllatok, kicsi vagy vékony objektumok (példaul
faag vagy tavvezetékek) vagy atlatszé objektumok (példaul Uveg vagy vizfelszin) vannak.

« Lehetnek eltérések a vart és a tényleges repulési itvonal kozott.

Miutdn megerdsitette a replilési Utvonalat, a dréon végigreptl a palya mentén a képernydn. Megjegyzés:

A botkorményokkal irdnyithatja a drén mozgésat a repilés soran.

\ .
EELE
o ¢ [ ]
3 gy DS =]
Loy MIME p_—

A dron automatikusan véltoztatja a sebességét, ha akadalyt érzékel maga el6tt vagy tul kozel repiil a foldhoz.

Afelhasznélénak azonban nem ajanlott erre a funkciéra tdmaszkodni, hogy a drént akadalyok kozott navigalja.
Az Uzembiztos eljaras felulirja a Draw mUveletet. Ha a GPS jel gyenge, a drén kilép az 6néllé replilésbdl és

automatikusan visszarepuil a kiindulépontra.

Kilépés a Draw-bol

Az alabbi modszerek hasznalataval kiléphet Draw médbél:
1. Koppintson a,STOP” gombra a képernyén.

2. Huzza hétra az emelkedés botkormanyt a tavirdnyiton és tartsa gy 3 masodpercen keresztil.

3. Nyomja meg az intelligens repuilés sziinet gombot a taviranyiton.

@ VAGY @ VAGY @
v

A dron megall és lebeg a Draw médbal kilépést kovetden. Rajzolassal Uj célt adhat meg, hogy a drén arra

folytassa az utjat, vagy kézzel vezetheti tovébb.

© 2016 DJI Minden jog fenntartva.
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Gesztus mod

Gesztus médban a Phantom 4 Pro/Pro+ vizualis rendszere felismeri a gesztusokat, ami lehetévé teszi, hogy kovesse
és szelfiket készitsen telefon vagy vezérlé nélkil. Kovesse az aldbbi Iépéseket a gesztus méd hasznélatahoz:

Maédok Ertesitések Eltlsé LED-ek Megjegyzések
Biztositsa, hogy az eltilsé vizualis rendszer aktiv,
1. Hagyja jova a (Jrvenens és elég fény alljon rendelkezésre. Koppintson
témat Pirosvillogaslassan | az ikonra, és menjen a kamera elé, hogy a

Phantom 4 Pro/Pro+ felismerje.

Emelje fel a karjat, és integessen a Phantom
4 Pro/Pro+ drénnak; az elélapi LEDek pirosan
villognak kétszer, amikor megerésiti a tavolsagot.

2. Hagyja jova a (P OLELELE
tavolsagot Piros villogas kétszer

3. Szelfi vissza- L e

Y A Tegye az ujjaitazarca elé azabran lathaté médon.
szamlalé Piros villogas gyorsan

VAN gesztus mod csak fotéd médban hasznélhato.

« Repiiljén a drénnal 2 méterre vagy magasabbra a fold felett, majd menjen a kamera elé, hogy felis-
merje. Az elSlapi LEDek gyorsan, pirosan villognak, ha a Phantom 4 Pro/Pro+ nem ismeri fel a témat.

« AGPS engedélyezése a telefonjan lehet6vé teszi a Phantom 4 Pro/Pro+ szamara, hogy pontosabban
kovesse gesztus modban replilés kozben.

Allvany méd
Koppintson az ikonra a DJI GO 4 alkalmazasban az Allvany méd aktivélasahoz. Allvany médban a maximalis

repuilési sebesség értéke legfeljebb 9 km/h, és a féktavolsag 2 m-re (6,6 1ab) csokken. A reagalés a botkormany
mozdulataira szintén lecsdkken a simabb, jobban ellendrzétt mozgésért.

/\ - Csak ott hasznélja az &llvany médot, ahol a GPS jel erés vagy a fényviszonyok idedlisak a vizualis
rendszernek. Ha a GPS jel elveszett, és a vizuélis rendszer nem mukodik, akkor automatikusan
atvalt Atti izemmodba. Ebben az esetben a repiilési sebesség névekedni fog, és a drén nem képes
egyhelyben lebegni. Hasznélja kérultekintéen az &llvany médot.

Terepkovetés mod

Az alsé vizudlis rendszert a terepkovetés méd hasznalja, hogy fenntartsa a fold feletti magassagot 1 és 10
méter kozott. Ez az Uzemmaodot legfeljebb 20° lejtésy, fiives terepre tervezték. Kapcsolja be a terepkovetés
médot azintelligens repiilési méd ikonra koppintva a DJI GO 4 alkalmazésban. Ha eza méd be van kapcsolva,
a drén aktudlis magassaga rogzitésre kerll. A drén fenntartja a rogzitett magassagot a repulés folyaman és
emelkedik, ha a terep emelkedik. Lejtésnél azonban a drén nem fog ereszkedni.
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/I\ - Fontos, hogy csak olyan kériilmények kézétt repiiljon, ahol a vizualis helymeghatérozé rendszer
miikodik, kiilonben a terepkovetés mod lesz hasznalhato.

A vizualis rendszer és az infravords érzékeld rendszer

A vizualis rendszer f6 6sszetevéi a Phantom 4 Pro/Pro+ elején, hatuljan és aljan talalhatok, koztik [1] [2] [3]
harom sztereo vizualis érzékeld és [4] két ultrahangos érzékel8. A vizualis rendszer ultrahangot és képadatokat
hasznal a dron jelenlegi helyzetének fenntartasara, amely lehet6vé teszi a precizids lebegést beltérben vagy
olyan kornyezetben, ahol a GPS jel nem elérhetd. A vizudlis rendszer folyamatosan figyeli az akadalyokat, igy
lehet6vé téve, hogy a Phantom 4 Pro/Pro+ elkeriilje azokat, felettiik, mellettiik, vagy lebegjen. Az infravoros
érzékel6 rendszer [5] két 3D infravorés modulbdl all a dron mindkét oldalén. Ezek figyelik az akadalyokat a
drén mindkét oldalan, és bizonyos reptilési médokban aktivak.

</

[1]

Erzékelési hatétav
A vizudlis helymeghatarozasi rendszer és az infravoros érzékel rendszer érzékelési hatétavja alabb lathato.
Vegye figyelembe, hogy a drén nem képes érzékelni és elkeriilni az érzékelési tartomanyan kiviil esé akadalyokat.

N + P-mddban, az ellilsé és hatso vizudlis rendszer egyarant mikodik, ha a sebesség 22 km/h alatt
marad. Nagyobb sebességnél csak a menetirany szerinti vizualis rendszer aktiv.

27

uoig



uoig

Erzékelok kalibralasa

Az ellilsé és alsé érzékeld kamerakat szallitaskor kalibréljak. Ezek a kamerak azonban érzékenyek a tul erés
Utésekre, igy szlikséges Sket id6rdl idére kalibralni a DJI Assistant 2 vagy a DJI GO 4 alkalmazas segitségével.
Kovesse az alabbi lépéseket a kamera kalibralasahoz.

Irdnyitsa a dront a lgazitsa Ossze a Dontse és forgassa
képernyé felé kereteket adront
Gyorskalibralas

Hasznélja a gyorskalibralast, amikor a DJI GO 4 alkalmazas értesiti, hogy a vizualis érzékeld kalibralasa sziikséges.
Koppintson az,Aircraft Status” (drén éllapot) -> ,Vision Sensors” (vizudlis érzékelSk) pontra a gyorskalibralas
megkezdéséhez.

AN A gyorskalibrélas gyorsan helyre hozza a vizualis érzékelS problémait. Ajanlott a dront szamitégéphez
csatlakoztatni a teljes kalibracié elvégzéséhez a DJI Assistant 2 hasznélataval. Csak akkor kalibralja,
amikor a megvilagitas megfeleld, és erre alkalmas mintazatu feluleteken végezhetd, példaul fiivon.

+ Ne kalibrélja a drént erésen tiikr6z6d6 felileteken, mint a marvany vagy keramia.

A vizualis helymeghatarozas hasznalata

A vizualis helymeghatérozas automatikusan aktivalédik, ha a dron be van kapcsolva. Tovabbi lépésekre nincs
sziikség. A vizudlis helymeghatérozas tipikusan beltéri kornyezetben hasznélatos, ahol a GPS nem elérhetd.
A vizualis helymeghatérozasi rendszerbe beépitett érzékelék segitségével a drén képes pontosan lebegni,
még GPS nélkdl is.

Kovesse az aldbbi lépéseket a vizualis helymeghatarozési rendszer hasznélatahoz:

1. Kapcsolja a repulésiméd-valtot P-modba.

2. Helyezze a dront sima feluletre. Vegye figyelembe, hogy a vizualis helymeghatérozasi rendszer [/
nem m(ikddik megfeleléen jél kiveheté mintézatok nélkli feltletekkel.

3. Kapcsolja be a drént. A dron allapotjelzé kétszer zolden felvillan, jelezve, hogy a vizuélis
helymeghatéarozasi rendszer készen &ll. Finoman nyomja a bal botkorményt felfelé, hogy a
drén felemelkedjen és egy helyben lebegjen.

PS4

oN ED)) oFF

Auto Hold
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Az akadalyérzékel6 rendszerrel tamogatott lassitas

Az akadalyérzékel6 rendszerrel a drén most mar képes aktivan lassitast kezdeményezni, amikor akadalyt érzékel
maga elétt. Vegye figyelembe, hogy az akadalyérzékel rendszer idedlis megvildgitasi korilmények kozott,
jellegzetes mintazatot mutaté feltletekkel miikodik a legjobban. A sebessége nem haladhatja meg a 50 km/h
(31mph) értéket, hogy a drén biztonsagos tavolsagban lassithasson és megallhasson.

A A 3D-s infravords érzékel S rendszer csak kezdé és allvany médban aktiv. Repliljon 6vatosan.

« Avizudlis helymeghatérozasi rendszer teljesitményét befolyasolja a fellilet, amely felett repiil. Az ultra-
hangos érzékel6k nem biztos, hogy pontos tavolsdgmérést végeznek, ha hangelnyelé anyagok felett
mukodnek. Ezen tdlmenden, a kamera nem mukodik megfeleléen a nem optimalis kornyezetben.
A drén automatikusan atvalt P-médbdl A-médba, ha sem a GPS, sem a vizuélis helymeghatéarozasi
rendszer nem elérhetd. Kilonos kortltekintéssel izemeltesse a dront a kdvetkezé esetekben:

a) Repulés egyszindi felliletek (példaul tiszta fekete, tiszta fehér, tiszta piros, tiszta zold) felett.

b) Repiilés erésen tukréz4do feliiletek felett.

) Reptilés nagy sebességgel 50 km/h (31 mph) folott 2 méteren vagy 11 km/h (18 mph) féltt 1 méteren).

d) Replilés viz vagy &tlatszo feliiletek felett.

e) Replilés mozgo feluletek vagy térgyak felett.

f) Repiilés egy olyan teriileten, ahol a megvilagitas gyakran vagy jelentésen valtozik.

g) Replilés rendkiviil s6tét (lux <10) vagy vildgos (lux> 100 000) feluletek felett.

h) Repiilés hanghulldmokat elnyelé feliiletek (példaul vastag szényeg) felett.

i) Replilés jellegzetes mintak vagy a textura nélkuli feltiletek felett.

j) Repuilés azonos, ismétlédé mintazattal vagy texturaval rendelkezé feluletek (példaul egyforma
csempék) felett.

k) Repuilés ferde feluletek felett, amelyek eltéritik hanghulldmokat a dréntdl.

1) Repiilés tul kis hatékonysagu infravoros fényvisszaverd fellilet(i akadélyok felett.

m) NE helyezzen két drént az oldalukkal egymas felé forditva, hogy elkeriilje az interferenciat a 3D-s

infravorés modulok kozt.
n) NE fedje le az infravoros modul védSlivegét. Tartsa tisztan és sértetlendil.

Q « Tartsa a szenzorokat mindig tisztan. Szennyez6dés vagy egyéb tormelék hatranyosan befolyasolhatja
e az érzékelSk hatékonysagat.
« Avizualis helymeghatérozas csak akkor hatékony, ha a drén 0,3-10 méter kozotti magassagban van.
+ Avizualis helymeghatarozasi rendszer nem mukodik megfeleléen, ha a drén viz felett repiil.
+ Avizualis helymeghatarozasi rendszer lehet, hogy nem képes felismerni mintazatot a talajon rossz
fényviszonyok mellett (100 lux alatt).
+ Ne hasznéljon méas ultrahangos késziiléket 40 kHz frekvencian a vizualis helymeghatarozasi rendszer
muikddése kozben.

@ - Tartsa tavol az allatokat a dréntdl, amikor a vizualis helymeghatérozasi rendszer aktiv. A szonar
érzékelé magas frekvencidju hangot bocsat ki, amely csak néhany éllat szamara hallhato.
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Fedélzeti adatrégzité

A replilési adatokat a dron automatikusan rogziti a belsé tarolon. Ez magéban foglalja a repulési telemetriat,
adrén allapotét és egyéb paramétereket. Ezeknek az adatoknak az eléréséhez csatlakoztassa a dront a PC-hez
Micro USB porton keresztdil, és inditsa el a DJI Assistant 2-t.

Légcsavarok felhelyezése és levétele

Csak a DJI altal jovahagyott légcsavart hasznéljon a Phantom 4 Pro / Pro+ drénhoz. A légcsavaron a sziirke,
illetve fekete gydrti jelzi, hova kell csatlakoztatni, és milyen irdnyban kell forognia.

Légcsavarok Eziist gydird Fekete gydr(

Abra S o M
Csatlakoztatds ~ Motorok harom pont nélkiil Motorok harom ponttal
Jelmagyarazat ﬂﬂ Lezaras: Forgassa a légcsavart a jelzett irdnyba a felhelyezéshez és rogzitéshez.

) Kioldas: Forgassa a légcsavart a jelzett iranyba a kioldashoz és eltavolitashoz.

A légcsavarok felhelyezése

1. Mindenképpen téavolitsa el a figyelmeztet6 cimkéket a motorokrol, miel6tt felhelyezi a Iégcsavarokat.
2. Csatlakoztassa a fekete gydrus légcsavarokat a fekete pontokkal jelzett motorokhoz. Csatlakoztassa az
ezust gyUrus légcsavarokat a fekete pontok nélkili motorokhoz. Nyomja le a légcsavart a csatlakozosikig

és forgassa el a lezéré irdnyba, amig nincs biztonsdgosan régzitve.

A légcsavarok levétele

Nyomja le a légcsavart a csatlakozosikig, és forgassa el a jelzett irdnyba a légcsavar feloldasahoz.

A

Vigyazzon a légcsavar éles széleivel. Ovatosan kezelje.

Csak a DJI altal jovahagyott Iégcsavart hasznaljon. Ne hasznélja vegyesen a légcsavartipusokat.
Minden repilés elétt ellendrizze, hogy a légcsavarok és a motorok megfeleléen helyezkednek el, és
szilardan régzitve vannak.

Minden repiilés el6tt gyézdjon meg réla, hogy minden légcsavar jo6 allapotban van. NE hasznaljon
eléregedett, csorbult vagy torott [égcsavart.

A sériilések elkeriilése érdekében, TARTSA TAVOL magat és NE ERINTSE MEG a légcsavarokat vagy
motorokat forgas kdzben.

CSAK eredeti DJI légcsavarokat hasznaljon a jobb és biztonsagosabb replilési éiményért.
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DJlintelligens repulési akkumulator

A DlJlintelligens repuilési akkumulator kapacitasa 5870 mAh, fesziiltsége 15,2V, és rendelkezik intelligens toltési/
kistitési funkcioval. Csak a DJI altal jovahagyott, megfeleld toltét hasznéljon a toltésére.

Intelligens repulési akkumulator Tolté

/\  Azintelligens repiilési akkumulatort teljesen fel kell tolteni az elsé hasznélat elétt.

Q Vegye figyelembe, hogy a Phantom 4 Pro / Pro+-hez mellékelt t61té kimend teljesitménye 100W.

DJlintelligens repiilési akkumulator funkciok

1. Akkumulatorszint kijelzés: A LED kijelz6k mutatjék az aktualis akkumulatorszintet.

2. Automatikus lemerités funkcié: A meghibésodas megakadalyozésara, az akkumulator automatikusan a
maximalis toltés 65%-a ala meriti le magat, ha tobb mint tiz napon at nincs hasznalatban. Korulbelil két
napig tart lemeriteni az akkumuldtort 65%-ig. Enyhe meleg kibocsatasa normalis az akkumulator lemeritési
eljarasa soran. A lemeritési hatarértéket be lehet éllitani a DJI GO 4 alkalmazéasban.

3. Kiegyensulyozott toltés: Automatikusan kiegyensulyozza minden egyes akkumulatorcella feszultségét a
toltés alatt.

4.Tultoltés elleni védelem: A toltés automatikusan leéll, ha az akkumulator teljesen fel van toltve.

5. Héérzékelés: Az akkumulator csak 5°C (41°F) és 40°C (104°F) kdzotti hdmérsékleten toltdédik.

6. Tuldram elleni védelem: Az akkumulator toltése ledll, ha a nagy dramerdsség (tobb mint 8A) Iép fel.

7. Tulzott kisulés elleni védelem: A tulzott kistilés okozta kar megakadalyozésara a kisutés automatikusan ledll,
ha az akkumulator fesziiltsége eléri a 12V-ot.

8. Rovidzarlat elleni védelem: Automatikusan lecsatlakoztatja az dramellatast rovidzarlat észlelésekor.

9. Akkumulétorcella kdrosodasa elleni védelem: A DJI GO 4 alkalmazas figyelmezteté lizenetet jelenit meg,
ha sérult akkumulatorcellat érzékel.

10. Alvé mod: Az energiatakarékossag érdekében az akkumulator alvé tizemmadba lép 20 perc inaktivitas utan.

11. Kommunikacié: Az akkumulator fesziltségére, kapacitasara, aramara stb. vonatkozé informacié tovabbi-

tédik a drén taviranyitojara.

/N  Nézze at a Phantom 4 Pro / Pro+ intelligens repiilési akkumuldtor biztonsdgi irdnyelveket a hasznalat
elétt. A felhasznélok teljes kord felelésséggel tartoznak az tizemeltetés és hasznélat miatt.
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Az akkumulator hasznalata

Bekapcsolas / kikapcsolas

Bekapcsolas: Nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer, majd nyomja meg Ujra és tartsa lenyomva 2 méasod-
percig, hogy bekapcsolja. A bekapcsolas LED pirosra valt és az akkumulatorszint kijelzé mutatja
az aktudlis toltottségi szintet.

Kikapcsolds: Nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer, majd nyomja meg Ujra és tartsa lenyomva 2
maésodpercig, hogy kikapcsolja. Az akkumulator LED villog a Phantom kikapcsolasanal, hogy

LED1
LED2
LED3
LED4

Bekapcsoldgomb (beépitett LED)
Akkumulatorszint kijelzé

automatikusan leéllhasson felvétel, ha a felvételt korabban nem allitottak le.

Az akkumulatorszint ellenérzése

Az akkumulatorszint kijelz6 megjeleniti, hogy mennyi energia maradt. Ha az akkumulator ki van kapcsolva,
nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer. Az akkumulatorszint kijelz6 kigyullad és megjeleniti az aktudlis
akkumulatorszintet. A részleteket lasd alabb.

Az akkumulatorszint kijelzé mutatja az aktualis akkumulatorszintet toltés és kis(ités kozben is. A kijelzé

jelzései aldbb lathatok:
[ :LED vilagit.
(] :LED nem vilagit.

{} : LED villog.

Akkumulatorszint kijelzés

LED1 LED2

=
=

O o o o o o o

LED3

LED4

Akkumulatorszint

87.5%~100%
75%~87.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%
0%~12.5%

=0%
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Alacsony hémérséklet megjegyzés:

1. Az akkumulator kapacitasa jelentésen csokken, ha alacsony hémérsékleti (<0°C) kdrnyezetben repl.

2. Nem javasolt az akkumulator rendkiviil alacsony hémérséklet (<-10°C) kdrnyezetben hasznalni. Azakkumu-
lator feszliltségének el kell érnie a megfelel6 szintet a —10°C és 5°C hémérsékletl miikodési kdrnyezetben.

3. Fejezze be a repiilést, amint a DJI GO 4 alkalmazas megjeleniti az, Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetést”
alacsony hémérsékletl kornyezetben.

4. Tartsa az akkumulatort beltérben, hogy felmelegedjen, miel6tt alacsony hémérséklet(i kornyezetben repiilne.

5. Az akkumulator optimalis teljesitményét biztositandé tartsa az akkumulatort 20°C hémérséklet folott.

6. A tolt6 ledll az akkumulator toltésével, ha az akkumulatorcella hémérséklete nincs a miikddési tartomanyon
beltl (0°C ~ 40°C).

/\ Hidegkdmyezetben helyezze be az akkumulatort az akkumulatortartoba, és hagyja a dront kdriilbelil
1-2 percig bemelegedni felszéllas elétt.

Azintelligens repiilési akkumulator toltése

1. Csatlakoztassa az akkumulatortéltét aramforrashoz (100-240V 50/60Hz).

2. A akkumulatortolté egyik végét csatlakoztassa az intelligens repulési akkumuldtorhoz. Ha az akkumulatorszint
95% feletti, kapcsolja be az akkumulatort a toltés elétt.

3. Az akkumulgtorszint kijelz6 mutatja az aktualis akkumulatorszintet toltés kozben.

4. Az intelligens repulési akkumulator teljesen fel van toltve, ha az akkumulatorszint kijelz6 elalszik.

5. Hiitse levegével az intelligens replilési akkumuldtort minden repiilés utan. Hagyja, hogy a hémérséklete
szobahémérsékletre csdkkenjen, mielétt hosszabb ideig tarolna.

/\ - Mindig kapcsolja ki azakkumulétort, mielStt behelyezi vagy kiveszia Phantom 4 Pro / Pro+ drénbél.
Sose helyezze be vagy vegye ki az akkumulatort, ha az be van kapcsolva.

:,D:citﬂ]:@

&%‘t@:@

Konnektor
Tolté
Intelligens repuilési akkumulator
Akkumulatorszint kijelzé toltés kozben
LED1 LED2 LED3 LED4 Akkumulatorszint

I 0 0 0 0%~25%

: : 0 0 25%~50%

I I 0 0 50%~75%

il { I I 75%-~100%

0 0 0 [ Teljesen feltoltve

33

uoig



uoig

Akkumulatorvédelem LED kijelzé

Az alabbi tablazat mutatja az akkumulator védelmi mechanizmusokat és a megfelelé LED mintékat.

Akkumulator szintmutatok toltés kozben

LED1
0

o o o o .&da

LED2

I

LED3
0

LED4

Villogés

LED2 kétszer villan masodpercenként
LED2 haromszor villog masodpercenként
LED3 kétszer villan masodpercenként
LED3 haromszor villan masodpercenként
LED4 kétszer villan masodpercenként

LED4 haromszor villan masodpercenként

Akkumulatorvédelem eleme
Talaram észlelt

Rovidzarlat észlelt

Taltoltés észlelt

Talfesziiltség(i tolté észlelt
Toltési hémérséklet tul alacsony

Toltési hémérséklet tul magas

Miutén ezeket a problémakat megoldotta, nyomja meg a bekapcsolé gombot, hogy kikapcsolja az akku-

mulatorszint kijelzét. Huzza ki az intelligens repulési akkumulatort a t6lt6bdl, majd helyezze vissza a toltés
folytataséhoz. Vegye figyelembe, hogy szobahémérséklet hiba esetén nem kell kihtiznia és tjracsatlakoztatnia

a toltét; a tolté folytatja a toltést, ha a hémérséklet a megengedett tartomanyon bellilre kerdl.

A DJI nem vallal semmilyen felel6sséget harmadik fél altal gyartott toltSk éltal okozott karokért.

Hogyan meritse le az intelligens repiilési akkumulatort:

Lassan: Helyezze az intelligens reptilési akkumulatort a Phantom 4 Pro / Pro+ akkutartojaba és kap-

csolja be. Hagyja bekapcsolva, amig kevesebb mint 8% energia marad, vagy amig az akkumulatort

maér nem lehet bekapcsolni. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, hogy ellenérizze az akkumulatorszintet.
Gyorsan: Repiiljon a Phantom 4 Pro / Pro+ drénnal szabadban, amig kevesebb mint 8% energia marad,
vagy amig az akkumulatort mar nem lehet bekapcsolni.
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Taviranyito

Ez a rész ismerteti a tdviranyitd funkcidit, és utasitadsokat
tartalmaz a drén és a kamera irdnyftasara.
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Taviranyito
A tavirdnyité tulajdonsagai

A Phantom 4 Pro / Pro+ taviranyitdja tobbfunkcios, vezeték nélkiili kommunikacios eszkéz, amely magaban
foglalja a video kozvetitési rendszert és a dron taviranyitasat. Az 5,8 GHz vided kapcsolat ajanlott varosi terii-
leteken az interferencia kikiiszobolésére, a 2,4 GHz jé nagy tavolsagu atvitelre nyilt terlleteken. A taviranyité
szamos kameravezérl4 funkcidt is nydjt, mint példaul fényképek és videdk felvétele és elénézete, valamint
a gimbal mozgas irdnyitasa. Az akkumulatorszint kijelzése LED kijelzékkel torténik a taviranyité elélapjan.

+ Megfelel6ségi verzié: A taviranyité megfelel a helyi elGirasoknak és rendeleteknek.
+ M(ikodési méd: Az irdnyitas beallithatd 1. vagy 2. izemmaddra, vagy egyéni modra.
+ 1.méd: A jobb botkormany szolgal gyorsitasra.
+ 2. mdd A bal botkormény szolgél gyorsitasra.

/\ Azatviteli interferencia megelézésére ne tizemeltessen haromnal tébb drént ugyanazon a terileten.

A tavirdnyité hasznalata
A taviranyito ki- és bekapcsolasa

APhantom 4 Pro / Pro+ taviranyitdjat egy Ujratolthetd 2S akkumulator latja el energiaval, amelynek kapacitasa

6000 mAh. Az akkumulatorszintet az akkumulatorszint LED jelzi az elélapon. Kévesse az alabbi 1épéseket a

taviranyité bekapcsoldsahoz:

1. Ha a taviranyito ki van kapcsolva, nyomja meg a bekapcsolé gombot egyszer. Az akkumulatorszint LED-ek
kijelzik az aktuélis akkumulatorszintet.

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot a taviranyité bekapcsolasahoz.

3. A taviranyité hangjelzést ad, amikor be van kapcsolva. Az llapot LED gyorsan villog zélden, jelezve, hogy
a taviranyitd 6sszekottetést létesit a dronnal. Az dllapot LED-ek zolden vildgitanak, ha a kapcsolat létrejott.

4. Ismételje meg a 2. |épést a taviranyitd kikapcsolasahoz.

A taviranyito toltése.
A tavirdnyitot a mellékelt toltével toltse. Lasd az abrat a kovetkez6 oldalon a tovabbi részleteket.
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Konnektor

Tolté
A kamera iranyitasa

Videokat/fényképeket vehet fel, megtekintheti a rogzitett felvételeket és beallithatja a kamerat az exponald
gombbal, a kamerabeallité tarcsaval, a lejatszas gombbal és video felvétel gombbal a tavirédnyiton.

[1] Kamerabedllité tarcsa
Forgassa el a tarcsat a kamera bedllitadsaihoz, mint az ISO, a zaridé és rekesz, a taviranyitd elengedése
nélkil. Nyomja le a tarcsat a beéllitasok kozotti valtashoz.

[2] Exponalé gomb
Nyomja meg fénykép készitéséhez. Ha a sorozatfelvétel méd aktiv, tobb kép késziil egyetlen gombnyo-
masra.

[3] Videofelvétel gomb
Nyomja meg egyszer a videofelvétel elinditdsdhoz, majd nyomja meg Ujra a leéllitédsahoz.

[4] Gimbal tarcsa
Ezzel a tarcséaval vezérelheti a gimbal déntését.

A drén iranyitasa

Ez a részismerteti, hogyan irdnyithatja a dront a taviranyitéval. A taviranyité alaphelyzetben 2. médra van allitva.

Botkormany semleges/kézéppont: A botkorményok a kbzépsé allasban vannak.
A botkormény mozgatésa: A botkormany eltolva a kdzépsé allasbol.
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Taviranyité
(2. méd)

(

Drén
Jelzi az orr irdnyét)

Megjegyzések

Mozgassa a bal oldali botkormanyt felfelé és lefelé
a drén magassaganak vaéltoztatasara.

Tolja a botkormanyt fel azemelkedéshez, le az ereszke-
déshez. Ha mindkét botkormany kézépen éll, a Phantom
4 Pro/ Pro+ egy helyben lebeg.

Minél jobban eltdvolodik a botkormény a kézépsé
poziciétol, annal gyorsabban valtoztatja a Phantom 4
Pro/ Pro+a magassagat. Mindig 6vatosan mozditsa a
botkormanyt a hirtelen és varatlan magassagvaltozas
elkeruilésére.

A botkormany balra vagy jobbra mozditva kormanyozhat
és irdnyithatja a drén elfordulasat.

Tolja a botkorméanyt balra, hogy a drént az éramutatd
jarasaval ellentétes iranyba forditsa, jobbra, hogy az
6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyba forditsa. Ha
a botkormany kézépen &ll, a Phantom 4 Pro / Pro+ meg-
tartja aktualis tajolasat.

Minél jobban eltévolodik a botkormany a kozépsé pozi-
ciétol, annal gyorsabban fordul a Phantom 4 Pro / Pro+.

Mozgassa a jobb botkormanyt fel és le a drén eldre és
hétra dontéséhez.

Toljafel a botkormanyt az elére repiiléshez és le a hat-
rafelé repliléshez. A Phantom 4 Pro / Pro+ egy helyben
lebeg, ha a botkormény kézépen éll.

Tolja a botkormanyt tavolabb a k6zépsé poziciotol
a nagyobb délésszog (maximum 30°) és gyorsabb
repulés érdekében.

Mozgassa a jobb botkorményt balra és jobbra a drén
balra, illetve jobbra déntéséhez.

Tolja balra, hogy balra reptiljon és jobbra, hogy jobbra
repiiljon. A Phantom 4 Pro / Pro+ egy helyben lebeg,
ha a botkorméany kézépen all.

Nyomja meg az intelligens repulés sziinet gombot
egyszer, hogy kilépjen az ActiveTrack, TapFly vagy
intelligens navigacios repulési modbél. A szerkezet
lebeg jelenlegi helyzetén.
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A botkormanyok beallitasa

Tartsa és csavarja a botkormanyokat jobbra vagy balra a botkormanyok hosz-
szUsaganak bedllitdsdhoz. A megfelel hosszisagu botkormany javithatja az
iranyitas pontossagat.

Repiilési méd-valté

A kapcsolé dtkapcsolasaval vélaszthatja ki a kivant repulési médot.
A kovetkezdk kozul valaszthat: P-maéd, S-méd és A-maéd.

1. 4llas <§§Lg>

Allas Abra Repiilési méd

Lalas A P-médban 2.4l
2.4llas dJ_; S-médban
3. 4llas @ A-médban 3. 4allas @

P-méd (Poziciondlas): A P-mdd erés GPS-jel esetén muikodik a legjobban. A drén a GPS és a sztereo akadaly-
érzékel6 rendszer és az infravords akadalyérzékel rendszer segitségével automatikusan stabilizélja magat,
navigal az akadalyok kozott vagy koveti a mozgé targyat. A fejlett funkciok, amilyen példaul a TapFly és az
ActiveTrack, ennél a médnal érhetdek el.

S-mad (Sport): A dron kezelési értékei megvéltoznak, hogy S-médban javuljon a kormanyozhatésaga. A drén
maximalis replilési sebessége 72 km/h (20 m/s) értékre emelkedik ebben a médban. Figyelem! Az akadalyér-
zékel6 rendszer nem érhetd el ebben az izemmédban.

A-méd (Alap): Amikor sem a GPS, sem az akadalyérzékel6 rendszer nem érheté el, a drén kizardlag légnyo-
masmérdjét alkalmazza a helymeghatarozésdhoz magassaga szabalyozasara.

A replilési mod alapértelmezés szerint P modban rogzitett, figgetlendil a kapcsolé allasatol. A repiilési mod
valtasdhoz |épjen be a Camera View (Kameranézet) pontba a DJI GO alkalmazéasban , koppintson a 3¢ ikonra,
és engedélyezze a,Multiple Flight Modes” (Tobb repulési mod) beéllitast. Tobb replilési méd engedélyezése
utén allitsa a kapcsolot P allasba, majd S éllasba, hogy Sport médban repiljon.

RTH-gomb

Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH gombot, hogy elinduljon a Return-to-Home (RTH-hazatérés) folya-
mata. Az RTH-gomb koriili LED gy(ir( fehéren villog majd, ezzel jelzi, hogy a drén RTH-médba kapcsol. A drén
ezutén visszatér az utolsé rogzitett kiinduldpontjara. Nyomja meg ismét a gombot az RTH-mad torlésére, és
visszakapja a dron feletti irdnyitast.
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Mobil eszk6z csatlakoztatasa

Dontse a mobil eszkoz tokjat a kivant helyzetbe. Nyomja meg a mobil eszk6z tokjan talalhaté gombot a kal-
lantyu kioldaséhoz, majd helyezze mobil eszk6zét a bolcsSbe. Tolja le a kallantyut, ezzel régzitve a mobil
eszkozt. A mobil eszkoz és a taviranyito kozotti USB kébeles csatlakozashoz helyezze a kabel egyik végét
a mobil eszkdzbe, a mésik végét pedig a tavirdnyité hatan talalhato USB-aljzatba.

/\ - APhantom 4 Pro+ taviranyitéja tartalmazza a DJI GO 4 alkalmazésra optimalizalt megjelenitd eszkozt.
Nincs sziikség mas mobileszkodzre.

Optimalis jelatviteli tavolsag

A drdn és a taviranyitd kozotti jelatvitel az alabbi képen I&thaté teruleten belll a legmegbizhatébb:

& b

Erés Gyenge Optimalis jelatviteli tavolsag

Gondoskodjon arrdl, hogy a dron az optimalis jelatviteli tdvolsagon belul replljon. Optimalis jelatviteli telje-
sitményhez tartsa fenn a sziikséges kapcsolatot az tizemeltetd és a dron kozott.

Tavirdnyit6 allapot-LED

Az allapot-LED jelzi a taviranyitd és a drén kozotti osszekottetés erésségét. Az RTH-LED jelzi a dron Return-to-Ho-
me (hazatérés) dllapotat. Az alabbi tablazat tovabbi informéacidkat tartalmaz a jelzésekrdl.

AS= g ==4

RTH-LED

Allapot-LED
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Allapot-LED Riasztés
V): — Folyamatos voros J Csengés
Z): — Folyamatos zold J' Csengés
V)vernen Lassan villogé vorés D-D-D-----
VY LS weneen

Voros és zold / voros és Nincs
sarga valtakozva villog

RTH LED Hang
F):— folyamatos fehér & Csengetés
[2)Fo0occo Villogé fehér DEEE
(S Villogé fehér DD - - -

Taviranyité allapota
A tavirdnyito és a dron kapcsolata megszakadt.
A tavirdnyito kapcsolatban éll a drénnal.

Taviranyito hiba.

HD let6ltés megszakadt.

Taviranyité allapot
A drén a kiindulé pontra tart.
Return-to-Home (hazatérés) parancs kiildése a dronnak.

Return-to-Home (hazatérési) eljaras folyamatban.

[\ Ataviranyité dllapotjelzéje vorosen villog és riadéjelzést ad, amikor kritikusan alacsony azakkumulator

toltottségi szintje.

A tavirdnyitd 6sszekapcsoldsa

A taviranyitét kiszallitas elétt sszekapcsoltdk mar a drénnal. Osszekapcsolasra csak akkor van sziikség, amikor
el6szor hasznal Uj taviranyitét. Az Uj tavirdnyitd hozzakapcsolaséhoz az alébbi lépések sziikségesek:

1. Kapcsolja be a taviranyitot és csatlakoztassa a mobil eszkozt. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast.

2. Kapcsolja be az intelligens repulési akkumulatort.

3. Lépjen be a,kamera” meniibe és koppintson az @" 1| ikonra, majd koppintson a,Linking RC” (Taviranyité
hozzékapcsolasa) gombra a képen lathaté médon.

RC Calibration

RC Control Setting

>

Stick Mode

Button Customization

c2 5 c1

L]

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

>

o1 Not Defined ]

c2 Not Defined ]

Linking RC

]
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4. Ataviranyitd készen all az 6sszekapcsolodasra. A taviranyité allapotjelzé kéken villog és hangjelzés hallhaté.

RC Control Setting X

RC Calibration >

Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,

fimeout in 54 seconds he aircraft is controlled

Default stick mode is M
Do not change unless f:

Press the linking button on the aircraft
to link this remote controller

Cancel E

c2 | Not Defined ]

Button Customizatiof

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

Linking RC

5. Keresse meg a dron oldalan az ésszekapcsolodasi gombot, amint azt az aldbbi dbra mutatja. Nyomja meg a

kapcsolddési gombot az &sszekapcsolodas meginditdsahoz. Amint a taviranyitd sikeresen 6sszekapcsolddott
a drénnal, a taviranyité allapotjelzé LED folyamatos zold fénnyel vilagit.

Osszekapcsolédasi
gomb

/\ - Ataviranyité megszakitja a kapcsolédésta dronnal, amennyiben uj tavirdnyitot kapcsolnak ugyanah-
hoz a drénhoz.
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Kamera és gimbal

Ez a rész a kamera muUszaki lefrdsat tartalmazza
és bemutatja a gimbal alkalmazasi moédjait.
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Kamera és gimbal

A kamera tulajdonsagai

A fedélzeti kamera az 1 hiivelykes CMOS érzékelSt hasznalja videofelvételre (akar 4096x2160 pixeles képet
60-es fps-szel) és 20 megapixeles alloképekhez. A videdt tetszélegesen lehet MOV vagy MP4-es formatumban
is rogziteni. Lehetséges fényképkészitési moédok: burst (csomag), folyamatos, és time-lapse. A csatlakoztatott
mobil eszkzon DJI GO 4 alkalmazas segitségével nyomon kovethetd €16 elénézetet kaphat a kamera képérél.

A Phantom 4 Pro/Pro+ tdmogatja a 4K felvételt 60fps sebességgel. A H.265 és H.264 egyarant tdmogatott,
100 Mbps maximum videé bitrataval.

A Phantom 4 Pro/Pro+ éltal készitett 20 megapixeles fényképek fejlett képfeldolgozé technika alkalmazasa-
nak eredményei. A kiilonb6z6 felvételi médok jobb fényképezés élményét nyujtanak. Az 1/2000 maximalis
sebességli mechanikai zar megsziinteti a redény torzitast gyorsan mozgé targyak fotézasakor.

Kamera Micro SD-kartyahely

A fényképek és videok tarolasahoz helyezze a Micro SD-kértyét az dbran lathaté médon a helyére a Phantom
4 Pro / Pro+ lizembe helyezése el6tt. A Phantom 4 Pro / Pro+ drénhoz 16 GB-os Micro SD-kartya tartozék, és
akar 128 GB-os Micro SD-kartyat is tdmogat. Gyors irasi és olvasési sebessége miatt UHS-1 vagy jobb Micro
SD-kértya ajanlott, mert ez lehetévé teszi nagy felbontasu videdk mentését is.

@  Bekapcsolt allapotban ne tavolitsa el az SD-kértyat a Phantom 4 Pro / Pro+ drénbdl.

Q A kamerarendszer stabilitédsanak biztositasara egy-egy videdfelvétel legfeljebb 30 percig tarthat.

Kamera adatcsatlakozé (Micro USB)

Kapcsolja be a Phantom 4 Pro / Pro+ drént és csatlakoztassa az USB-kéabelt a Kkamera adatcsatlakozéjéhoz,
hogy letolthesse a fényképeket és a videdkat a szamitdgépére. A kamera Micro SD kértyat nem lehet olvasni,
amikor a DJI Assistant 2 hasznélatban van.
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A\ Mielétt megproébalja elérni a Micro SD-kértyan talalhato féjlokat, a dront be kell kapcsolni.

A kamera miikddése

DJI GO 4 alkalmazas segitségével a taviranyitdn taldlhatd, Shutter” (Exponalés) és,Video Recording” (Vided-
felvétel) gombokkal tud képeket és videdkat késziteni.

Kamera LED kijelzé

A repiilési akkumulator bekapcsolasét kovetéen vilagit a kamera LED kijelzd. Informéaciot nyujt a kamera
lzemelésérdl.

Kamera LED kijelzé Kamera allapot
VARSS Gyors z6ld villogas A rendszer bemelegszik.
g Folyamatos z6d fény A rendszer bemelegedett, a Micro SD kartya
behelyezve
Z Egyetlen zold villanas Egyetlen kép készitése.
(2 x3:-ne- Héromszor felvillané zold fény Gombnyomasonként 3-5 fénykép készitése.
\USTRERS Lassu voros fényu villogas Felvétel.
EAV/ e Gyors voros fényd villogas SD kértya meghibasodas.
VAV x2eeees Kettés voros fényl villanas Kamera tulheviilt
V) — Folyamatos voros szind fény Rendszerhiba.
Z V ------ Z6ld és voros fény villogas Firmware-frissités

a5
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Gimbal

Gimbal jellemzoi

A 3 tengelyes gimbal mozdulatlan platformot kinal a felerésitett kamerénak, igy lehetévé teszi, hogy tiszta,
remegésmentes képeket és videokat készitsen. A gimbal 120°-os tartomanyban barhogy megddnthetia kamerat.

-90°

A taviranyiton talalhaté gimbal tarcsaval szabéalyozhatja a kamera délésszogét.

A gimbal izemmédjai

A gimbalnak két tizemmddja all rendelkezésre. A DJI GO 4 alkalmazés kamerabedllitasi oldalan valthatsz az
Uzemmaddok kozott. Figyelem! A véltoztatasok csak akkor érvényesiilnek, ha a mobil eszkéz csatlakozik a
tavirdnyitohoz. Részleteket az aldbbi tablazatban talal:

ﬁ Kovetd A gimbal irdnya és a drén orra mindenkor éllandé széget zér be egymassal.
lzemmod

A gimbal 6sszehangolddik a dron mozgésaval, hogy olyan repulési élményt

& FPV lizemméd ~ ~ 4 s et
nyujtson, mintha a felhasznalé is ott lenne az eszkzon.

A gimbal motorhibéja fordulhat el6 az aldbbi esetekben:
(1) A drént egyenetlen talajra helyezték, illetve valami akadélyozza a gimbal mozgésat.
(2) A gimbalt nagy kiilsé eré behatasa éri, amilyen példaul egy ttkozés. Kérjiik, mindenkor sik, nyilt
tereprél szélljon fel az eszkdz és dvja a gimbalt.
« S(ri kodben vagy felhében replilésnél a gimbal nedvességet kaphat, ami 4tmeneti meghibasodéshoz
vezethet. A gimbal kiszaradasat kovetden visszanyeri teljes miikodési képességét.
« A gimbal indulasakor révid ideig tarté sipolé hangot hallathat.
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DJI GO 4 alkalmazas

Ez a szakasz bemutatja a DJI GO 4 alkalmazas
négy fé funkciodjat.
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Phantom 4 Pro / Pro+ felhasznaléi kézikényv - Duplitec Kft 2017

DJI GO 4 alkalmazas

A DJI GO 4 alkalmazast kifejezetten DJI berendezésekhez fejlesztették mobil eszkézokre. Az alkalmazassal
vezérelheti a gimbalt, a kamerét, és a dron tobbi funkcidjat. Az alkalmazas ,Equipment” (Felszerelés), ,Editor”
(Szerkesztés), ,SkyPixel” és ,Me” (Sajat) részeket tartalmaz, amelyek a dron beallitaséara, a fényképek és a vi-
deofelvételek szerkesztésére, illetve megosztasara szolgalnak. Azt javasoljuk, hogy a tablagépet hasznaljon
a legjobb élmény érdekében.

‘es000 Sketch® 421PM 2%

clp PHANTOM 4 PRO

Felszerelés
A DJI GO udvozléképernydn beléphet a kameranézetbe a kamerara koppintva.

Kameranézet

1 2 3 4 656 7 8 9 10 11

RFADY TO GO (GPS)

&
[
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[1] Rendszerallapot
reavrocoees - EZ @z ikon jelzi a drén repiilési dllapotat és a kuilonféle figyelmeztetéseket.

[2] Akadalyok érzékelése allapot
e : Piros savok jelennek meg, ha az akadélyok kozel vannak a dréonhoz. Narancs savok
jelennek meg, ha az akadalyok az érzékelési tartoményban vannak.

[3] Akkumulatorszint kijelz6é
——o—o :Dinamikusan jelzi a drén akkumulatoranak aktudlis toltottségét. A toltottségjelzd szines zonai
jelenitik meg a kiilonb6zd funkcidk végrehajtasahoz sziikséges teljesitményszinteket.

[4] Repiilési mod
36 :Azikon melletti sz6veg mutatja az aktualis repiilési izemmaédot. Az ikonra koppintva megvaltoztathatja
avezérl6 bedllitasait (MC Settings). Ezek a beéllitasok lehetévé teszik, hogy mddositsa a repilési korlatokat,

illetve megszabhatja az emelkedési értékeket.

[5] Kamera paraméterek
Megjeleniti a kamera beallitasi paramétereket és a Micro SD kértya kapacitasat.

[6] GPS-jelerésség
& | : Mutatja a GPS-jel aktuélis erésségét. Fehér savok jelzik a megfelelé GPS-jelerésséget.

[7]1 Akadalyérzékelé funkcié allapota
@) :Koppintson erre a gombra, hogy engedélyezze vagy letiltsa a vizudlis rendszer funkcioit.

[8] Taviranyitd jeleréssége

11
&l : Ez az ikon mutatja a tavirdnyito jelerésségét.

[9] HD videdkapcsolat jeleréssége
HD.ul : Mutatja a drén és a taviranyité kozotti HD videoletoltési kapcsolat jelerésségét

[10] Akkumulatorszint
BA 61%: Mutatja az akkumulator aktualis toltottségi szintjét.
Az ikonra koppintva megnézheti az akkumulatorra vonatkozé informéaciés mendt, ahol beéllithatja a tol-
tottségi figyelmeztetési jelzést és megtekintheti az akkumulatornaplot.

[11] Fékusz / Fénymérés gomb
E] /() : Koppintson afékusz és fénymérési méd kdzstti valtashoz. Koppintson a fékusz vagy fénymérés
" targyanak kivalasztasahoz.

[12] Altalanos beallitasok

e e e : Koppintson, hogy belépjen a mérések, kozvetités engedélyezése, replilési Utvonal kijelzése stb.
ltalanos mentibe.
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[13] Automatikus expozici6 rogzitése
& AE : Koppintson az expozicios érték rogzitéséhez.

[14] Foté/Vided gomb
@ : Koppintson a foté és video mod kdzotti valtashoz.

[15] Gimbalcsuszka
® : Megjeleniti a gimbal délését.

[16] Exponalas / Felvétel
() /@ : A gombra koppintva készithet egy képet vagy megkezdheti a videdfelvételt.

[17] Kamerabedllitasok
go : Az ikonra kattintva beéllithatod a fényérzékenységet, a zarsebességet és a gép expozicids értékét.

[18] Visszajatszas
[» ] : Azikonra koppintva visszanézheti az elkészitett fényképeket és videdfelvételeket.

[19] Térkép
A minitérképre koppintva vélthat a kameranézet és a térképnézet kozott.

0
‘ 0 'lOOOkrra

[20] Repuilési telemetria

D H M
H.S M/S VS M/S VPS M

Repiilési magassag és radar:

A drén repllés kozbeni helyzetét a célkeresztet idézé ikon jelzi.
(1) A voros nyil mutatja, milyen irdnyba néz a drén.

(2) A szlirke terlilet és a kék teriilet ardnya jelzi a dron délését.
(3) A szlirke terllet vizszintes vonala jelzi a drén ors6z6szogét.

Repiilési adatok:

Magassag: a kiinduléponttdl mért figgéleges tavolsag.

Tavolsag: a kiinduléponttdl mért vizszintes tavolsag.

Fluggdleges sebesség: mozgasi sebesség a fliggéleges tavolsag alatt.
Vizszintes sebesség: mozgasi sebesség a vizszintes tavolsag alatt.

Drén tavolsaga:
A vizszintes tavolsag a dron és az lizemelteté kozott.
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[21] Intelligens repiilési méd
: A jelenlegi méd kijelzése. Koppintassal valaszthatja az intelligens repulési modot.

[22] Intelligens RTH
@‘; : Meginditja az RTH folyamatat. Koppintson erre, hogy a drén visszatérjen legutébbi kiindulopont-

jara.
[23] Automatikus felszéllas/leszéllas
é) /é) : Koppintéssal kezdeményezhet automatikus felszallast vagy leszallast.

[24] EI6 kdzvetités
@ : Az ikon jelzi, hogy az aktudlis videdkozvetités épp élében is lathato-e a YouTube-on. Gondoskod-

jon réla, hogy a mobil adatszolgaltatés elérhetd legyen a mobil eszk6zon.

[25] Vissza
&1 : Azikonra koppintva visszatér a fémeniibe.

Editor

A DJI GO 4 alkalmazas intelligens beépitett szerkesztéprogramja. Videklipek rogzitése és mobil eszkozre
letoltését kovetden keresse meg a kezdéképernydn az,Editor” (szerkesztd) pontot. Ezt kdvetéen vélaszthat
sablont, és megadott szdmu klipet automatikusan megszerkeszt, hogy azonnal megoszthat6 révidfilmmé

alljanak ossze.

SkyPixel

A legujabb események, kiemelt termékek és népszer(i Skypixel feltoltések a Skypixel lapon.

Me

Ha mar van DJI fidkja, akkor részt vehet a forumokon, krediteket gyijthet a DJI boltban és megoszthatja
alkotésait a kozosséggel.
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Repiilés

Ez a rész bemutatja a biztonsagos repUlés
gyakorlasat és a repulési korlatozasokat.
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Repiilés

A repllési elékésziletek befejeztével javasoljuk a reptilészimulator alkalmazéasat a DJI GO 4 alkalmazasban
a replilési képességek fejlesztésére és a biztonsagos foldet érés elsajatitasara. Ugyeljen arra, hogy minden
egyes repllésre nyilt teriileten keruljon sor.

A repulés kérnyezeti kdvetelményei

1. Rossz idGjarasi korilmények kozott ne hasznaélja a dront. Ezek kozé tartozik a 10 m/s-nél nagyobb szélse-
besség, a hé, az esé és a kod.

2. Kizérdlag nyilt terepen repiiljon. A magas épitmények és a nagy tomeg(i fémszerkezetek megzavarhatjak
a fedélzeti irdnytl és a GPS-rendszer m(ikodését.

3. Kertilje az akadalyokat, a tomeget, a nagyfeszultség(i villamosvezetékeket, a fakat és a vizfeliileteket.

4. Az interferencia leheté legkisebbre csokkentéséhez keriilje a magas elektromagnesességu terileteket,
amilyenek példaul a mobilhalézati allomasok és a radié adotornyok.

5. Adrén és azakkumulator teljesitménye fligg az olyan kornyezeti tényez6ktdl, mint példaul a levegd strlisége
és hémérséklete. A 6000 méternél (19 685 labnal) magasabban fekvé teriileteken repiilve legyen kiilonosen
korultekintd, mert ez kihathat az akkumulator és a drén miikodésére.

6. A Phantom 4 Pro / Pro+ a sarki tertleteken nem tud m(kaodni.

Repuilési korlatozasok és repuléstilalmi zénak

Minden piléta nélkili 1égi jarmd (UAV) lizemeltetdjének meg kell felelnie a kormanyzati szervek és hatésagok
szabélyozasainak, beleértve az ICAO-t és FAA-t is. Biztonsagi okokbdl a repiilések alapértelmezetten korlatozot-
tak, ami segiti a felhasznalokat a termék biztonsagos és térvényeknek megfelels tizemeltetésében. A repuilési
korlatozasok kozé tartozik a replilési magassag és tavolsag korlatja és a repuiléstilalmi zonak.

P lizemmodban a magassagi és tavolsagi korlatozas, valamint a repiiléstilalmi zonak 6sszehangoltan mikadnek
a repuilésbiztonsag elérésére. A izemmaodban csakis a magassagi korlatozas érvényesdil, ami alapbeallitasként
megakadalyozza, hogy a drén 500 méternél (1640 labnal) magasabbra emelkedjen.

A legnagyobb repiilési magassag és tavolsag korlatozasa

A legnagyobb replilési magassag és tavolsag korlatozésa a DJI GO 4 alkalmazas segitségével véltoztathato
meg. Ne feledje, hogy a replilési magasség nem haladhatja meg az 500 métert (1640 labat). A beéllitasoknak
megfeleléen a Phantom 4 Pro / Pro+ az alabbi adatokkal rendelkezé hengerben repiil majd:

Legnagyobb reptilési magassag
Legnagyobb sugar

M Kiindulépont
~

Drén magassaga
bekapcsolasakor
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GPS-jel erés 2 z6ld villogas

Reptilési korlatozasok DJI GO 4 alkalmazés  Drén éllapotjelzé
Legnagyobb reptilési Adrén magasséga nem haladhatja Figyelmeztetés: Magassag -
magassag meg a megadott értéket. maximuma elérve. ines

A repilés tavolsaganak dott Figyelmeztetés: Leg-  Gyors voros szint villogas
Legnagyobb sugar ref)u e a\:o saganaka n.1ega © nagyobb lehetséges Voo alegnagyobb lehet-

sugaron beliil kell maradnia. Y A . . 1

repulési tavolsag. séges sugarhoz kozelitve.
GPS-jel gyenge S)wvenns séarga villogas
Repuilési korlatozasok DJI GO alkalmazas Droén éllapotjelzé

A magasség legfeljebb 8 méter (26
l4b), amikor a GPS-jel gyenge és
Maximum mikddika vizuélis helymeghatérozasi
::s;;esziég rendszer. A magassag legfeljebb 50
méter (164 lab), amikor a GPS-jel
gyenge és mukaodik a vizudlis hely-
meghatéarozasi rendszer.

Figyelmeztetés:
Magassagi maximum Nincs
elérve.

Max. sugér Nincs korlatozas

/\ - Haadrénakorlatozason kiviilre szall, tovabbra is képes lesziranyitani, de messzebbre nem reptetheti.
« Amennyiben a drén elhagyja a legnagyobb sugarnyi tavolsagot, magéatdl visszaszall a megfelelé
tavolsagra, amikor erés a GPS-jel.

Repiiléstilalmi zonak

A repliléstilalmi zonak megtalélhatok a DJI hivatalos honlapjan: http://www.dji.com/flysafe/no-fly. A repu-
léstilalmi zonak vagy repterek, vagy tiltott teriiletek. A repterek kozé tartoznak a nagy replilterek és azok
a repterek, ahol pildta vezette 1égi jarmuivek kozlekednek alacsony magassagon. A tiltott teriletek kozé
tartoznak az orszagok kozotti hatar menti savok, illetve a kiemelt létesitmények. A repuiléstilalmi zonakra
vonatkozo adatok az alabbiak:

Reptér

(1) A reptéri repliléstilalmi zonak a felszallasi tiltott tertletbdl és a tiltott magassagi zénabdl allnak. Minden
egyes terulet valtozé méret(i koroket tartalmaz.

(2) A reptér koruli R1 mérfold sugard kor (az R1 értéke a reptér méretétdl és alakjatol fligg) a felszallasi tiltott
terllet, amelyen beliil tilos felszalIni.

(3) AzR1 mérfold sugaru kortél szamitott R1 + 1 mérfoldes sugérban a replilési magassag legfeljebb 15 fokos
hajlasszog lehet. A reptér szélétél szamitott 20 méter (15 labnyi) tavolsagtdl kezdve sugériranyban kifelé.
A replilési magassag az R1 + 1 mérfoldes korben legfeljebb 500 méter (1640 lab).

(4) Amikor a légi jarmd 100 méterre (320 labra) megkozeliti a repuiléstilalmi zénakat, figyelmeztetd lzenet
jelenik meg a DJI GO 4 alkalmazésban.

54



Phantom 4 Pro / Pro+ felhasznaléi kézikényv - Duplitec Kft 2017

|« Reptér »|

500 m
(1640 Iab)

< 1,6 km > «— R1 —»
k;ﬁ'j‘ (1 mérfold) R2 .

Tiltott teriilet

zéna repiilési zéna zéna

(1) A tiltott teriileteken nincs repuilésmagassagi korlatozas.

(2) A tiltott teriilet kortl R mérfoldes sugaru korben felszéllasi tilalom van érvényben. Ezen a teriileten belil
a drén nem széllhat fel. Az R értéke a tiltott terlilet meghatarozasatdl figg.

(3) A tiltott terulet koril ,figyelmeztetéses zonat” allitottak fel. Amikor a dron 100 méterre (0,062 mérfold)
megkozelit egy ilyen teriiletet, figyelmeztetd lizenet jelenik meg a DJI GO 4 alkalmazésban.

<«—— Tiltott terillet ——»

4 <<

|<-100m->|<—R—>| ©

Repiiléstilalmi  Figyelmezteté ~ Szabad
z6na z6na z6na
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GPS-jel erés

VAT Z6ld villogas

Drén
Zéna Korlatozas DJI GO alkalmazas figyelmeztetés | Allapot
jelzé
Figyelmeztetés: Repuléstilalmi
A motor nem indul. i ) 14
Repiiléstilalmi zénéban van.Tilos a felszallas.
zéna Ha a drén A izemmaodban 1ép be Fiavel <s: Repiiléstilalmi 26
az elzart terlletre és atvaltanak |9g/e meztetes: Repulestilaimi z0-
kézben P izemmadra, az eszkdz| "o va?n. . L
snmiikédéen leereszkedik. landol Automatikus leszallas megkezd6dott.
és ledllitja a motorjait.
Ha a drén A izemmodban lép be | R1: Figyelmeztetés: Tiltott zonaban | (V) e+

Korlatozott
magassagu
repllési zona

az elzart terlletre és atvaltanak
kézben P Gizemmadra, az eszkdz
onm(ikodéen leereszkedik a meg-
felelé magassagra és 4,5 méterrel
(15 labbal) a magassagi korlat alatt
lebeg tovabb.

tartézkodik. Ereszkedés biztonsagos
magassagba.

R2: Figyelmeztetés: Tiltott zénaban
tartézkodik. A megengedett legna-
gyobb repulési magassag 20 m és
500 m kozé esik. Repiiljon évatosan.

Figyelmeztetd zona

Repilési korlatozas nincs érvény-
ben,de figyelmeztetd tizenetet kap.

Figyelmeztetés: Tiltott terllethez
kozeledik. Repiljon korultekintéen!

Piros villogas

Szabad zéna

Korlatozas nincs érvényben.

Nincs

Nincs

kotéd6 parancs elérheté. A motorok automatikusan leallnak a leszallast kovetéen.

Félautomata leszallas: Az ereszkedés és leszéllas soran a bal botkormény parancsan kivil minden karhoz

« Amikor biztonsagi terlleten repuil, a drén éllapotjelzéje gyors Gitemben hdrom méasodpercen at
pirosan villog, majd &tvalt az aktudlis reptilési allapotra, ez latszik 5 masodpercen at, amikor is
visszavalt a voros villogasra.

« Biztonsagi okbol kérjiik, ne reptesse a dront repterek, autopélyak, vasutallomasok, vasttvonalak, véaros-
kdzpontok vagy egyéb érzékeny teriiletek kdzelében. A dront kizérolag a latotavolségan beliil reptesse.

Replilés elétti ellendrzé lista

1. Tavirdnyito, okos repuilési akkumulator és a mobil eszkdz egyarant teljesen feltoltott.
2. A propellerek megfeleléen és szildrdan kerdiltek a helytkre.

3. A Micro SD-kértya szlikség esetén a helyén van.

4. A gimbal megfelel6en m(ikodik.

5. A motorok indithatok és megfelelen tizemelnek.

6. A DJI GO 4 alkalmazas sikeresen csatlakozott a dronhoz.

7. Gondoskodjon arrdl, hogy az akadélyérzékels rendszer tiszta.
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Az irdnytl kalibralasa

Csak akkor kell bedllitani az irdnyttt, amikor a DJI GO 4 alkalmazas vagy az allapotjelzé ezt kéri. Az irdnyt(
beéllitasa soran az alabbi szabalyoknak kell eleget tenni:

Q « NE kalibralja be az irdnyt(it ott, ahol erés magneses interferenciara lehet szamitani, mint példaul
magnetit, parkolasi létesitmények és fold alatti acélvézak kozelében.
« Beallitas kozben NE tartson magéanal olyan magneses mezét generalé anyagokat, amilyenek példaul
a mobiltelefonok.
« A DJI GO 4 alkalmazas akkor kéri, hogy foglalkozzon az irdnyttvel, amikor a beéllitas befejeztével
erds interferencia hat az irdnyt(ire. A megadott utasitasokat kdvetve hozhatja helyre az irdnytit.

Kalibralasi eljaras
Keressen nyilt terliletet, és ott végezze el a kdvetkezdket.
1. Koppintson azalkalmazéson a drén éllapotsavjéara és vélassza a,Calibrate” (Bedllitas) parancsot, majd kovesse

a képernyén megjelené utasitasokat.
2.Tartsa vizszintesen a dront és forditsa el 360 fokkal. A drén allapotjelzéi folyamatos zold fénnyel vilagitanak.

3. Tartsaa dréntfliggélegesen, orral a fold felé, és forditsa el 360 fokkal fliggéleges tengelye koriil. Amennyiben
a dron allapotjelzéje folyamatos voros fénnyel vilagit, ismételten éllitsa be az irdnytdt.
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4. Amennyiben a drén éllapotjelzéje voros fénnyel villog, ismételten éllitsa be az irdnytdt.

/\ + Amennyiben a beallitasi folyamatot kévetden a dron allapotjelzéje vérds-sargan villog, vigye a dront
masik helyre és probalkozzon ujra.

Q « Fémtargyak kozelében, amilyen példaul a fémhid, az autok vagy allvanyzat, NE éllitsa be az iranytit.
« Haadron éllapotjelzéi vords-sargan villognak, miutén az eszkdzt a foldre helyezte, az irdanytli mégneses
interferenciét észlelt. Keressen masik helyszint.

Automatikus felszallas és leszallas

Automatikus felszallas

Csak akkor hasznélja az automatikus felszallast, ha a drén allapotjelzéi zélden villognak. Az automatikus

felszallashoz az alébbi lépéseket kell kbvetnie:

1.Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast és l1épjen be a,Camera” (kamera) oldalra.

2. Menjen végig a repulés elétti ellendrzési lista minden 1épésén.

3. Koppintson az é ikonra és ersitse meg, hogy a feltételek megfelelnek a reputiléshez. Csusztassa el az ikont
a megerdsitésre és felszallasra.

4. A drén felszall és lebeg a talaj folott (1,2 méterre).

/\  Adrénallapotjelzdje gyors iitemben villog, ha a vizualis helymeghatarozasi rendszert hasznélja a
stabilizalashoz. A drén automatikusan harom méternél kisebb magassagban lebeg. Erdemes megvarni
a megfelel6 GPS jelet az automatikus felszallas alkalmazasa elétt.

Automatikus leszallas

Csak akkor hasznalja az automatikus leszallast, ha a dron allapotjelzéi zélden villognak. Az automatikus
leszallashoz az alabbi lépéseket kell kdvetnie:

1.Az & ikonra koppintva ellendrizze, hogy a leszall6terllet idedlis. Csusztassa el a megerdsitéshez.

2. Azonnal megszakithatja a leszallasi folyamatot a gombbal a képernyén.

3. a. Ha a leszallas védelem megallapitja, hogy a talaj alkalmas a leszallésra, a Phantom 4 Pro

/Pro+ 6vatosan leszall.

b. Ha a leszallas védelem megaéllapitja, hogy a talaj nem alkalmas a leszéllasra, a Phantom 4 Pro/Pro+ lebegni
fog, és varja a piléta megerdsitését.

¢. Ha a leszéllas védelem nem miikodik, a DJI GO 4 alkalmazéas megjeleniti a leszallas értesitést, amikor a
Phantom 4 Pro/Pro+ 0,3 méter alé ereszkedik. Csékkentse a toléerét vagy hasznalja az automatikus leszallas
csuszkat a landolashoz!

4. A drén leszall és automatikusan kikapcsol.
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A motorok inditasa/ledllitasa

A motorok inditasa

A botkorményok egytittes utasitaséval lehet beinditani a motorokat. Mind a két kart az alsé belsé vagy kiilsé
sarokig kell nyomni a motorok inditadsahoz. Miutan a motorok forogni kezdtek, a két kart egyszerre kell visz-

szaengedni a helyére.

Z TN

S

A motorok leallitasa

e

l/

A motorok leéllitdsanak két modja van.
1. médszer: A Phantom 4 Pro / Pro+ leszéllasat kdvetéen tolja lefelé a bal kart (1), majd hajtsa végre ugyanazt az
egyuttes karutasitast, amivel beinditotta a motorokat (2) (lasd foljebb). A motorok azonnal ledlinak. A motorok
ledllasat kovetéen engedje vissza mind a két kart a helyére.
2. médszer: Amikor a replilégép leszallt, nyomja meg és tartsa lenyomva a bal oldali kart lefelé. A motorok

harom masodperc utéan leélinak.

@ @

VAGY

1

l/’

Iy =

&?‘fﬂ;

1. médszer

A motor ledllitasa repulés kézben

VAGY %@3; v
g/

U

2. médszer

Huzza a bal kart az alsé belsé sarokhoz és nyomja meg ezzel egyidében az RTH (hazatérés) gombot. A motorokat

csakis vészhelyzetben éllitsa le, ha ezzel csokkentheti a sériilés vagy kérokozas veszélyét.
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Prébarepiilés
Felszallasi/leszallasi eljarasok

1. Helyezze a drént nyitott, lapos teriletre, az akkumulator szintjelzé pedig nézzen 6n felé.

2. Kapcsolja be a taviranyitot és a mobil eszk6zét, majd kapcsolja be az intelligens repulési akkumulatort.

3.Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast és |épjen be a Camera (kamera) oldalra.

4. Véarja meg, amig a drén jelzéi zolden villognak. Ez azt jelenti, hogy megjegyezte a kiindulépontot és mostantdl
biztonségos a repilés. Ha sargén villan, a kiindulépontot nem sikerult megjegyezni.

5.Tolja lassan fel a bal botkormanyt a felszéllashoz, vagy hasznalja az automatikus felszallast.

6. Készitsen a DJI GO 4 alkalmazas segitségével fényképeket és videdfelvételeket.

7. Leszallashoz lebegjen sik feluilet folé és lassan huizza le a bal kart a leereszkedéshez.

8. A leszéllas utan a botkormanyok egytttes utasitésaval, vagy a bal botkormanyt legalsé helyzetben tartva
allithatja le a motorokat.

9. Kapcsolja le az intelligens repulési akkumultort, majd a taviranyitot is.

/\ - Amikor a drén allapotjelzéje repulés kézben gyors Utemben sarga fénnyel villog, az eszkdz tizem-
biztos izemmaodra valtott.
« Azalacsony akkumulatorszintre vonatkozé figyelmeztetés a dron éllapotjelzéjének lassu vagy gyors
item voros villogasa replilés kdzben.
«+ Arepllésre vonatkozd bévebb tajékoztatasért nézze meg oktatovidesinkat.

Videéfelvételre vonatkozé javaslatok és 6tletek

1. Minden egyes replilés el6tt menjen végig a reptilés el6tti ellenérzé listan.

2. A DJI GO 4 alkalmazasban valassza ki a kivant gimbal tzemmédot.

3. Csak P izemmodban repiilve készitsen videdfelvételeket.

4. Mindig jé idében reptesse az eszkozt, kerilje a reptetést esében vagy nagy szélben.

5.Valasszon az igényeinek megfelelé kamerabedllitasokat. A bedllitasok kozott taldlhato a képkivagas és az
expozicio kompenzacio.

6. Folytasson probarepuléseket replilési Utvonalak kialakitasahoz és a helyszinek elézetes megismerésére.

7. Ovatosan banjon a botkormanyokkal, hogy a drén simén és egyenletesen mozogjon.
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Fiiggelék

Mdszaki adatok

Drén

Tomeg (akkumulétorral és Iégcsavarokkal egyitt)

Atlés mérete (Iégcsavarok nélkiil)
Legnagyobb emelkedési sebesség
Legnagyobb ereszkedési sebesség
Legnagyobb sebesség

Tengerszint feletti legnagyobb magassagon

elérhetd szolgdltatas
Leghosszabb repdilési idé
Muikodési hémérséklet-tartomany
Mdholdrendszerek

GPS lebegési pontossagi tartomany

Gimbal

Stabilizalas

Szabdlyozhat6 tartomany

Maximalis szabalyozhaté sz6gsebesség
Szbgszabalyozas pontossaga

Vizudlis rendszer

Sebességtartomany
Magassagtartomany

Muiikddési tartomény
Akadalyérzékelési tavolsag

Latészog

Mérési frekvencia

Mukodési kérnyezet

Infravords helymeghatarozasi rendszer
Akaddlyérzékelési tavolsag

Latészog

Mérési frekvencia

Mukodési kbrnyezet

Kamera
Erzékeld
Objektiv

Fényérzékenységi tartomany ISO
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350 mm

Sport méd: 6 m/s; GPS méd: 5 m/s

Sport méd: 4 m/s; GPS méd: 3 m/s

72 km/h (S mod); 58 km/h (P méd); 50 km/h (P méd)
6000 m (19 685 lab)

Korilbeldl 30 perc
0° C és40° C (32° és 104° F) kozott
GPS / GLONASS
flggdleges: 0,1 m (vizudlis helymeghatarozassal);
+0,5 m (GPS helymeghatérozassal)
vizszintes: £0,3 m (vizualis helymeghatarozassal);
+1,5 m (GPS helymeghatarozassal)

3 tengelyd (bdlintas, forgas, csavaras)
Ddlés: - 90° és + 30° kozott

Délés: 90°/s

+0,01°

<50 km/h (2 méterrel fold felett)

0-10 m (0-33 lab)

0-10 m (0-331ab)

0,7-30 m (2-98 Iab)

60° (vizszintes) £27° (fliggbleges)

10 Hz

Tiszta mintazatu, megfelel6 megvildgitasu (lux> 15) felszin

0,2-7 m (0,6-23 lab)
70° (vizszintes) +10° (fliggbleges)
10 Hz

Diffuz visszaverd anyagu felszin, j6 visszaveréképességgel >8%
(példaul fal, fa, ember stb.)

1" CMOS; Effektiv pixelszam: 20M

FOV (latémezd) 84° 8,8 mm (35 mm-es formatumnak
megfelel6: 24 mm) f/2,8-f/11 autofékusz 1 m-eo
vided: 100-3200 (auto); 100-6400 (kézi)

foté: 100-3200 (auto); 100-12800 (kézi)



Mechanikus zarsebesség
Elektronikus zarsebesség

Képméret

PIV képméret

Fényképkészitési médok

Videofelvételi médok

Max. bitsebesség videdtdrolasnal
Tamogatott fajlrendszerek
Fényképek

Videofelvétel

Tamogatott SD kartyak

MUkodési hémérséklet-tartomany

8 -1/2000s
1/2000 - 1/8000's
3:2 képarany: 5472x3648
4:3 képarany: 4864x3648
16:9 képarany: 5472x3078
4096x2160 (4096x2160 24/25/30/48/50p)
3840%2160 (3840x2160 24/25/30/48/50/60p)
2720x1530 (2720x1530 24/25/30/48/50/60p)
1920x1080 (1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p)
1280x720 (1280x720 24/25/30/48/50/60/120p)
Egy-egy kép
Sorozatfotd: 3/5/7/10/14 fénykép egyszerre
Automatikus t0bbszords expozicié (AEB): 3/5 képkocka 0,7EV
eltérésnél
Idékoz 2/3/5/7/10/15/30/60s
H.265
+ CAK: 4096x2160 24/25/30p @100Mbps
+4K:  3840x2160 24/25/30p @100Mbps
+ 2.7K: 2720x1530 24/25/30p @65Mbps
2720%1530 48/50/60p @80Mbps
+ FHD: 1920x1080 24/25/30p @50Mbps
1920%1080 48/50/60p @65Mbps
1920x1080 120p @100Mbps
+HD: 1280x720 24/25/30p @25Mbps
1280x720 48/50/60p @35Mbps
1280%720 120p @60Mbps
H.264
+ CAK: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p @100Mbps
+4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p @100Mbps
+ 2.7K: 2720x1530 24/25/30p @80Mbps
2720%1530 48/50/60p @100Mbps
+ FHD: 1920x1080 24/25/30p @60Mbps
1920x1080 48/50/60p @80Mbps
1920x1080 120p @100Mbps
+HD: 1280x720 24/25/30p @30Mbps
1280x720 48/50/60p @45Mbps
1280%720 120p @80Mbps
100 Mb/s
FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG (RAW), JPEG + DNG
MP4 / MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)
Micro SD, legnagyobb tarhely: 128GB. irasi sebesség >15MB/s,
Class 10 vagy UHS-1 besorolas sziikséges

0° C és 40° C (32° és 104° F) kozott
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Taviranyité

Mukodési frekvencia 2,400 GHz - 2,483 GHz és 5,725 - 5,825 GHz

2,400 - 2,483 GHz (akadaly- és interferencia-mentes)
FCC: 7 km; CE: 3,5 km; SRRC: 4 km

5,725 - 5,825 GHz (akadaly- és interferencia-mentes)
FCC: 7 km; CE: 2 km; SRRC: 4 km

MUkodési hémérséklet-tartomany 0° C és40° C (32° és 104° F) kozott

Akkumulator 6000 mAh LiPo 2S

2,400 GHz - 2,483 GHz

FCC: 26 dBm; CE: 17 dBm; SRRC: 20 dBm

5,725 -5,825 GHz

FCC: 28 dBm; CE: 14 dBm; SRRC: 20 dBm

Legnagyobb atviteli tavolsag

Adoteljesitmény (EIRP)

Uzemi fesziiltség 12A@ 7,4V
. . . . GL300E: HDMI, USB

Video kimeneti csatlakozo GL300F: USB
GL300E: Beépitett kijelzé eszkoz (5,5 hiuvelyk képernyd,

Mobileszkéztartd 1920x1080, 1000 cd/m?, Android rendszer, 4G RAM + 16G ROM)
GL300F: tablagépek és okostelefonok

Tolté

Fesziiltség 17,4V

Névleges teljesitmény 100W

Intelligens reptilési akkumulator (PH4-5870 mAh-15,2 V)

Kapacitas 5350 mAh

Fesziiltség 15,2V

Akkumulatortipus LiPo 4S

Energia 89,2 Wh

Nett6 tdomeg 468 g

MUkodési hémérséklet-tartomany —10° C és 40° C (14° és 104° F) kozott

Max. toltési teljesitmény 100W

Firmware frissités

A drén és a taviranyitd frissitéséhez hasznalja a DJI Assistant 2 vagy DJI GO 4 alkalmazast.

A drén firmware frissitése

1. médszer: a DJI Assistant 2 hasznalata

1. Kapcsolja be a drént, majd csatlakoztassa a szamitégéphez egy USB-kébellel.

2. Inditsa el a DJI Assistant 2-t és jelentkezzen be a DJI fiokba.

3. Vélassza ki a,Phantom 4 Pro/Pro+"opciét és kattintson a,Firmware Updates (Firmware-frissitések)” lehetéségére.
4. Vélassza ki a frissiteni kivant firmware-valtozatot.

5. A DJI Assistant 2 automatikusan letolti és frissiti a firmware-t.

6. A firmware-frissités befejez6désével inditsa Ujra a dront.

2. moédszer: a DJI Assistant 2 hasznalata
1. Kapcsolja be a drént és a taviranyitot és legyenek 6sszekapcsolva.
2. APhantom 4 Pro esetén csatlakoztassa a dron Micro USB csatlakozdjat a mobileszk6zh6z az USB OTG kabellel.
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A Phantom 4 Pro+ esetén csatlakoztassa a drén Micro USB csatlakozéjét a taviranyitohoz az USB OTG kéabellel.
3. Kdvesse a képernyén megjelend utasitéasokat a DJI GO 4 alkalmazasban a frissitéshez. Ugyeljen r4, hogy a
szamitégépnek legyen internet hozzaférése.
4. A firmware-frissités befejez6désével inditsa Ujra a drént.

A taviranyito firmware frissitése

1. médszer: A DJI GO 4 alkalmazassal

Kapcsolja be a taviranyitot és kapcsolja 6ssze a DJI GO 4 alkalmazaéssal. Egy tizenet jelenik meg, ha Uj firmware
frissités elérhetd. A frissités megkezdéséhez csatlakoztasson egy mobileszkozt az internetre, és kdvesse a
képernyén megjelend utasitasokat.

2. moédszer: Micro SD kartya hasznalataval (csak Phantom 4 Pro+)

1.Latogasson el a DJI hivatalos honlapjéra, menjen a Phantom 4 Pro/Pro+ oldalra, és tdltse le a legujabb
firmware-t egy Micro SD kartyara.

2. Helyezze be a Micro SD kértyat a taviranyité Micro SD kartyafoglalatéba.

3. Kapcsolja be a tavirényitot, [épjen be a System Settings (Rendszerbeallitdsok) > About Device (Az eszkdzrdl)
> System Update (Rendszerfrissités) mentibe, és kattintson a Local Update (Helyi frissités) gombra a jobb
felsé sarokban. A legujabb firmware megjelenik a Micro SD kértyéan. Kattintson az Update (Frissités) pontra
a frissités megkezdéséhez.

%+ Afirmware frissitése koriilbeliil 15 percet vesz igénybe. Ekézben el6fordulhat, hogy a gimbal elereszt,
az éllapotjelzé értelmezhetetlenil villogni kezd és a drén Gjraindul. Kérjiik, varjon turelemmel a
frissités befejez6déséig.

- Ugyeljen ra, hogy a szamitégépnek legyen internet hozzaférése.
- Ugyeljen arra, hogy az akkumulatorszint megfeleld legyen az intelligens repiilési akkumulatorban.
« Ne huzza ki a drént a szamitogépbdl firmware-frissités kozben.

Intelligens repulési méd

Az intelligens repulési Uzemmod tartalmazza a palyameghatérozast, a kiindulépont rogzitését, az érdekes
pontokat (POI), a Follow Me-t (kdvetéjelzés) és a waypointokat (Utszakaszpontok), amelyek segitésével a
felhasznal kivald felvételeket készithet reptetés kozben. A palyameghatérozas és a kiindulépont régzitése
segitséget nydjt a dron irdnyba allitésanal, és a felhasznald a tobbi miiveletre &sszpontosithat. Az érdekes
pontok (POI), a Follow Me (kévetéjelzés) és a waypointok (Utszakaszpontok) segitségével a dron elére bedllitott
repuilési mandverek alapjan automatikusan tud repulni.

A drén aktudlis orréllasa lesz az eszkoz elére irdnya. A drén tajolasatol (figgdleges

Pal hatéaroza
PR Eer tengely koril elmozdulés) fliggetleniil a meghatérozott irdnyokban halad tovébb.

Kiindulépont rogzitése A dontési kart hatrafelé hizva a drén megindul megjegyzett kiindulépontja felé.

A drén automatikusan keringeni kezd a megjeldlt targy kordl, hogy az tizemeltetdé

Erdek t (POI
raekespont (ROl a POl-ban megjelolt targyrol készulé felvételekre dsszpontosithasson.

A drént és a mobil eszkozt képzeletbeli panyva kéti 6ssze, igy az eszkoz kdvetiaz 6n
Follow Me (kbvetdjelzés) mozgésat. Figyelem! A Follow Me teljesitménye a mobil eszkéz GPS-pontossaganak
fuggvényében véltozhat.

Rogzitse a replilési Utvonalat, és a drén Gjra meg Ujra végigrepll ezen az dtvonalon,
mikdzben 6n vezérelheti a kamerét és meghatarozhatja az eszkdz iranyét. A repulési
utvonal elmentheté és a jovében ismételten alkalmazhato.

Waypointok
(Utszakaszpontok)
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Vevészolgalati informacio

Latogasson el az aldbbi oldalakra, ahol bévebben tajékozoédhat a vevészolgalati és jotallasi informacidkrol:
1. Vevészolgalati informaciok: http://www.dji.com/service

2. Visszatéritési feltételek: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Garancialis javitas: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Jotéllasi javitas: http://www.dji.com/service/warranty-service

FCC-megfeleléség
FCC-megfelel6ség

Ez a készllék megfelel az FCC-szabalyok 15. részében foglaltaknak. A m(ikddés a kovetkezé feltételekkel en-
gedélyezett. (1) Az eszkdz nem okozhat mésok szémara artalmas interferenciat, és (2) az eszkdznek fogadnia
kell minden interferenciat, beleértve azt is, ami nemkivanatos miikddéshez vezethet.

A medfeleléségért felel s fél kifejezett szandéka nélkiil végrehajtott véltoztatdsok és mddositésok érvényte-
lenithetik a felhasznal6 jogosultsagét a berendezés miikodtetésére.

A készuilék a teszt alapjan megfelel a B osztalyu digitélis eszkozokre vonatkozé korlatozasoknak, az FCC-szaba-

lyok 15. részében foglaltaknak megfeleléen. Ezeket a hatarértékeket tigy tervezték, hogy megfelel védelmet

nyujtsanak a karos interferencia ellen a lakékornyezetben. A berendezés radidfrekvencias energiat termel,

hasznal és esetenként sugéarozhat is, és amennyiben nem az utasitdsoknak megfeleléen helyezik tizembe

illetve Uzemeltetik, akkor karosan befolyasolhatja a radi6kommunikéciét. Azonban nincs garancia arra, hogy

egy-egy adott telepités sordn nem keletkezik interferencia. Amennyiben a berendezés karos interferenciat okoz

a radioé- vagy televizié vételében, amit meg lehet hatarozni a készulék ki- és bekapcsolasaval, a felhasznalonak

meg kell probalnia a kdvetkezé megoldasok valamelyikével elharitani az interferenciat:

- A vevéantenna elforgatésa, illetve athelyezése.

- A berendezés és a vevikésziilék kozotti tavolsag ndvelése.

- A berendezés csatlakoztatasa olyan elektromos aljzatba, ami masik dramkorén van, mint az, amelyhez a
vevékészilék csatlakozik.

- Kérjen segitséget a keresked6tél vagy egy tapasztalt radié/televiziés szakembertdl.

RF sugarterhelési nyilatkozat:

Ez a berendezés megfelel az FCC nem ellendrzott kornyezetre megszabott sugérzasi hatarértékének.
A késziilék elhelyezése és miikoddtetése sordn mindenkor legaldbb 20 cm-es tavolsagot kell tartani az antenna
és az emberi test kozott.

ICRSS figyelmeztetés

Ez a készlilék megfelel a kanadai ipar nem engedélykételes RSS szabvanyainak. A mikodés a kévetkezé felté-
telekkel engedélyezett. (1) Az eszkz nem okozhat méasok szédmaéra artalmas beavatkozast, és (2) az eszkdznek
fogadnia kell minden beavatkozast, beleértve azt is, ami nemkivanatos miikddéshez vezethet.

Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils eadio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage et

(2) I'Utilisateur de l'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique Subi, méme sile brouillage est susceptible
d'en compromettre le fonctionnement.
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IC sugarterhelési nyilatkozat:

Ez a berendezés megfelel az FCC nem ellendrzott kdrnyezetre megszabott sugérzasi hatarértékének.

A jeladét tilos barmilyen mas antennéval vagy jeladéval azonos pontra helyezni illetve egyiittesen tizemeltetni.
A késziilék elhelyezése és miikoddtetése sordn mindenkor legaldbb 20 cm-es tavolsagot kell tartani az antenna
és az emberi test kozott.

A megfeleléségért felelds fél kifejezett szandéka nélkiil végrehajtott barminem( valtoztatds és modositas
érvénytelenitheti a felhasznal6 jogosultsagat a berendezés miikodtetésére.

KCC-figyelmeztetoiizenet

‘G FHMHIE 28 § XLEL 7H540| Y82 QIHOHH HHE AH|AE T £+ gLt
“olid FMMHIE 28 3 M= 71540l U

NCC figyelmeztetoiizenet

IR EREEST I SR

B+ SRTESBARGESHE, Y, Q8. BRIERESEEEEEE. 0
KRB BRRET IR IR

BHIE RIRGHESH L ERAASRERN LR TESLERE; CRRETERRN, EXEEE
TFEELSEERER. NRGEER, BREGIREFEZENRERRE. RIEIHABSHARI S
BEHIH. HEREERERESTEHREZTE.

EU megfeleléségi nyilatkozat: SZ DJITECHNOLOGY CO., LTD. kijelenti, hogy ez a késziilék megfelel az 1999/5
/ ECirdnyelv alapveté kovetelményeknek, valamint egyéb vonatkozé rendelkezéseinek. Az EU megfelel6ségi
nyilatkozat elérhetd online: www.dji.com/euro-compliance

Declaracion de cumplimiento UE: SZ DJITECHNOLOGY CO.,, LTD. por la presente declara que este dispositivo
cumple los requisitos basicos y el resto de provisiones relevantes de la Directiva 1999/5/EC. Hay disponible
online una copia de la Declaracién de conformidad UE en www.dji.com/euro-compliance

EU-verklaring van overeenstemming: SZ DJITECHNOLOGY CO., LTD. verklaart hierbij dat dit apparaat voldoet
aan de essentiéle vereisten en andere relevante bepalingen van Richtlijn 1999/5/EC. De EU-verklaring van
overeenstemming is online beschikbaar op www.dji.com/euro-compliance

Declaracéo de conformidade da UE: A SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. declara, através deste documento,
que este dispositivo estda em conformidade com os requisitos essenciais e outras disposicdes relevantes da
Diretiva 1999/5/EC.

Existe uma cdpia da Declaragéo de conformidade da UE disponivel online em www.dji.com/eurocompliance

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJITECHNOLOGY CO,, LTD. dichiara che il presente dispositivo & conforme
ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni rilevanti della direttiva 1999/5/EC.

Una copia della dichiarazione di conformita UE & disponibile online all'indirizzo Web www.dji.com/eurocompliance

Déclaration de conformité UE : Par la présente, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD déclare que cet appareil est
conforme aux principales exigences et autres clauses pertinentes de la directive européenne 1999/5/EC.

Une copie de la déclaration de conformité UE est disponible sur le site www.dji.com/euro-compliance
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EU-Compliance: Hiermit erklart SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD,, dass dieses Gerat den wesentlichen Anforde-
rungen und anderen einschlagigen Bestimmungen der EU-Richtlinie 1999/5/EC entspricht.
Eine Kopie der EU-Konformitatserkldrung finden Sie online auf www.dji.com/euro-compliance.

Ce1313

EU kapcsolattartasi cim: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Németorszag
VIGYAZAT: ROBBANASVESZELY, HA AZ AKKUMULATORT NEM MEGFELELO TIPUSRA CSERELI. A HASZNALT
ELEMEKET A UTASITASOK SZERINT KEZELJE

Koérnyezetbarat hulladékkezelés

kulon kell kezelni. A kozosségi szelektiv hulladékgyjtés maganszemélyek részére ingyenes. A

E Aleselejtezendé elektromos gépeket nem szabad egyiitt kezelni a héztartasi hulladékkal, hanem
] régi késziilékek tulajdonosanak feleléssége, hogy a berendezéseket ilyen gyijtépontra vagy

hasonlé gy(ijtéhelyre vigye. Ezzel a kis személyes eréfeszitéssel hozzajarul értékes nyersanyagok
Ujrafelhasznalaséhoz és a mérgezd anyagok megfeleld kezeléséhez.

Thaiféldi figyelmeztetés

- . @ P P
lﬂmiﬂ?ﬂw’]ﬂ&lllﬁ:@ﬂﬂ?m U HANNGDAAR BRI AN MUUATES NN,

HIGH-DEFINITION MULTIMEDIA INTERFACE

A DJIHDMI™ technolégiat alkalmaz.
A HDMI és HDMI High-Definition Multimedia Interface kifejezések és a HDMI logo a HDMI Licensing LLC védjegye
vagy bejegyzett védjegye az Egyesiilt Allamokban és mas orszagokban.
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DJI-terméktamogatas
http://www.dji.com/support

Ez a tartalom valtozhat.

A legujabb verzi6 letoltése:
http://www.dji.com/product/phantom-4-pro

Ha barmilyen kérdése van ezzel a dokumentummal kapcsolatban, kérjiik,
lépjen kapcsolatba a DJI-val a DocSupport@dji.com cimen.

APHANTOM™ a DJI védjegye.
Copyright © 2016 DJI Minden jog fenntartva.
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