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ISI-SCADA (per unita’ centrali) € il nostro software di supervisione interamente sviluppato all'interno della
nostra azienda, a partire dal 1980, per la realizzazione di stazioni di supervisione e sistemi di telecontrollo
complessi. Giunto ormai alla sua 4° versione release 4, rilasciata ad ottobre 2013, é disponibile sia in lingua
italiana che inglese. | pacchetti software disponibili sono i seguenti:
1. ISI-SERVER: ¢ il pacchetto per I'unita SERVER ed e disponibile sia in versione ACQUEDOTTISTICA
che in versione per I' INDUSTRIA sia inglese che italiano.
Il pacchetto ISI-SERVER é composto da ISI-EDITOR per la realizzazione del
RUN-TIME
che puo essere completato, a nostra cura, cioé con la personalizzazione grafica/mimica
degli impianti a cui € destinato, su richiesta del cliente.
2. ISI-CLIENT: é il pacchetto per le unita CLIENT in rete locale ed e disponibile sia in versione per I
ACQUEDOTTISTICA
che in versione per I' INDUSTRIA sia inglese che italiano.
Puo essere completato, a nostra cura, dal RUN-TIME cioé con la personalizzazione
grafica/mimica degli impianti a cui é destinato, su richiesta del cliente.
3. ISI-REMOTE: ¢ il pacchetto da installare sull'unita CLIENT per reti ADSL/GSM/PSTN per consentire
il controllo dell'impianto da remoto. Disponibile sia in versione inglese che italiano.
Puo essere completato, a nostra cura, dal RUN-TIME cioé con la personalizzazione
grafica/mimica degli impianti a cui & destinato, su richiesta del cliente.
4. ISI-SERVICE: ¢ il pacchetto da installare sull'unita SERVER per consentire la TELEASSISTENZA
dell'impianto da remoto. Disponibile sia in versione inglese che italiano.
E’ configurato a nostra cura.
Derivato dallo sviluppo della parte grafica interattiva dello SCADA
e’ stato realizzato ISI-OP sistema dedicato ai Pannelli Operatori.

Configurazione hardware del sistema

Il sistema di supervisione si compone di una o piu consolle operatore in configurazione Server Master /
Slave in Back-up caldo e configurazione Client / Server collegate tra loro in rete Ethernet.
L’interscambio di dati avviene con protocollo TCP/IP e la configurazione di ogni posto operatore ¢
semplice ed immediata.

La configurazione minima di ogni consolle prevede:

- Processore 32 bit minimo 1GHz

- 512 MB di memoria RAM

- Almeno 500 MB di spazio libero su disco

- Scheda grafica con risoluzione 1024x768 pixel (colori 32 bit)

- Unita floppy-disk e CD-ROM

- Tastiera e mouse

- Scheda di rete Ethernet

- 2 porte seriali RS232 e 1 porta parallela

- Sistema operativo Microsoft Windows NT Workstation 4.0, 2000 Professional, 2000 Server,
XP professional, 2003 Server, XP Server, W7.

(Vedi Hardware da noi proposto sul bollettino tecnico n.377)



L’unita server svolge le seguenti funzioni :

- Server di rete e gestione stampanti di rete

- Collegamento con il campo (unita periferiche)
- Acquisizione dati e interattivita verso il campo
- Visualizzazione sinottici mimici

- Memorizzazione e gestione database

- Gestione allarmi

- Gestione reperibili

- Gestione trends

- Gestione reports

- Gestione manutenzione

- Teleprogrammazione

- Teleassistenza

- Stazione di sviluppo del Run-time (se corredata dall’Editor)

Le unita client sono aggiornate in tempo reale e permettono all’operatore una completa operabilita
nell’impianto.
Al server vengono collegate le stazioni periferiche da controllare e monitorare.

Periferiche
in campo




Collegamenti alle unita periferiche

ISI pud colloquiare sia con le unita periferiche APE-Engineering sia con apparecchiature di altri produttori,
attraverso protocolli industriali liberi approvati dal CCITT ed ottimizzati per prestazioni e sicurezza G.E.X21-
ModBus.

E disponibile la tecnologia OPC (OLE for Process Control) su richiesta.

Il sistema di trasmissione puo essere:

- Cavo seriale schermato (fino a circa 15 metri) per periferiche prossime alla stazione di supervisione

- Cavo trasmissione dati con utilizzo di modem (fino a 10 km rilanciabili) per periferiche dislocate sul territorio

- Fibra ottica (da brevi a grandi distanze) per collegamenti in aree con forte rumore elettromagnetico o soggette a
particolari normative di sicurezza

- Linea dedicata analogica o digitale

- Linea telefonica commutata (PSTN) su rete fissa analogica, ISDN ADSL o mobile GSM.

- Modem radio (anche tramite modem radio LPD per distanze inferiori al Km) per collegamenti a periferiche
difficilmente raggiungibili con altri vettori

- Rete LAN 0 WLAN ( Wi-Fi 802.11b/g ) su protocollo TCP/IP, bus di campo, ecc.

Con ponte radio (alcuni km)
per collegamenti a periferiche
difficiimente raggiungibili con
altni vettori.

Con modem per

linee dedicate Gl el

di campo e rete
Ethernet

Con cavo seriale schermato
(fino a circa 10 metri) per

periferiche prossime alla
stazione di supervisiane. ,

Con linee telefoniche
fisse 0 GSM

Con fibra oftica (brevi e grandi
distanze) per collegamenti in
aree con forte rumore
elettromagnetico o soggette a
particolari narmative di
sicurezza.

E’ inoltre possibile,a richiesta, colloquiare con le nostre unita periferiche da parte di tutti quei sistemi di
supervisione che siano compatibili con lo standard OPC tramite il nostro pacchetto di comunicazione ISI -
OPC Server Automation Progetti.



- Funzioni -Moduli

Sequenze di comando

- completamente interattive; I’operatore viene guidato passo-passo

- filtri software evitano impostazioni incongruenti o errate

- segnalazione immediata dell’esito dei comandi impartiti

- limite alla sfera di azione di ciascun operatore tramite password multilivello

Accesso alle pagine video

- ottimizzazione del percorso di accesso alle pagine

- pagine richiamabili per nome

- pagine richiamabili tramite concatenamenti logici operativi guidati

- rappresentazione immediata della pagina richiamata

- gestione di pagine video complesse a scorrimento al fine di evitare lo smembramento di uno stesso
impianto in piu videate
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Visualizzazione dati dal campo
- test continuo sull’attendibilita dei dati
- livelli di quantificazione delle misure ricevute convertiti in unita di misura ingegneristiche
- aggiornamento in tempo reale

Verifica collegamenti
- protocollo di trasmissione con doppia verifica
- immediata segnalazione di problemi di trasmissione
- immediata segnalazione di interruzioni di collegamento (guasto alla periferica, mancanza di
tensione, interruzione della linea, ecc.)
- riaggancio automatico del collegamento non appena possibile (riparazione linea, riattivazione
periferica, ecc.)

Dati storici
- ogni misura e parametro nell’impianto (digitale e/o analogico) ¢é registrabile in un database
- minimo intervallo di campionamento = 10 secondi
- database ottimizzati per massima velocita di accesso e minima occupazione su disco
- dimensione database limitata solo dalla capacita dell’hard disk
- gestione automatica riempimento hard disk (es. i nuovi dati rimpiazzeranno i piu vecchi)
- accesso ai dati storici per visualizzazione trends e statistiche



Blocchi di calcolo
- funzioni booleane e algebriche sui dati acquisiti impostabili dall’operatore.

Gestione stampe
Tramite stampante si possono ottenere:
- stampe della pagina video
- stampa dei trends e trends storici
- stampa reports a scadenza periodica prefissata (oraria, a fine turno, giornaliera, settimanale ecc.);
- stampa reports ad evento o a richiesta dell'operatore
- stampa allarmi
- stampa inneschi e rientri di allarmi
- stampa variazioni di stato nell’impianto
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Trends
- registrazioni di grandezze analogica e/o digitali
- scala dei tempi impostabile
- rappresentazioni contemporanee di piu curve nello stesso grafico
- visualizzazione storica con scelta del periodo da esaminare
- funzioni statistiche di base (valore minimo, massimo, medio in un periodo prescelto)

Gestione allarmi
- gestione secondo la norma internazionale ISA 1
- la segnalazione dell'allarme scompare solo dopo il riconoscimento ed il rientro
- lafunzione di disabilitazione segnale allarmi (protetta da password), evita la continua segnalazione
di allarmi in fase di avvio impianto o di allarmi gia noti.

Gestione reperibili
- Lacomparsa di un allarme pud generare una chiamata telefonica automatica oppure I'invio di un
messaggio di allarme tramite SMS ad un numero prestabilito di persone reperibili.



Pagine sinottiche
Rappresentano in forma schematica dinamica e interattiva le varie sezioni dell'impianto e contengono:
- simbologia e codice colori standard;
- 0ggetti e animazioni creati tramite un pacchetto software integrato;
- simboli lampeggianti per mettere in rilievo segnalazioni di allarme non ancora riconosciute
- visualizzazione delle misure sia in chiaro, in unita ingegneristiche, che in forma grafica;
- visualizzazione dello stato dei vari organi dell'impianto (sd es. stato di marcia/arresto, aperto chiuso,
posizione, stato del comando, automatico/man.remoto/man.locale, incongruenza sensori, scatto termico,
ecc. ecc.)
- il numero di pagine sinottiche gestite non costituisce un fattore di rallentamento nelle gestione
dell'impianto. tale numero é limitato solamente dalla capienza delle unita disco del computer;
- il numero di oggetti animati e simboli inseribili puo raggiungere le diverse centinaia.

L'operatore puo:

- impartire comandi manuali modificando le sequenze automatiche di lavorazione;
- impostare set e soglie di allarmi;

- riconoscere allarmi; azzerare totalizzatori, ecc.
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Pagine tabellari
Sono pagine in cui i dati vengono rappresentati in forma tabellare e raggruppano per classe omogenea vari
tipi di informazione.

- pagine allarmi : elenco di tutti gli allarmi

2607101 gestiti nell’impianto. Sugli allarmi I’operatore
11:09:40 | Tacitazione allarmi I potré :

- impostare nuove soglie;
- abilitare o meno il rilevamento;

Num. Descrizione allarme I1SO Abilitaz. Timer

“"g’"' allarmi | allarmi - effettuare 1’eventuale riconoscimento;

i izi OH | OFF . - - '

e ey S | oo - impostare un tempo di filtro sull'allarme

3 |Disponibile O

4 |Disponibil O . . . ; .

5 |Dlaponibll o) - pagine riassuntive delle misure : elenco di

e 8 tutte le misure dell’impianto suddivise per settore
Isponibile - - -

8 |Disponibile O o tipo. Queste pagine permettono di impostare

0 g e 1t Q ot delle soglie d'allarme che in genere saranno di

11 | Disponibile O minimo e di massimo. Il superamento di tali

B 8 soglie da parte delle misure viene indicato da un
Isponibiie -

14 | Disponibile O led nella pagina stessa.

15 |Disponibile O

16 |Disponibile Q0 . . . .

17 Allanme apertura quadro S - pagine gestione manutenzione : elenco di

9 |Disponiile S tutte le utenze affiancate da tutti i contatori

20 | Disponibile 8 necessari ai vari livelli di manutenzione e dalle

2 | Disponibile S varie segnalazioni di raggiungimento soglia di

Z3 | Disponibile O manutenzione.

24 |Disponibile O
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Pagine regolatori

Il funzionamento di alcune utenze dell'impianto viene gestito in automatico tramite dei regolatori PID dei
quali é possibile impostare i parametri di regolazione (banda proporzionale, tempo integrale, tempo
derivativo, tipo di azione, limitazioni sull'uscita) e verificarne il funzionamento tramite I'osservazione
dell'andamento nel tempo della misura, del set di riferimento e dell'uscita del regolatore. Nella pagina
regolatore e inoltre possibile comandare manualmente l'utenza e verificare lo stato:
automatico/manuale/locale del comando sull'utenza stessa.
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Sono presenti piu livelli di password che abilitano o meno a svolgere determinate operazioni come ad es. :
- salto a pagine di impostazione parametri o comunque delicate;
- pagine impostazioni password,;
- impostazione parametri base;
- reset totalizzazioni;
- editing delle pagine;
- ecc.



Programmazione delle unita periferiche

E’ integrata nel pacchetto ISI la possibilita di programmare le unita periferiche Automation Progetti
collegate all’impianto senza la necessita di un software aggiuntivo. Dal centro di supervisione si ¢ in grado
di utilizzare remotamente la tastiera della periferica scelta tramite pagine grafiche interattive o di inviare un
file di configurazione alla periferica stessa, senza la necessita di recarsi in loco. Le figure seguenti
rappresentano nell'ordine, la tastiera remota, di un AP2525 ed di un AP4100.

i’E} Remote Units Programming
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TIME OUT!!

AP 4100
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Teleassistenza

Il responsabile del sistema o la stessa Automation Progetti possono intervenire a distanza sull’impianto
(tramite modem telefonico per rete fissa 0 GSM) per I’immediata verifica di anomalie o per interventi di
normale manutenzione e aggiornamento software riguardante sia 1’unita’ di supervisione sia le unita’
periferiche.
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Gestione chiamate telefoniche

Il sistema integra un pannello per la gestione delle chiamate telefoniche tramite modem su linea PSTN o

GSM,; oltre alla completa configurabilita del modem e possibile programmare delle chiamate automatiche
ad orari prestabiliti o interrogazioni cicliche giornaliere.
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Gestione reperibili

Il software ISI € in grado di generare automaticamente messaggi SMS che vengono inviati ai reperibili
inseriti nella apposita tabella degli orari di reperibilita: sara possibile decidere quali allarmi del sistema
debbano inviare un SMS di segnalazione al reperibile in base all'orario settimanale programmato e alla

mansione svolta.
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ISI EDITOR

Strumenti per creare la propria supervisione

Le informazioni sulla supervisione date finora si riferiscono alla versione esecutiva (run-time); ¢ altresi
possibile, per I'utente, acquisire anche il pacchetto (Editor) per la creazione/modifica delle pagine video e
dell'intera supervisione.

Implementazione pagine video (Editor)
- La realizzazione/modifica delle pagine video avviene dalla consolle master.
- La stazione rimane pienamente operativa anche durante la fase di sviluppo.
- L’operazione ¢ del tutto trasparente alle consolle secondarie.
- Non é necessaria alcuna esperienza di programmazione né la conoscenza di particolari linguaggi.
- La costruzione di oggetti e pagine € completamente visuale e 1’uso della tastiera ¢ limitato al minimo.
- L’operatore lavora sulle pagine vedendo immediatamente il risultato delle proprie operazioni. Cio che
vede in fase di sviluppo € esattamente quanto otterra a run-time (WYSIWYG).
- Non esiste una fase di compilazione : quanto realizzato é immediatamente utilizzabile.
- Le operazioni di costruzione vengono strettamente filtrate e verificate.

L’implementazione delle pagine video si articola in vari momenti, nei quali I’operatore viene
completamente guidato.

Disegno oggetti
Le pagine video sono composte da una serie di oggetti statici e dinamici. I1SI é dotato di una serie di librerie
comprendenti gli oggetti base. Queste librerie possono essere integrate da simboli disegnati direttamente
dall’operatore. La complessita e le caratteristiche di questi oggetti ¢ legata alla sola fantasia dell’operatore.
Sono disponibili tutti gli strumenti necessari quali :

- palette;

- tutti i font scalabili e bitmapped del sistema operativo;

- griglie e snap per il tracciamento guidato di figure geometriche;

- vari livelli di zoom e pan;

- primitive grafiche (linee, ellissi, rettangoli, spezzate, spezzate raccordate, archi, disegno a mano libera

ecc.);
- riempimenti;

- array di oggetti; * n
- rotazioni, spostamenti, ridimensionamenti e cambio Spessore;

- taglia / copia / incolla tramite clipboard,;
- ecc.

E’ possibile copiare oggetti di libreria per ricavarne facilmente di nuovi.
E’ possibile inserire oggetti bitmapped ricavati da scanner quali ad esempio logo o foto di parti di impianto.
Definizione variabili del campo
- definizione del numero di periferiche da gestire. Aggiornabile in ogni momento;
- definizione del numero e tipo di variabili da gestire. Aggiornabile in ogni momento;
- definizione di variabili di servizio il cui valore sara il risultato di funzioni definibili dall’operatore;
- ogni variabile viene referenziata tramite un nome in chiaro definito dall’operatore lungo fino a 256
caratteri;
- le variabili definite verranno richiamate tramite liste scorrevoli ordinate a piacere dall’utente. In nessun
caso sara necessario ricordare a memoria nomi o sigle.
Tutte queste impostazioni possono essere fatte ad impianto gia avviato ed in marcia.
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Disegno pagine
- vengono disegnate in modo completamente guidato e grafico. Nessun linguaggio di programmazione;
- vengono composte tramite simboli prelevati dalle librerie oggetti;
- gli oggetti di libreria possono essere inseriti come semplici oggetti statici o collegati alle variabili lette
dal campo e quindi resi dinamici;
- supporto per videate particolarmente complesse ed estese : 1’altezza e la larghezza delle pagine video
possono essere superiori alle dimensioni del video. Verranno in seguito fatte scorrere tramite mouse.
Oggetti dinamici utilizzabili :
- bar-graph e display collegati a variabili analogiche;
- animazioni a 2 aspetti collegati a variabili digitali;
- animazioni lampeggianti collegate ad allarmi;
- animazioni fino a 10 aspetti collegate a variabili numeriche da utilizzare per animazioni complesse;
- trend collegati a variabili del database (digitali e analogiche).
E’ possibile definire una serie di

[

] - - e
» Impostazione significato area sensibile

“aree sensibili”. Sono aree video i
che, se selezionate a run-time '
_dall’op_eratore, pel:metFonO di Forzatura di wariabile analogica Page
impartire comandi vari i |
- salto ad una pagina video Analog
predeﬁnita- Wariable With Y alue OF Another W anable | Didit
: T igi
- impostazioni di variabili ‘Variable With Fived Value | =
digitali (comando dispositivi 2Digit
on/off, salto fase, Variable x 10 | Enable
riconoscimento allarme, ecc.); Vesishi x 100 |
- impostazione di variabili Reports
analogiche (soglie di allarme, Variable /10 | AP 320
set di Ia_voro, parametri di Variable /100 |
regolazione, ecc.); AP 2574
- modifica visualizzazione dei Wariable |n Minutes Converted In Seconds |
: : : ; AP 338
trend qua“ scorrlmentl, cambio Wanable |n bh:mm: 2z Converted In Seconds |
scale ecc.; Start Prg
- Stampa di un repOrt |mpostazione £ero & Campo Con T otalizzazione |
predefinito; DataBase
- impostazione di data e ora;
- ecc. Le]»

unkhown

Cancel |
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4~ ISI - STRUTTURA SOFTWARE SCADA

REAL TIME DATA PROCESSING MODULE
MODULO ELABORAZIONE DATI IN TEMPO REALE

<

RUN-TIME MODULE
MODULO ESECUTIVO

M MI Man Machine Interface
INTERACTIVE SYNOPTIC MODULE
MODULO DI VISUALIZZAZIONE INTERATTIVO N IS: ﬁ_gg ﬁ

EDITOR MODULE
DATA BASE MODULE MODULO CONFIGURATORE

MODULO ARCHIVIO
PAGE EDITOR MODULE

MODULO CONFIGURATORE GRAFICO

REALTIME AND HISTORICAL TREND MODULE
MODULO GESTIONE GRAFICI (IN TEMPO REALE E STORICI)

LIBRARY EDITOR MODULE

MODULO ARCHIVIO CONFIGURATORE GRAFICO

|

OBJECT EDITOR MODULE

MODULO CONFIGURATORE OGGETTI

MAINTENANCE MANAGEMENT MODULE
MODULO GESTIONE MANUTENZIONE

Object Im

ACCESS SECURITY MODULE

MODULO GESTIONE CHIAVI D'ACCESSO

PRINTER MANAGEMENT MODULE
MODULO GESTIONE TABULATI

PRINTERS |

i

ALARMS MANAGEMENT MODULE
MODULO GESTIONE ALLARMI

~ PRINTERS SISTEMI OPERATIVI

NS
VOICE MS-DOS
CALCULATION BLOCK MODULE TRANSMISSION e
MODULO ELABORAZIONE MATEMATICA SYSTEMS iéiiéi! WINDOWS NT /2000

082

Vap® IBMOS/2

MS-DOS AND WINDOWS NT ARE MICROSOFT TRADEMARK
0S/2 WARP CONNECT IS AN IBM TRADEMARK

REMOTE UNITS PROGRAMMING MODULE
MODULO DI PROGRAMMAZIONE UNITA’ PERIFERICHE

® l IS AN AUTOMATION PROGETTI TRADEMARK

RECIPE MODULE
MODULO GESTIONE RICETTE (BATCH)

LINKS TO QUALITY CONTROL INFO SYSTEMS
COLLEGAMENTI A SISTEMI INFORMATIVI PER CONTROLLO
QUALITA’




i':?ISI - Interactive Synoptic Interface - Copyright Automation Progetti Engineering - [UPD1 - Sorgente Ganzisini Sottana]

‘& Yiew Editor Settings Print ‘Windows =S|
L] L] L] -
W e W any Impianto di Rosolini
ircfaelc Crf e _ _
UPO01 - Sorgente Ganzisini Sottana (240 m s.1.m.)
Ty
TB1
mis. 0,0 NTU o
Set ch V1 per
Sorgente=> torbidita > di 0,0 NTU
LT1
Y 00m |
10
8
m g
C
a4 mis. IGTE pos. BIEA Al serbatoio vecchio (UP04)i
2 @I Al serbatoio "B" (UPOS}@
L = N FT5 da UP03
FT1 v mis.m
Yasca di accumulo
Scarico Consenso apertura V1 da UP03

Consenso apertura V1 da UP04 [on | oFF |

Tensione pann. fotovoltaici Tensione di batteria Corrente caricalscarica batteria

g 000V | e 0,00V | mis ST

K|

i

Sospensione impostazioni
E’ possibile definire se un comando puo essere impartito solo in particolari condizioni dell’impianto. Ad
es. il valore di una variabile o di una funzione definita dall’utente puo bloccare I’invio di un comando.

Impostazione ricette

Possibilita di configurare, memorizzare, editare ricette atte a gestire particolari processi produttivi
dell’impianto.

Interscambio dati

I dati archiviati possono essere esportati in formato compatibile con database di uso comune, word
processor e fogli elettronici.

Istruzione operatori
- tempi di apprendimento estremamente ridotti;
- documentazione semplice e dettagliata;
- la totale assenza di linguaggi e lo sviluppo completamente grafico rendono operativi in poche ore;
- sono inoltre possibili corsi presso la sede Automation Progetti Engineering.
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Presentazione di alcuni sinottici di impianti dei quali abbiamo realizzato
I’automazione.

Impianto: “STAZIONI DI SOLLEVAMENTO — AUTORITA”
PORTUALE DI GENOVA”

Sinottico.

"':Z?ISI - Interactive Synoptic Interface - Copyright Automation Progetti Engineering - [Planimetria ubicazione stazioni di pompagagio]
% “Wiew Editor  Settings  Print  Windows

Genova Societa Consortile ar.l. . .
/p\ Automation Progetti s

Strumentazione di processo e Sistemi di Telecontrollo da

“ i Autorita portuale di Genova i
Dislocazione planimetrica stazioni di sollevamento |“glegamento

AEROPORTO
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Impianto: “STAZIONE DI SOLLEVAMENTO DI SAN ANTONINO

Sinottico.

TICINO”

Impianto di S. Antonino Ticino

[avaria] (]

vros Valvole yppg

VROG
VRS

Pompe verticali

Py02

Y01

M. 0. 1]
VELOCITA® INVERTER

Pve2
PVt




Impianto: “ACQUEDOTTO DI ROSOLINI”

Sinottico: menu principale della rete di distribuzione.

"':1="ISI - Interactive Synoptic Interface - Copyright Automation Progetti Engineering - [Main menu]
& “Wiew Editor  Settings  Print  'windows

_Automation Progetti Engineering _

Sorgente
Ganzisini Sottana

Sorgente
Povere Donne

Serbatoio | Serbatoio | Serbatoio
Circolare ng" Yecchio Rilancio
Pozzi 5-6-7

. Sur ente
’ -m Cangulara

Rosolini S

Synoptic
Acquedotto Comunale ynes

Pozzetto di
confluenza Candulara
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Impianto: “DISTRIBUZIONE ACQUA POTABILE PORTO DI
VENEZIA “

[':Z?ISI - Interactive Synoptic Interface - Copyright Automation Progetti Engineering - Padova - Italy - [UP1 - Sinottico della Stazione di Fompaggio]
ﬁ Wisualizza Modifica Imposta  Stampa  Finestre - |ﬁ'|5|

F.

B Autorita Portuale di Venezia oy Ak

UP1 - Stazione di Pompaggio

@ H Zona 2
T# Multiservice
m;

PTO 1
" JIL

=
L/\I FT1 H_N—v;#
MIX c1
=> s
Zona 1
I::>Utt=.nti Vari
Set Lav. LT1 Fv3 [EE]

LT1/1 PD NaCl FT%” J; J = \
aumenr, | LGV [ 0cm ) ;%‘.'.“\23
VESTA Volume H20 r i ?

0 “"° LLS1 PD Nact [ L= FT3i2

v lim
ool

FT5/1 )
% Zona s
/ VECOM
i

REG 1 FT52
Minima Pressione
CONDIZIONATORE | Assorbimentiiore Lav. Pompe [~ 0% | di Regolazione P
00h 0,0 bar Set * T.RI

1] T
00h m
00h REG2

Automation Progetti Engineering S.r. 1 Synoptic [nterface ]




Impianto: “STAZIONE DI SOLLEVAMENTO DEL COMUNE DI TARANTO”

e EFERE:
r ¥

LT-TP I1 Om - —
omatico
T SARACINESCA PARATOIA

Reg. liv. VA

2= Set regolaz.
I paratoia
[Aa] 10 m
Gruppo pompe LT WA
Totalizzatore
rtata FT M. pan M. pan M. cen M. pan . 1.0 m
portata T Posutlo.nePRT
i 104 10A& 10& 10A pm;’;’ﬂ/
P1 P2 P3 P4 ==

SRC Posizione
saracinesca

1.0%

1.0m LTVP

Portata FT

s
|

Livello VP o E Ve
Tacitazione allarmi i

Impianto: “CONSORZIO ACQUE DELTA FERRARESE

Particolare sinottico: sollevamento intermedio linea 2
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T — V} Consorzio Acque Delta Ferrarese

[ Man.quadro | [ Man.quadro | Start Stop
Livello 00:00 00:00 Wi
SOFFIANTE — MIX 3 MIX 4 Mix. 1
3 4 e 50.0 50.0  Mix. 2
TERMICO TERMICO 5
® @&
hV.d 2 Man. Centro ==& . Man. Locale
| Man.quadru‘ | Man.quadru‘ 0
AERAZIONE
FLOCCULAZIONE
Assorb. inverter 2 - 1.0m
Portata filtri_linea2
Press.2 1.0 bar 104
s
o H—| n
s v || v T = v 1
V4 n* out lEER VE D* 6
P4 et I P | Valore misurato [ | 1.0 Ifs |
]bq [Tz ]b %I I ]bq R 4 = | Valore calcolato 1.0 lis|
Man.quadro Man. quadru .
TERMICO Man.quadru 2
= 0 Start Stop
Set per ONIOFF P4 Set per ONIOFF P5 Set per ONIOFF P8 Livello vasca 50.0 50.0  Mix. 1
Liv. MIN  10m Liv. MIN  1.0m Liv. MIN  10m finale 50-0 50-0 -
Liv. MAX  10m Liv. MAX  10m Liv. MAX 10 m 1.0m : R 2

Particolare sinottico: sollevamento finale e rete di distribuzione

Consorzio Acque Delta Ferrarese

20/04/01 20{04/01
T | UPO0B - Sollevamento finale | 24t |

T = T 5 T T % T = Torrino ce
NPl 1% vmpars< A V4 VMPSE- a1 %] Portata rete | Totalizzat
\| P2mc] [mc]]" P3[i] P Mcl" P S[i] || Pg[mr] "ortatarete | [lotalizzatore 10m [
| 1lis 1 me
Press. rete
1 — —
[ TeRmicO] TERMICO _ TERMICO 1.0 bar
Corrente ass. 1.0 A | Corrente ass. 1.0 A | Corrente ass. 1.0 A | Corrente ass. 1.0 A || Corrente ass. 1.0 A | Corrente ass. 104

Set per ONIOFF P1
Set min Ro 1.0 m
SetmaxRo 1.0m
Set min Co 1.0 m
SetmaxCo 1.0m

Set per ONIOFF P4 Reg. 4
SetminRo  10m I] Inverter 80 kW
SetmaxRo  10m
SetminCo  1.0m ;

SetmaxCo 10m

+— 1.00 ppm = .
Cloro res. vasca di accumule = Mandata in rete
Livelli -'g
Totrino  1.0m 1 . L
Coppare 1.0m v i s th2 lom Vs

Selez. da supervisione

Totalizzatore

Set di regolaz. Da Serrav. [ENE 2] 1me
RS Verso Serrav. IID
(N |[co Per

Serravalle

Vasca di accumulo

Liv. 2 4
[ ORE DI VITA UTENZE

Selettore manuale sul quadro Livello selezionato per
Liv. 1 i
‘ TORRINO RO FERRARESE I comando pompe soll. interm.




Impianto: “DEPURATORE DI PONTASSIEVE”

Particolare del sinottico.

ky

1

AVARIA| 13 =4

0 -l - COMANDI SEQUENZE di R1 S %
—_— FANGO DISIDRATATO RHT100 pHT100 [==]
ALL'INERTIZZAZIONE S5TOP 1my 1.0 pH
0 SMALTIMENTO L [ Barcn P
v @ LTH102
_ LT102
“ 1.0m
CASSONE SCARRABILE 2
Comando A 21 0 L1102 4
N LT105 U POMPE
1.0 m | 10 [M. Cen.|
1.0 mc & 618 ‘Hﬁ
LTL105 (@
EASE Rivia V21 o alF lottatore
= 3 ¥
> 2 L4 ﬁ
; o ﬁ p
LTH103 LT103 [ LT104 [
@ SELEZIONE SCARICO j
1.0m < 1.0m
1.0 mc 1.0 me
LTL103 -m @ LTH104
C.0.D. [sror W s10r |
- mgozn D4 STOP STOP D1
LTL104
Set C.0.D. Reg. AY20 Reg. AV19 0
1.0 my02/1 W4 -_8
+ ]|
{QUE AL
ATTAMENTO AVARIA Avz0 1 019
JLOGICO - - E

M. Cen.|[AVARIA AVARIA| ACIDO

Reg. ACIDO

@ LTH106

LT106
10m

1.0 me

@ L1L1086

632 G33 G13 G12

—

)

¢

POMPE

G2
3l [wconjavan
) ]
R
R
JEEEEEEEE

4
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Impianto: “TERME E GRANDI ALBERGHI DI SIRMIONE”

Particolare della periferica sorgenti

e . Terme e grandi alberghi Sirmione e e Terme e

UP1 - Sorgenti
Pozzo 1 Pozzo 2 Pozzo 3 PT5 1.0 bar
Regolatore 1 Regolatore 2 Begolatore 3 .
1.0 bar PT1 10bar PT2 1.0 bar PT3 Portata FT1 Portata FT2  Portata FT3 .
10°C TT1 10°C TT2 10°C TT3
1.0 pSiem CT1 1.0 uSicm CT2 1.0 uSicm CT3 ] II ] II ] II WA
10A IT1 10A T2 1.0A IT3 i ] i
10V vT1 10V VT2 10V VT3 0% 0% 0%
SET DI ALTA PRESSIONE PER BLOCCO POMPE PT4 1.0 bar
_iobarld _iobar ) P3 Misure temperatura '
e conducibilita
[ B N |
Celle di misura 1 me RESET
-l_ Al 1.0 meih
POZZ0 2 POZZO0 3 H
POZZ01 _l_ 1me RESET
—— : : I I é
Sorgente Sorgente Sorgente _ =y
Boiola Virgilio Catullo - FT2 1.0 mcih
4\ POMPA P1 POMPA P2 POMPA P3 H {]
3 = = FT3 1.0 meth
COMANDO LT » | comanpo LT2 > | comanpo 1me Reser
INVERTER 10 mca—7 &= [  INVERTER 1.0 mca — & INVERTER 4
=
I ABILITA I ABILITA I AEBILITA
DISABILITAI ks DISABILITAI Eals” DISABILITAI
1.0¥ VT4 Tensione rete di alimentazione
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“IMPIANTO DI SOLLEVAMENTO DI CALDARO (TN)”

Particolare sinottico.

*  MARCIA
- | AVARIA

GRUPPO
ELETTROGENO

= {LSLH2

AVARIA
MARCIA
LOCALE

REMOTO
AVARIA

MARCIA
LOCALE
REMOTO

AVARIA
MARCIA
LOCALE
REMOTO

|~—“¢ Ass. pompe PM1...PMG




Impianto: “ACQUEDOTTO DI ALCARA LI FUSI (ME)”

Sinottico del serbatoio di monte.

12:19:19 [ ceppL [z
26403102 [ rircip el = crifcriclc

Comune di Alcara Li Fusi
UPO6 - SERBATOIO DI MONTE

PDCL

—

®

Ipoclorito

SERBATOQIQ DI MONTE

|

LT4
— 10 m

DA BOTTINO | Min. lvello serbatoio cloro | [AUT [man]
DI RIUHIOHE
PT1
\\ 1.0 bar VM2 ET2 1 pSiem %
[
%' = 1971 m = ‘L J
L l/‘\l T
| 1.0l
1me Reser
At m Sist. di protezione catodica
JL Tens. protezione 1.0V
Assorhimento 10 A
Wib Yi3
USCITA = VI\EIJ/\ U/ & < = CL1 J,
Lon [ 1.0 A on [T cL1 1.00 ppm
i v . |
Wid Set Regolaz. CL1
|@| Set rapporto 1.0 SCARICO
N H20/CL1 :
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Impianto: “CENTRALE DI POTABILIZZAZIONE DI LUGO DI ROMAGNA”

Particolare del sinottico.

pito di potabilizzazione - Lugo di Romagna

e

Sinottico SRR (e | FANT Sinottico
ir PNIETET] Set STOP pompe pozzi B FT3 cecer|  \3 P3  pozzo3
. ) 1 Nen cell. 1 Non coll.
P2
PD2 FI12 ceser] W2 pozzoz [UP3
Biossido |=| =4 g ULTIMO COLLEG. TELEF.
— Vig | 101 1me 00/00/00 00:00:00
l ) DT ) |F=T1| RESET r\f.l: P1  pozzo1 p2
e ULTIMO COLLEG. TELEF.
TP & . 1.01lis] 1me 00400400 00:00;00
CL1 AVARIA
FCV20 m Set alto LT2 livello per blocco pompe pozzi
LT1 1-|00 pPPM  FT7 ﬁa]
1.0 mt— |9 = al
VASCA DI ACCUMULO 1.0 lfs -y :
an. W,
reg.pompe po1E RESET 1 me [Man. 0.
@ HaClo ] I
PiA - IR Y
1 SET POMPE LOCALE FILTRI
== L ACQUA FILTRATA
Reg,3 FCV20 Lald
Portata FT7
N PSA N an
i Man. G. . e
P5
V17 N =1 || [Man.3. g ||

|
1.0 m¥ Rx2

CONTROLAVAGGIO

ACOUA DA FILTRARE

[
[GotTele Al |

PPN NN [ipianto di potabilizzagione - Lugo di Romagna

| e BECR e
0] T
] \ ‘l ﬁ# R .
v . Emmrm —
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Particolare del sinottico.

Impianto: “DEPURATORE DI BAGNATICA”

1.0 2
CA VE-101 ) Loc. O Loc. -
3 Lee. @ mia @ M
@ M @ avaria 4 Avaria 4
0 Avaria % ﬂ I E ’%
T PIT-20141 ﬁ 1.00%C 1.00 °C ﬁ PIT-2012
Alta coppia = ru-q | L] —
Coppia max r
Alta 8 TT201M Q\ TT201:2 ato @
Bassa 1.0°C \I TT2024 TTa2e 1.0°C Ls301 PS302 @ Bassa
| N = 100 1.0°c~ ¢ | Basso@ ]
oro P5-1014 |y p TT2021 2022 ;8 10 oc——'
2gsitore LI 0=
y 1.0°C 1.0°C @ Bassa @ o Lo
EV-1012 BT | N - TT202H4 TT202/2 %_ dPITI01A 0 MiA
’ 8 Alta coppia G 10c® IV r _| @ Avaria
i Loc. -
Coppia max no ; 8 Lo drE | J : L e _____,/&______JE FIT301 !_4}1
varia —
@ Avaria AIT-2014 4 S AIT-20172 | 40 Afta
@ AltaT. 1.0 pH 1.0 pH ‘“‘ I-I-(h
Al
PS-101:2 v Postispessitori
ssitore 2 ? Lt ‘H’Y i * % %} %
P-101:2 O Lo Loe.()
Loc. @ M MA 3
[ O @Bassa . Avari @Bassa PIT401 )
Avaria g AMm_ FIT103:2 FS402/1 @=[|° Auaria o orsﬁl e 1.0 bar
varia
@ AtaT. ) % %I (e T
I O Loc. Loc.() ' TT4034 e
1.0 °C Loc. Loc. 1.0°C 1.0 °C 1.0 °C PIT402
RILANCIO | e g e @ min MAQ g T CHIE
' DREHAGGI O Avaria Avaria o A OLoc. O Loc
0 Avaria Auarlao OBassa "
- @Bassa PMin QPmia
= ARIA F54021 L5401 @nvaria .
' SERVIZI - TT404A TT4048 @avaria
'_‘ TR ) T 1.0 °C ‘ 1.0 °C
—
="\_‘,= | Loc. I  E—
Loc. () ) Loc, 1.0°C 8 ;DJ,: M 1.0 °C
TT4014 ; TT4012
mia @ min @ Avaria _ Avaria
Avaria@ P-404AP-4048 @ Avaria v N

=
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P AP.E - Engineering [=&_

STRUMENTAZIONE PER PROCESSI INDUSTRIALI e ACQUEDOTTISTIC  Lsosteisa'ts

Servizio Tecnico Tel.: 0498805467 - E-Mail: info@ape-engineering.it - Web: ape-engineering.it

SOSTERRAI TE STESSO
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